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DIGITAL AUDIO

1. TOELICHTING OP DE INDELING VAN DE DOKU-
MENTATIE

De dokumentatie bestaat uit hoofdstukken.

Het nummer van het hoofdstuk wordt aangegeven door
het eerste cijfer van het paginanummer.

Het tweede cijfer van het paginanummer is de volgorde-
nummering.

Indien wijzigingen of aanvullingen nieuwe toevoegings-
of vervangingsbladen noodzakelijk maken wordt het
paginanummer uitgebreid met een derde deel:

Een cijfer achter het paginanummer geeft aan dat het een
toevoegingsblad is.

Een vervangingsblad wordt aangegeven door een letter
achter het paginanummer.
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Voorbeeld:

3-6 is pagina 6 van hoofdstuk 3

3-6-1 is een toevoegingsblad achter pagina 3-6

3-6-a is het vervangingsblad van pagina 3-6 (pagina
3-6 kan dus uit de dokumentatie worden ver-
wijderd).

Alle pagina’s zijn voorzien van een verschijningsdatum.

i INHOUDSOPGAVE PER PAGINA

| Hoofdstuk Pagina Inhoud

1 1-1 Toelichting op de indeling van de
dokumentatie
1-2 Inhoudsopgave per pagina
2 251 Bedieningsorganen
2-2 Technische specifikatie
3 3-1 Reparatiewenken
3-2 Initiéren van de servicelussen

Service hulpmiddelen

Demonteren van de bovenkap

Demonteren van de bodemplaat

Vervangen van de glaszekering

1451

Vervangen van de transformator-

zekering

Servicen van het voorfront

Demonteren van de control-
AUl en display print

Demonteren van de hoofd-
telefoonversterkerprint

3-3 Servicen van de voedingsprint
Servicen van de servoprint en
de dekodeerprint
Servicen van de |.R.
ontvanger

3-4 Servicen van het lade-
mechanisme

- 4 4-1 Mechanische metingen en
instellingen aan het C.D.M.
Mechanische instellingen aan
het lademechanisme

(i 4-2 Specificatiemeting

Wijzigen van de transformator-

aansluitingen
] Laservoeding (Pos. Volt. Sh.)

i Afregelen van de laservoeding

ol Afregelen van. de focusband-
breedte
Kontrole van de A.G.C. en de
offset schakelingen

5 5-1 Stuklijst
Exploded view Tray

5-2 Exploded view van de kast
Stuklijst

6 6-1 Blokschema

6-2 Schema van de voedings-
schakeling

6-3 Printtekeningen van de
voedingsschakeling
Netfilter
Stuklijsten

6-4 Schema van de control en
display schakeling

6-5 Printtekening van de control
en display schakeling
Stuklijst

6-6 Schema van de servoschakeling
(Deel 1)

Hoofdstuk Pagina

6

6-7

6-12

1=2
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Inhoud

Printtekening van de servo-
schakeling
Stuklijst

Printtekening van de servo-
schakeling
Stuklijst

Schema van de servoschakeling
(Deel 2)

Schema van de dekodeerschake-
ling (Deel 1)

Printtekening van de dekodeer-
schakeling
Stuklijst

Printtekening van de dekodeer-
schakeling
Stuklijst

Schema van de dekodeerschake-
ling (Deel 2)

Schema van de tray control
schakeling

Printtekening van de tray-
control

Stuklijst

Schema van de hoofd-
telefoon versterker
Printtekening van de
hoofdtelefoon versterker
Stuklijst

Schema van de lijn-
uitgangsregeling
Stuklijst

Schema van de |.R.

ontvanger

Printtekening van de

I.R. ontvanger

Stuklijst

Overzicht standaard symbolen
Stuklijst chipkomponenten

Bedrading
Bedrading voor CD304/01

Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode

Exploded view van
de afstandsbediening
Stuklijsten

Schema van de afstands-
bediening
Printtekeningen van de
afstandsbediening
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2. BEDIENINGSORGANEN

21 20

18
1 19
16
i
2 3456789 1110 1213 1415
36 616A27
Fig: 1
1 ON/OFF SK1 12 PREVIOUS SK4
2 OPEN/CLOSE SKi5 13 NEXT SK10
3 TIME SK12 14 REPEAT SK18
4 TRACK SK5 15 PAUSE SK9
5 SCAN SK13 16 SEARCH REVERSE SK19
6 SELECT down SK6 17 SEARCH FORWARD SK8
7 'SEEEGT up SK14 18 START/REPLAY SK17
8 STORE SK7 19 STOP/Clear Memory SK16
9 CANCEL SK11 20 Line output level potentiometer 3851
10 Headphone socket BU1 21 FTD DISPLAY 1051
11 Headphone level potentiometer 3751 22 INPUT IR REMOTE CONTROL 6851
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TECHNISCHE SPECIFIKATIE

e Systeem

e Netspanningen

e Netfrekwenties

e Opgenomen vermogen
e Frekwentiebereik

e Uitgangsspanning

e Uitgangsimpedantie

: Compact Disc Digital

Audio System

110V, 127 V, 220 V, 240 V

+ 10% (door transformator-
aansluitingen te wijzigen).

: CD304/01

110V, 127 V, 220 V, 240 V
omschakelbaar met behulp
van de spannings-
omschakelaar

: 50, 60 Hz (geen omscha-

keling noodzakelijk)

<30W

: 20 Hz = 20 kHz + 0,3 dB
: 0V -max 2 Veff.
=2.5k0

Bovenstaande specificaties gelden van 20 Hz <+ 20 kHz.
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Hoofdtelefoon:
- Uitgangsspanning
- Uitgangsimpedantie

Signaal-ruisverhouding
Kanaalscheiding
Kanaalverschil

Totale harmonische
vervorming

Intermodulatie
vervorming
De-emphasis

Afmetingen bxhxd

Gewicht

: 0V -max. 5 Veff.
1 =12000

: =>90dB

: =>86dB

: <0,3dB

. < 0,005% (0 dB)

: <£0,005% (0 dB)

: 50 us of 15 us (geschakeld

door de subcode op de plaat)

: 420x92x300 mm

(lade gesloten)

1 420x92x450 mm

(lade geopend)

:ca. 7kg

igE
3. REPARATIEWENKEN

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terecht komen, moet er voor gezorgd
worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon
is.

Vooringebruikname of servicen van het apparaat moeten
de transportschroeven worden verwijderd.

Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht.
Het objektief kan met een blaaskwastje worden schoon-
gemaakt.

Voor reparatiewenken voor het CD-mechanisme zie Ser-
vice manual C.D.M.-0.

Draai geen andere dan bij de wenken genoemde
schroeven los.

Het aparaat bestaat uit diverse MOS IC's. Omdat MOS
IC’s in het algemeen zeer gevoelig zijn voor overbelasting
en te hoge spanning, dient bij het servicen de grootst
mogelijke zorgvuldigheid in achtgenomen te worden. Zie
voor verdere instructies de bijsluiter in de verpakking van
de IC's.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor
het demonteren en monteren van chip componenten zie
onderstaand figuur.
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De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Hiervoor is in een beugel van het lademechanisme een
plaataandrukker gemonteerd.

Wanneer voor reparatie het lademechanisme moet wor-
den uitgebouwd, gebruik dan een losse aandrukker.

Het apparaat kan dan normaal functioneren.
Kodenummer van de aandrukker is 4822 532 60906.

Voor instellingen aan de onderzijde waarbij het apparaat
in de normale gebruiksstand moet staan worden service-
steunen geleverd. Codenummer 4822 395 30202.

Deze steunen kunnen in de vier gaten van het frame

worden bevestigd.

Service hulpmiddelen

Servicesteunen
Audio testplaat

4822 395 30202
4822 397 30085

Plaat zonder defecten + plaat met DO-
fouten, zwarte spots en vinger-

afdrukken

Torx schroevedraaiers
— Set (recht)

— Set (haaks)
Aandrukker

7e orde filter
IR-ontvanger

4822 397 30096

4822 395 50145
4822 395 50132
4822 532 60906
4822 395 30204
4822 212 21449

GENERAL

e e
= ) P.CB

GLUE

DISMOUNTING

VACUUM PISTON

MOUNTING

9. APAIR OF T
SOLDERING 4822 395 10082 = WEEZERS
IRON . K
e.g. WELLER
SOLDER TIP PT-H7
A SOLDER
OR
SOLDERING @05 -08 mm
e SOLDERING Y\ PRESSURE
SOLDER WICK =y, IRON - 1
4822 321 40042
SOLDERING TIME SOLDER B
eq A PAIR OF TWEEZERS < 3 sec/sice 20503 mm
/5 B PRESSURE /| SOLDERING
HEATING HEATING + “ _~IRON
X s
SOLDERING IRON
CHIP c
COMPONENT )
LDER WICK =3
SOLDER SOLDER SO CK Ty CLEANING N

SOLDERING
IRON

SOLDERING
IRON

SERVICE PACKAGE

CHIP
COMPONENT

PRECAUTIONS

27 012C12
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De servo uP kan in de servicestand gezet worden om de
control en display-print te kontroleren en ook om de ser-
vosystemen afzonderlijk te testen.

INITIEREN VAN SERVICELUS A

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Druk tegelijkertijd de CANCEL, PREVIOUS en STOP
toetsen in.

Houd deze drie toetsen ingedrukt terwijl de netspan-
ning ingeschakeld wordt. In deze situatie werken de
laser en de focusregeling en draait de motor.

De lichtpen blijft kontinu onder de inloopsporen
staan.

Het radiale servo systeem is uitgeschakeld.

In deze servicelus kan het display als volgt gekontro-
leerd worden.

— Hetdisplay zal 01.02 aangeven, daarna 02.04, 03.06 en
zooplopen tot 20.40. Daarna volgt 00.00 en weer 01.02
enz.

— De indikatoren [SCAN], [PAUSE], [ REPEAT] en

DISC |ERROR| zullen oplichten en deze blijven

aangestuurd.
Bij 01.02 indikatie wordt ook streep 1 van de "track
bar” aangestuurd, bij 02.04 streep 2 enz.

— Wordtvervolgens de CANCEL toets ingedrukt dan zal
na2klokslagen van het display de [ TRACK | oplichten
en dooft de DISC [ ERROR | indikatie.

De speler blijft in servicelus A.

INITIEREN VAN SERVICELUS B

De speler kan vanuit servicelus A in servicelus B gebracht
worden door de toets STORE in te drukken.

Nu is onafhankelijk van het P-bit en de subcode, het
radiale servo-systeem ingeschakeld.

Het display geeft met | TIME| ABS, REL en TOT aan dat
het apparaat in servicelus B staat.

De speler kan vanuit servicelus B in de Play toestand
gebracht worden door de START/REPLAY toets in te
drukken.

DEMONTEREN VAN DE BOVENKAP

— Verwijder de 4 schroeven uit de zijwanden.
— Trek de bovenkap naar achteren van het apparaat.

Let op

Zorg er bij het monteren van de bovenkap voor dat deze
goed in de daarvoor bestemde geleidingen van het voor-
front wordt aangebracht, alvorens de 4 schroeven te
monteren.
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DEMONTEREN VAN DE BODEMPLAAT

— Verwijder de 4 schroeven uit de bodemplaat.

— Tilde bodemplaat aan de achterzijde van het apparaat
op en trek de bodemplaat uit de 3 bevestigingsnokken
aan de voorzijde van het apparaat.

VERVANGEN VAN DE GLASZEKERING 1451

— Verwijder de bovenkap.

— De zekering op de netfilterprint is dan bereikbaar aan
de linkerzijde van het apparaat via een gat in de
netfilterbehuizing.

VERVANGEN VAN DE TRANSFORMATORZEKERING

— Verwijder de bodemplaat.

— Verwijder het plastic kapje dat over de onderzijde van
de transformator zit.

— De transformatorzekering is nu bereikbaar.

— Breng na het vervangen van de zekering het af-
schermkapje weer aan.

SERVICEN VAN HET VOORFRONT
Demonteren van het voorfront

— Verwijder de bovenkap.

— Verwijder de 3 bevestigingsschroeven aan de boven-
zijde en de 3 schroeven aan de onderzijde van het
voorfront.

— Het voorfront kan nu naar voren van het apparaat
worden genomen.

Demonteren van de control en display print (zie Fig. 3b)

— Verwijder de 9 schroeven F op de control en display
print.
De print kan nu worden weggenomen.

Demonteren van de hoofdtelefoonversterkerprint

Nadat de control en displayprint weggenomen is kan het
hoofdtelefoon versterkerprintje worden verwijderd.

SERVICEN VAN DE VOEDINGSPRINT

— Verwijder de 2 schroeven B (zie Fig. 3a).

— Nadat de connectoren losgenomen zijn kan de voe-
dingsprint naar achteren uit het apparaat worden
genomen.

Bij de montage van de voedingsprint dient erop gelet
te worden dat de print in de geleiding op het frame valt.

SERVICEN VAN DE SERVOPRINT EN DE DEKODEER-
PRINT (zie Fig. 3a)

— Verwijder de bovenkap.

— Verwijder de 2 schroeven A op de printplaathouder.

— Door de printplaathouder in de servicestand te plaat-
sen (zie Fig. 4) kan zowel aan de dekodeerprint als aan
de servoprint worden gemeten.
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SERVICEN VAN DE IR ONTVANGER

Voor het servicen van de IR ontvanger kan om praktische
redenen het beste met de methode van “trial and error”
een eventueel defekt worden opgespoord.

IR ontvanger kodenummer: 4822 212 21449.

Deze ontvanger kan, na het verwijderen van de bodem-
plaat, via plug 91 worden aangesloten.

Het verwijderen van de IR ontvanger:

— Verwijder de bovenkap.

— Verwijder het lademechanisme.

— Nadat klemveer 555 is verwijderd kan de ontvanger
worden verwijderd.

Voordat de nieuwe ontvanger wordt gemonteerd moet

deze eerst volgens de oorspronkelijke gemonteerde uit-

voering worden aangepast.

SERVO PCB

-

@=HEADPHONE PCB.

CONTROL AND
DISPLAY PCB.

36 600 B7

Fig. 3a

CONTROL +DISPLAY PCB.
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SERVICEN VAN HET LADEMECHANISME
Demonteren van het lademechanisme

— Verwijder de bovenkap.

— Verwijder het voorfront.

— Verwijder de 4 schroeven C (zie Fig. 3a).

— Neem de connectoren 61 en 64 op de lademotorstu-
ringsprint los.

— Het lademechanisme kan nu uit het apparaat worden
genomen.

— Voor reparaties kan het lademechanisme buiten het
apparaat werkend gemaakt worden door de connec-
toren 61 en 64 op de lademotorsturingsprint weer aan
te sluiten.

— De lade kan in spanningsloze toestand geopend
worden door met behulp van een niet krassend scherp
voorwerp (b.v. nagels), geplaatst tussen het front en
de lade, de lade naar voren te bewegen.

Letop: Indien bijeen reparatie het lademechanisme of de
ladestuurprint is uitgebouwd zal het apparaat niet func-
tioneren.

Om dit te voorkomen moeten de kontakten van de afslag-
schakelaar SK2 op de ladestuurprint worden door-
verbonden.
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Vervangen van de plaataandrukker

— Zie exploded view "tray”.

— Zetde plaataandrukker (pos. 107) in de hoogste stand
(lade zover mogelijk naar buiten).

— De plaataandrukker is los te nemen door de 2 lippen
aan de beugel pos. 508 uit elkaar te buigen en de
plaataandrukker eruit te nemen.

Vervangen van de lademotor

— Zie exploded view "tray”.

— Bouw het lademechanisme uit.

— Neem de snaar (pos. 129) van de motorpoelie.
— Verwijder de 2 schroeven pos. 119.

— Nu kan de motor losgenomen worden.

Demontage van de samenstelling lade pos. 127 en hef-
plaat pos. 513

— Zie exploded view "tray”.

— Bouw het lademechanisme uit.

— Verwijder de motorbeugel pos. 509 door de 3 schroe-
ven op beugel pos. 509 los te nemen.

— Verwijder roller pos. 108 door de veerring los te
nemen.

— Schuif de lade naar voren en neem de lade eruit.

IS

4. MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN AAN
HET C.D.M.

— Hoogteinstelling van de draaitafel.
Bij het instellen van de hoogte van de draaitafel met
behulp van de instelschroef op de motoras, moet de
spanning over weerstand 3240 op de servoprintop 0V
worden afgeregeld.

— Kontrole en afregeling van de hoekinstelling.
Voor kontréle en afregeling van de hoekinstelling zie
de Service Manual van de C.D.M.-0.

N.B. Voor kontrole en afregeling van de hoekinstelling
moet het lademechanisme uitgebouwd worden.
Zie onder Reparatiewenken.

MECHANISCHE INSTELLINGEN AAN HET LADE-
MECHANISME

Instelling van de vrijloop van de disc (zie fig. 5)

~HAND SIDE OF THE LOADING MECHANISM
=

@

36013A22

De disc mag niet aanlopen op de zwarte hefplaat (pos. 513
van de exploded view "TRAY").

In voorkomende gevallen kan dit ingesteld worden met
behulp van instelplaatje G en schroef H.

Hiermee is de hoogte van de as J van de hefplaat
instelbaar.

De instelling dient te gebeuren met de lade in stand
"CLOSE". Nalosdraaien van schroef H kan instelplaatje G
verdraaid worden voor zover het slobgat van instelplaatje
G dit toelaat.

Loopt de disc hoorbaar aan dan dient het instelplaatje
versteld te worden.

In de praktijk zal het plaatje evenwijdig aan rand | van het
ladechassis ingesteld staan.

4-1
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Instelling van de ladespeling (zie fig. 6)

LEFT-HAND SIDE OF THE LOADING MECHANISM

L

R,

I

OB st

36014A22

Fig. 6

Spiraalveer K zorgt ervoor dat de beugel L, met wiel M
daarop, tegen de lade aandrukt, waardoor de ladespeling
minimaal wordt.
Een optimale instelling wordt verkregen wanneer de
afstand tussen schroef N en het ladechassis op 0,35 mm
ingesteld wordt.

Instelling van het ladesierfront (zie fig. 7)

l TRAY FRONT (top view

;
©

36012A22

De positie van het ladesierfront ten opzichte van het appa-
raatfront kan ingesteld worden.

Met behulp van de schroeven O kan zowel de hoogte als
de positie links-rechts ingesteld worden.
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ELEKTRISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

Specifikatiemeting

L S/N AND

. DISTORTION
CD PLAYER FILTER ren
R

eg.SOUND TECHNOLOGY
ST 17008

Fig. 8

30 459 A2

Voor het meten van de specifikatie kan gebruik gemaakt
worden van de audiotestplaat 4822 397 30085.

Gebruik voor het meten van:

— Totale harmonische vervorming (T.H.D.).

— Intermodulatie vervorming.

— Signaal-ruisverhouding (S/N)

een 7e orde filter b.v. 4822 395 30204 (zie fig.8).

Wijzigen van de transformatoraansluitingen

TOPVIEW BOTTOM VIEW

. e o & 8
e n 8 1512 18 17 16
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110V~
N —F1 Tl

4

3

220V~ I
25
3
3

F1=025A,/125°C

Fig. 9

3611 A7

Indien het apparaat moet worden aangesloten op een
netspanning welke afwijkt ten opzichte van de op het

typeplaatje vermelde spanning, moeten de transformato-

raansluitingen worden gewijzigd, zoals aangegeven in het
figuur.
Let op

Bij wijziging naar 110 V of 127 V moet de glaszekering op
de netfilterprint worden gewijzigd van 200 mA-T naar
400 mA-T.
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Laservoeding (POS. VOLT. S.H.)

Voor kontrole en voorinstelling van de laservoeding zie de
servicemanual C.D.M.-0.

Afregelen van de laservoeding

Speel van testplaat 4822 387 30096 spoor 1 af (plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op de servoprint een DC volt-
meter aan (= op emittor van Transistor 6239 en massa).
Regel met weerstand 3180, op de voorversterkerprint, de
laservoeding zo af dat de spanning over weerstand 3308
575 = 75 mV bedraagt.

Afregelen van de focusbandbreedte

6208(1/2)(B)
MCIL58 o

< wer
100n
242 |3243 (3245 | 2228

=12.6M

Fig. 10

36028 B12

Maak een meetopstelling volgens het figuur.

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten.)

Regel met instelweerstand 3158 op PRE. AMPL. + LASER
P.C.B. het faseverschil tussen de signalen A en B af op
180°.

Dit komt overeen met een minimale afstand D op het
Lissajous-figuur.

R=47 k) — 1% 5322 116 54671
C=10nF — 1% 5322 121 54154

Kontrole van de A.G.C. en de offset schakelingen

(zie SERVO P.C.B))

Speel van testplaat 4822 397 30096. spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten.)

De spanning tussen punt 1van IC6212en | moet —4V +
2V zijn.

De spanning tussen punt 14 van IC6215en L moet 0V £
2V zijn.
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S0 TRAY EXPLODED VIEW TRAY 1984-07-02

101 4822 492 51628 118 4822 402 60909

102 4822 528 80977 119 4822502 11699

103 4822 276 11277 120 482253591712

104 4822 528 30271 121 4822532 51521

105 4822 492 63071 122 482253591719

106 4822 492 32396 123 4822532 51518

107 4822 526 10261 124 4822 53591711

108 4822532 11114 126 4822 492 51627

109 4822 535 91709 127 4822 444 40113

110 4822 492 32404 128 4822 528 50177

111 4822 492 41082 129 4822 358 30335

112 4822 466 60965 131 4822 361 20483

114 4822 492 32395

116 4822 532 51519

117 4822522 31777

Note

For mechanical parts of the C.D. mechanism see Service
Manual C.D.M.-0.
Code number turntable motor 4822 361 20484.

34803022/A
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for CD304/30

for CD304/30

for CD304/30
for CD304/01

201
202

5-2
1984-07-02
EXPLODED VIEW CABINET
201 4822 492 63038
202 4822 443 50474
203 4822 450 60453
204 4822 450 60451
206 4822 410 23685
207 4822 443 50473
207 4822 443 50532
208 4822 450 60452
209 4822 492 51643
211 4822 410 23684
211 4822 410 23837
212 4822 410 23676
213 4822 410 23678
214 4822 410 23677
216 4822 410 23675
217 4822 410 23671
218 4822 410 23673
219 4822 460 20548
219 4822 460 20555
220 5322272 10215
221 4822 276 11309
222 4822 492 60063
223 4822 212 21449
224 4822 256 90635
225 4822 25530115
226 4822 462 71153
227 4822 410 23674
228 4822 492 41128
229 4822 459 80212
231 4822 505 10571
232 4822 267 30346
233 5322 492 64624
234 4822 413 41238
236 4822 410 23669
237 4822 410 23681

M3 110?
—+

CS 97 297

4822 410 23672
4822 410 23682
4822 410 23679
4822 410 23683
4822 426 40312

4822 443 61365
4822 146 20904
4822 256 30231
4822 325 80226
4822 502 11613

4822 255 40181
4822 492 63076
4822 413 41237
4822 462 40409

for CD304/30
for CD304/01

see exploded view tray

see service manual CDM

[
Pre ~amplifi
laser P.B.

252

29 x50mm

* ONLY FOR CD 304/01

L0306
IS591E 22
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@m 6-1
Dg@ 1984-07-02
GIGITAL AUDIO
BLOCK DIAGRAM
DROP-QUT S DECODING PRE-EM
HF LEVEL Yl ) e i ordls
DETECTOR &= 1
By
2 "1_ HFLS
j> DE-'
sy [ Mol I A o o M o B .
] 2 l> 10 _?‘_'5_/[’1)__ e 13 14 17 )
r A |> ':I> ) i TE i ” - 608 -128 -
MONITOR i . &g % Lz BIA HL 8 T Fpky a2 a1 i
g s LU _L = -~ === i Lol a1 2 27
bt HF AMPLIFIER 2 I B — L LA Y 17 ERCO oM Lyl AL b
—— % D] _‘ HFL HFL E - -Fp)
=<0 Pt~ 12 1 15 18 19 20 -6d8 1248
2 DAC [ R[> > L
>+ —— = > Y BOOTSTRAP—— 5 = I > % i 5 o ;
4X ‘ 5 8 7 [ PRE-EM 4
e
1/ 15 DE-
FOCUS S—El 0 EMPHASIS
MOTOR J v ] Q CLOCK [ DATA| @ SYNG :js »
(i+id) Fc2
(i2+i3) U1+id)-(i2+i3) 3000Hz| 3
= g D e s
S =) I:l> 32 :430“ 36 i 38 i iy Hces©
2 = I 5 — iy LEAD NETWORK LAG NETWORK L t e <
Fc2
- Feo
RAFOC-UNIT sy i n—je b 4_1 AUTOMATIC GAIN CONTROL RADIAL SERVO
RE2-(i1112) <% 0 f' = teet's — | -
ER e Fco
FOCUS 3 o o 5 reo ——*>k0 T {j
SERVO T e e | |35 IG““ ,ﬂ +
SERVO Q stne 53
s [ e = s
P R ]
TURNTABLE MOTOR AMPLIFIER g ol L ’ i
48 gé 43 51 G
TURNTAB g i H- IHE s "V 5 s’ "\
MOTOR S L B S weap [ S W W b T L“T_‘_I v
38 40 42 43 a“ 45 i J_ 50 54 7
- s 550Kz
VOTOR STOP LAG NETWORK LEAD NETWORK -{_ L __‘:‘l " ot ‘:}I- ¢ % +
f | =® ﬂ 48 i I 55 59 A
o @ At i i
0o
‘_J Ti=k(il1+12) C
i S | m
REL. REZ =kd.Gile 120130 1 )-KCi o1 Lot oo
ot AE LSS v/l 8 i) sk . -1 RE=k.d.il0i2¢ 130 i)-k(i112) - “M-/- o /
. ol i . z lo ]
TRAY MOTOR CONTROL j = xd = Iz,..df:,,t Gfxa NETWORK ::a\u NETWORK = _}
a2 = _? itot=tile 2+i3+i4) Ly
TRAY i
MOTOR < . r P : Jllf + 3
89 %0 850Hz
f-' ﬁ:v _v,' {:I p“‘ o s %; NI 53] 0___
s 6l 73 I 7_‘5.“ [:"”-l i ‘ ;%] LAY 7 ol 59
CONTROL +DISPLAY o) 1 w el oow
9x f' ¥ 'rmv 1 S e
( END :;‘: fs -
& i % A ~> OFFSET CONTROL
[‘*[]"] o SR00 72 75
INT/TO = RP
LlTML i
FD FTD WP RP f | 4 NT/TL '—] - J _T _T
DISPLAY DRIVER DISPLAY . LTI = [ i it it
i P = 1%c.1% i#c.?p o 1] o ¢ RGO ——»
RESET RESET —T TRACK Dio sTn{o_ ] —o
DETECTOR 2 D e g
[ oo +3 —]
nn J 82 8 =
smdf *l ,* | { Fs Fs e s}
% A T 10 | et "*—  cuppLY MAINS
IR-RECEIVER IR- TRANSMI TTER > " o ss T | ss | D ss-FS El LA % FILTER
+ ' I - e 5
80 81 1 83 B4 86 P
LS .
s i PRS. 00104
DRA AA-1
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6-2
1984-07-02
SUPPLY CIRCUIT
1 2 3 4 5 6 7 | 8 9 10
2451
2452
2453
2454
____________________________________________________ 2455
A = 6451 7 2456
. | MC78M1 2CT : A g:gg
BOOL 15 Ll " . bl P | T 43-3l41 70 seRvO PCB 21-4 5481
: 2455 of [2452 oe [2451 . ’ 2462
# | | 115:3302_1_47” 452 2_1_ e 451 | 44-31+1 TO DECODER PCB 31-6 4 %2‘23
| 30V BAX18 I ; 2465
i ' ' 16660002 2:753 6452 43-2:-1 TO SERVO PCB 21-5 %223
n 4 n -21- -
, 1N4002 MC79M1 2CT —
; cffiect T T -19.5V -12v : B Zenl
e 4 “i8IV 2 T 3 , 44-2{-1 TO DECODER PCB 31-7 i
. B s of [2458 oe 2457 2473
- : - 1N5060 T”” I _T | 43-6;+2 TO SERVO PCB 21-1 — 32?,3
L ke e 6456 A 3451
LZ t1-6 -~ e s NC7805CT | 44-73+2 TO DECODER PCB 31-2 2452
¢ J|42 A j—l 47"'1‘ 1N4002G 1N5050T”" gL, . Gl 44-5L|+ 2 TO DECODER PCB 31-3 g
1 . oe 12470 oe | 2469 2468 it 4 6462
5 I c 42-4 ':’3300u i?3300u > oecl33u Jﬁr_ _L TO SERVO PCB 21-2 5463
, I I I 43-4 | TO SERVO PCB 21-3 6464
|  44-5] | TO DECODER PCB 31-4 6465
i . 6457 [ e
4 | m’%gmsm 44-4f | TO DECODER PCB 31-5 gﬁg‘?,
i M i "3 43-1{-2 TO SERVO PCB 21-6 4
D 3 i e [2476 ceJ2475 | 44-1{-2 To DECODER PCB 31-8 p £t
I 1500u 1 33u 6473
220V~ 2 : : 6474
11 | | 6475
L 1 ' 6454 6453 l L
| MC79M24CT -30V MC79M1 8CT =g=6475 |
N 0.25A " . 6465 3452 L
125 C -2 L4002 . 2 R, 252 3 44-8{-3 TO DECODER PCB 31-1
13 b x {8220} = +
: I ohla465 ogJ_2462 og_]_2461
. | sovrv| 204 i, 22u T 22u | ;
l | een I BZX?QCIEI I I
12 _la- 6466K1N4002 !
sl I 24863 I -
' __2'2'— |
n
& 16 ,J41-5 45-2: ~_ TO CONTROL PCB 51-3
- r" F
c]‘”*“ | L 6:.‘2 38V 45-3i-6 TO CONTROL PCB 51-2
17 b Lo ~]3451 BIXE7 1l
| i F C7V5 |
L - ‘ . i L
18 ,J 41-3 45—%3, TO CONTROL PCB 51-4
\'_1 |
6 l | G
R niomicminim s s Sl »
PRS. 00022
1 2 3 | 4 5 6 7 | 8 9 | 10
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6-3
SUPPLY P.C.B. SUPPLY P.C.B. 1984-07-02
R0 i o 1o S i aE il et oo ] S e s Pt o || T et e ] . i 5 e : g ; i 5 o
g il I i i) T kY §ooh faai T (i3 hicsl fo il
el £ i b F gt Rl b I il R ] Jogl
' l ' I l I J l l l I I J \ I l ! I : I } | : : l I U U U U U—U U U U U U
il Reselh i \ /] \ \ I \ y ] e g 1 | | g
b gzt N > 5 7 ‘N X ettt ‘\ i Nt A e | B \\‘-,f ‘\‘—” \\__‘, 1
L“ - CAEN e b {itaNEY; e T
e R B ond 4 = 454" |
| SUPPLY VOLTAGES SUPPLY VOLTAGES 4
o 1 =+12v I;f:'a
2=+5V »
3 .
e g
TOMAINS TRANSFORMER: TOMAINS TRANSFORMER
point 7 point 7
point 7 point 7
point 16 point 16
point 17 peint 17
point 18 point 18
point 15 point 15
point 12 point 12
| TOMAINS TRANSFORMER: TO MAINS TRANSFORMER: | &
¥ peints 1013 points 1013
e points 9,14 points 914 =2
52 points 6,11 points 6,11 =5
S points 6,11 points 6,11 »
2e point 8 point 8 e
‘% % point 8 point 8 é E
36 524 D7 36525 07
................. MAINS FILTER
gy MAINS SWITCH e
Lil TO TRAFOPINN YL
| 200maT 5K sie
MAINS ~ , in
Jos2 k¥ L A 5451 2x25 mH 4822 157 51576
SUPPLY ' 3% :
Hr
- -
2495 100 nF-250 V 5322 121 44302
MC78M12CT 5322 209 86176 24532456 2496 1 nF-400 V 4822 122 40368
MC7805CT (1.5A) 4822 209 80891 o471=2474 § 47 nF- 50N 4822 122 10288
MC79MO06CT 4822 209 82056 2463, 2464 22 nF-100 V 4822 122 10289
MC79M12CT 4822 209 82065 24522476 1500 uF- 25V 4822 124 21471 £
MC79M18CT 4822 209 82054 2469, 2470 3300 uF- 16V 4822 124 21469
MC79M24CT 4822 209 82055 3475 220 k)-VR 25 5322 116 64114
Miscellaneous _E_
= .
Mica washer 4822 255 40181 36213417
BAX18 4822 130 34121 Spring clip 4822 492 63039 1451 220/240 V version:
1N4002G 5322 130 30684 Mains transformer 5001 4822 146 20904 200 mAT 4822 253 30012
1N5060 4822 130 31164 Transformer fuse 125°C/0,25 A 4822 252 20007 110/127 V version:
BZX79-C12 4822 130 34197 400 mAT 4822 253 30016
BZX87-C7V5 5322 130 34596
Miscellaneous
Fuse holder springs 4822 492 60063
Mains switch SK1 4822 276 11309

EReLent? CS 97 300
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6-4

1984-07-02

CONTROL + DISPLAY CIRCUIT

A ! B . c ; D E F G H J K SK4  AOS

} } I[ : ! : ; i SK5 AD5
SK6 A06

I_____,__ _______________________________ + — —— . — i+ i ‘S e ———————— S & s S i’ it . S 4 o i § e i il SK7  AD6
| 1051 —I SK8 BO4
TO SUPPLY | FIPZOA\I‘”BY 13];? gg?
1 PCB 45-2 | 5153 1052 GO5

1 2051 BO1
2052 BO2

16

I
|

3 .
| 2053 BO3
= 2054 BO3
| = 2055 DO3
I
|

g 2051 DISC 1

l = -, 1 3 5 7 9
' 22n maf &
1 | - HE HH s LTI
. 2 4 6 8
TO SUPPLY 2052
PCB 45-1 272n
51-4
~ ,¢L

TR e e T 20 6061 6062 s -
T"f BAW 62 4 pay 42 sy

ABS REL TOT [scan | [Pause | [RepEAT ] 511,70 SUPPLY PCB 45-4 | 2080 00

i i 7 fremmErsming 4t 2

35(30 {28 |21 112 {10 |7 |5 15113 |11 ]9 |8 |6 |4 |3 ' 2063 J06
| TO SERVO PCB 27-3 b fie0k

3051 A03
=2 ; ] : ] ; 52-3 £ 3052 D03

o ‘2 3053 D06
L 1817 |16 151613121 2055 18 1 17 116 115 |14 13 [12 | N1
15u mag 9 3055 GOS

l l 9
+2 Tog T2053 6051 15u 6052 3056 104

|
I 3051 4n7 MSL9T5R og 2,?:76 ’ A | : 057 306
8LF7 b . i@ maf & | 3059 J04

TO SUPPLY |
PCB 45-3 | .,

3054 GO3

-y
=]

3 6051 co3
1 2 3 A 5 |6 7 8 3052 1 213 L S |6 7 8 [ ' TO SERVO PCB 27-5 a5z ‘E03
e ' | | E—J- L 52—5/¢, 6053 FO4
2057 6063 I +2 6054 BO4
S8 BAW62 2061
= 68U STOP
6 s e f7 [8l9 [10]n 28 4 oc SK16 S0s6 305

i
|
4053 3058 | 6059 BO6
I
I
|

6055 BOS
: id 6056 BOS

. N . sl
o1 E RSy MAB 8420 60641- LA 2016;

6060 BO6
6061 FO2
4L 6062 co2
6063 HOA
6064 GO4

25 1/0 PORT 0 BAWEZ | 044 22n 3059 3056

~N

)

~N
220E
10k

SK8 3000 CONTROL &
SK17 'jF“’% 6054 24 ; e | TMNG_ |
e PLAY BAW 62 ROM u

J PAUSE 6055 23 L 2059
~REPEAT |SK$ ¥ Baw 62 iS4 waf gp 27p SKIS €07
1 SK16  J03

I

i s SR z] |, sz | 7
P FR SK10 BAW 62 = 6MHz 3055 l SK19 A0S
g CANCEL 6057 2 |
I~ _PREV__[sKT1 " Baw 62 4 '

s TP G a e

: SCAN 6059 19 i g INT/TO ]
SK6J_ SEL -t P s :

e SE- 0y 6060 18 0 Aﬂgéng
I~ STORE [sk74] L BT 2 REGISTER

SK10 BOS
SK11 BO5

52-4 | TO SERVO PCB 27-4 SK12  BOS

3 BOG
RESET 3= :ﬁ}k :gﬁ

SK18
E

CP.U.
e X-TAL 2 16 I mafy |

170 PORT 1

| TO IR-RECEIVER 6
4(1009) 91 -3
+2a

3053 I 68u

11
139

1/0 PORT 2 : 1%
OPEN/CLOSE jsms 0. CAbLiL CLOCK =
|

26l f27 1 3

LK7
3
}

I TO IR-RECEIVER
53-2 ! (1008) 91-2
4B

I
I
I
I
|
|
|
I
|
|
I
|
I
I
I
|  sK&
I
I
|
I
I
I
I
I
I
I
I
|
I
I
I
I
I

I2p I2c
TO SERVO PBC 27-2 TO SERVO PBC 27-1

.
T T T T t t

A B c D E F G H J K

36161C2

=S
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CONTROL + DISPLAY P.C.B.

6-5
1984-07-02
CONTROL AND DISPLAY
MSL915R 5322 209 81493
MAB8420P/C033 4822 209 10919

s

BAWG2 4822 130 30613

Display

1051 FIP20AW18Y 4822 130 90203

—[—

1052 X-tal 4822 24270392
S o

SK3+19 Tact switch 4822 276 11276

A | B l | | |
&
3
: & wl ( ”‘i}‘;{%\
Sy
¢
N
N,
3 248%8E 488
1 - NV + S TR 36 506 ET
' = w
H &
A ' B | c | D T E F G f f ”
K
A | B | c | D | E E G 110} |
o -
> ‘o w
© b o 7] -
1 Fragddol 1on
7
Z T :
@
@ 7 ]
= - TOP
R !
W Py =
g‘fx — EPLA o
1
cdim Vs | DN — T
0 SK
3 @
@ @
SEARCH
7 2056
I a5 &
. DISPL 5
7 —_I——— 05 6054
3 T el | T
d] KE K1
@
N U
gl & A A L L o Vi .
i el e € 500 @ l [
3¢ 36 505 EN
L
t f
A I B8 L 5 ! [’} I E f = G f
SK& G03  SK9 KO3 2053 BO3 2058 FO2 2063 €02 3054 FO2 3059 HOZ 6055 HO3 6060 D03 SKI0 HO3  SKIS AO2
SK5 BO3 1051 €03 2054 A02 2059 D02 2064 JO2 3055 D02 6051 EO2 6056 HO3 6061 CO2 SK11 EO03 SK16 JO1
SK6 €03 1052 D02 2055 BO2 2060 DO2 3051 BO2 3056 JO2 6052 CO2 6057 F02 6062 CO2 SK12 BO3  SKI7 HOL
SK7 D03 2051 BO3 2056 BO3 2061 HO2 3052 BO2 3057 GO2 6053 E02 6058 D03 6063 HO2 SK13 €03 SK18 JO3
SK8 K02 2052 FO03 2057 FO2 2062 HO2 3053 B02 3058 J02 6054 JO3 6059 D03 6064 J02 SK14 DO3 SK19 GO2
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6-6
1984-07-02
SERVO 1
1 ) 2 : 3 g L : 5 : 6 , 7 , 8 i 9 : 10
T T T T T T T b T
1201 G7 2209 B8 2217 F2 2229 G7 3203 B3 3210 C3 3215 E4 3221 B7 3230 B7 3237 F6 3243 BB 3252 F2 3257 F2 3268 D7 3362 D3 3379 B9 3907 Gé& 3919 B9 6202 C7 6208 B7 6230 B8 6236 E2 6253 F5 6259 E3
2203 C5 2211 A8 2218 Fu 2230 G7 3205 C3 3211 C4 3216 E4 3222 B7 3231 C7 3238 A8 3245 B8 3253 G3 3258 F3 3273 F2 3363 D& 3901 CS 3909 D7 3920 B9 6205 D& 6208 B8 6231 BS 6237 D4 6254 FS 6260 C5

2204 E4 2214 G5 2219 F4 2240 C9 3207 E2 3212 C4 3217 E4 3223 B7 3233 B8 3239 A9 3246 B9 325¢ F3 3250 F4 3265 F6 327 F3 3364 E5 3904 E3 3910 D8 3923 D2 6205 C4 6209 F2 6232 B9 6242 ES 6256 E3 6261 G3
2205 B6 2215 F3 2220 G3 3201 B3 3208 E2 3213 F4 3219 B6 3227 G7 323, F6 3240 A9 3250 G4 3255 F3 3260 F4 3266 F6 3275 G4 3365 D3 3905 B4 3911 B9 5501 EB 6205 C4 6209 F4 6233 F2 624k C7 6257 E3 6262 G3

2207 E8 2216 F2 2228 B8 3202 B4 3209 C3 3214 E3 3220 B6 3228 B7 3235 F6 3251 G4 3256 G2 3261 F5 3267 D8 3367 E4 3906 E3 39% EB 6201 E6 6205 E4 6217 D4 623 G2 6247 E3 6258 Fi
p: 2208 €8 3229 B7 3236 E6 3242 B8 6268 DS %
21,
100n
3238 3239
38 23-11 _ TO PRE. AMPL. +
- Lalk) LASER PCB 12-2
s : 3240 ! ]
3222 o
2205, [ 6k2] FOCUS MOTOR
6208(1/2)(a)
<? o 1 32:;‘0 W&% 5208(1/2(b)
TO PRE. AMPL. + 2-4 FOCUS ERROR . e = 5 s MC1458 |8
PCB 17-1 L<net L 2[”
L | L TO PRE. AMPL. +
B ! 1243 3 +D LASER PCB 12-1 B
TO PRE. AMPL. + 124-3 o L
LASER PCB 17-2
| L 7 g B fé’zn 45
T DEGODER 1Sl bt
a cLock = 6205 (1/4)(a) TO TRAY CONTROL
s 3 LM339 PCB 641
4  TO DECODER Y 34-3 — v - 21 EN  FCO 6230 3 +
; GG " )osl0 TO SUPPLY PCB 43-6
| +35V + +2
70! CECADER! /Ay e B + +2 I N TO SUPPLY PCB 43-5
Q DATA w8202 .
26-4 3 2 sz:):ga;"b’ 62 01 = :rsuo e 2 e by
S DEREE e Ri3200 (@120 | 3211 620 o0 (R
c l A Re ¥ |eares DATA T0 SUPPLY PCB 43-3 c
! +3.4V + N =2203 SRG —— -
I*ou 8-BITS 3 1%c —1e—2"5gu 1 710 SUPPLY PCB 43-2
tasv l l ] ] I 21—5!
—2+—60 5 10 suPPLY PCB 43-1
6205(1/4)ic) - TR 2-4
‘ -4l T0 PRE. AMPL. +
3923 Eﬁ]mo LM339 a]-]m]TﬁT O e * =20 | ASER PCB 16-1
L 25-1 e 1 +
TO DECODER 1 33-5 0E s 22-3 T0 PRE. AMPL. +
1 HFLS +D T 6248 02 04 14 FCO E—T 4 L ASER PCB 16-2
BAWG2 SRDO 5 Bl 03 06, |z o FC2 b 22-2 _,  TO PRE. AMPL +
RE  |FCO <>_ MCES —— ©) 3-STATE e Ty LASER PCB 16-3
N PREEM 5 01 OUTPUTS 0S 13 0 FC1
prm— ) 7 1 22-15, 44 TO PRE. AMPL. +
4 = KMUTE 4 00 07 1 + I LASER PCB 16-4
i 1%D 27-2¢_ 12, TO CONTROL AND D
. 6217 (1/2)(b) e 4““ 3909 DISPLAY PCB 52-2
i PREEM
T0 DECODER 1 33-1 me22=3 Pl vss - -
1 3363 ig 3 & i
Toic ’ 3268 3267 !
- @_ e 1*c 27-11_ ;2. TO CONTROL AND
70 DECODER 1 33-2 me22—% ] ~ v o A | DISPLAY PCB 521
+ ! e 27-3 TO CONTROL AND T+
1 & = a cLock 5201 N = DISPLAY PCB 52-3
+2 By 3
HFLS 3906 o il 3 ouTh pooBedy ! 7 e 2 2 27-s| TO CONTROL AND
+2 ————
5 .25-2 s & = HFLS 22 *2  DISPLAY PCB 52-5
0 DECODER 1 33-4 5205 (1/4)d) En l
o] focsiiclo, pealal -4 LV
5256w 5207 {8151, LM339 o 1 2 3
Bawez <-8awez| |2 — Fs A T cLOCK ,
E 25-3 0 ' Y e 2% 6 =412V :
i = (K8} =12V
70 DECODER 1 33-3 3k (o &> o Sl : — e
:EAWSZ A 4 6259 12 feeil 2204 3217 3367 —+5v
i +-BAWSZ Iucmn 5 RDIR 21 . g
TO TRAY CONTROL 4 29— 2000 RAM $33 7n -
PCB 64-3 4 3904 & +2' BYTES ADDRESS 1/0 I = I —2u-§V
- W/ 1/0 ROM REGISTER|  |PORT O '
PORT 1 " 1__HFLS STOP ONLY
323
18 e 8 ey N i 10 PLAY ONLY ik
BAW62 3k ‘ s
BAW62 o DAC3 s—
s ] ey
3257 2215,,; 3255 cPU
[ ok} it 7K3] . 3 A
5 ose s L) H
“5i
AN L 2 2 S 28" Sem SL2 TO TRAY CONTROL 61-1
F 221604 e | BAW62 DAL
oo 2218 s 19 5 su 28-4
33n 6209 (1/2)(b) 33n {750k} il 1 : 1 ——em= SL1 TO TRAY CONTROL 61-2
6209 (1/2)(a g MC1S8 3266 5 SRR . s 26-3
MC1458 227 7 { 360K} S 0 | TIMING 0 SK  TO TRAY CONTROL 61-3
- .
TO PRE. AMPL.  _ < e
+LASER PCB 14-2 s ] 4 TO TRAY CONTROL 61-4
il T t2.2V RP RP 1 o | 4
TURNTABLE MOTOR l J_"' TG TR + = +1 TO TRAY CONTROL 61—-5
1o pne puet - - i sl pcomo e
+LASER PCB 141 = -
RS - 2 E 3251 @ INT/TL 6MHz I
275 22 3227
o Cor—i—]
G S A L2230 L2220 G
3250 Izyp Iz7p
TO TRAY CONTROL , | 20-2 ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP-COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWISE
PCB 64-2 T—*— TO SUPPLY PCB £3-6 MEANS CONNECTED TO THE SUPPLY PCB CONNECTOR 43 POINT 6
: t 4 . : : : " " SRR
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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1201 €3 2208 B3 2216 H2 2228 E2 2237 14 2246 G4 2257 H4 2265 G3 3203 B4 3210 B4
2203 E2 2209 F3 2217 12 2229 B3 2238 13 2247 H4 2259 G3 2266 G3 3205 B4 3211 B4
2204 B4 2211 F3 2218 H3 2230 C3 2239 14 2250 T4 2261 D4 2267 G2 3207 D2 3212 B4
2205 E3 2214 H2 2219 H3 2233 I4 2243 G4 2251 G3 2262 C4 3201 B4 3208 D2 3213 B3
2207 B2 2215 H3 2220 I2 2236 I3 2244 H3 2256 H4 2264 E&4 3202 B4 3209 B4 3214 B4
3215 B4 3221 E3 3229 E3 3234 C3 3239 E2 3246 E2 3254 12 3259 13 3267 B2 3276 14
3216 C& 3222 F3 3230 D3 3235 03 3240 E2 3250 13 3255 H3 3260 H3 3268 B2 3279 14
3217 c4 3223 F3 3231 ¥3 3236 C3 3242 E3 3251 12 3256 12 3261 H3 3273 32 3280 14
3219 D3 3227 Q&3 3232 B2 3237 c3 3243 E3 3252 H2 3257 12 3265 C3 3274 13 3281 G5
3220 E3 3228 E3 8233 13 3238 E3 3245 F3 3253 13 3258 12 3266 C3 3275 H2 3282 H&4
3283 H4 3288 E4 3300 D3 3306 D4 3313 F4 3323 - 14 3328 14 3342 C5 3351 G4 3358 G4
3284 G4 3291 H4 3301 D4 3307 D4 3316 H3 3324 13 3335 F4 3345 HA 3352 G4 3359 H4
3285 E5 3292 H4 3302 D4 3308 E4 3318 E3 3325 13 3336 G4 3346 14 3353 G4 3360 G4
3286 D5 3298 E4 3304 C4 3311 G4 3319 E3 3326 14 3340 C5 3349 G3 3356 G3 3362 A4
3287 E4 3299 D4 3305 D4 3312 G4 3320 E4 3327 14 3341 C5 3350 H3 3357 G4 3363 B4
3364 B4 3373 14 3381 63 3387 G2 3395 D4 3901 D2 3909 B2 3914 C2 3919 E4 5201 B2
3365 BS 3375 G4 3382 G3 3391 C4 3396 Fa4 3904 B4 3910 B2 3915 D5 3920 E4 5202 H2
3367 C&4 3376 G3 3384 G2 3392 D4 3397 F3 3905 Ca& 3911 E2 3916 D3 3921 G2 5203 H2
3370 H4 3379 ES 3385 G2 3393 E4 3398 D3 3906 B4 3912 H4 3917 G4 3923 B3 6201 B3
3372 H4 3380 G3 3386 G2 3394 D4 3399 D4 3907 . 15 3913 H4 3918 E3 3924 12 6202 C2
6205 B4 6213 H4 6218 G3 6234 H2 6241 G3 6248 F1l 6253 C3 6258 B3
6208 F3 6214 D& 6230 F3 6236 D2 6242 G4 6249 G4 6254 €3 6259 B4
6209 H3 6215 G4 6231 F2 6238 E3 6243 E5 6250 G5 6255 F4 6260 D2
6211 F4 6216 E& 6232 E2 6239 E3 6244 F3 6251 E&4 6256 C2 6261 12
6212 14 6217 BS 6233 H2 6240 G3 6247 B3 6252 G4 6257 C3 6262 13
SERVO
- e
HEF40538P 5322 209 14121 2203 10 uF- 10V 5322 124 14066
HEF4070BP 4822 209 10265 2205 27 nF- 63 V-2% 4822 121 50607
HEF4094BP 5322 209 14485 2217 6,8 uF- 16V 4822 124 21538
LM324N 4822 209 80587 2220 33 uF- 10V 4822 124 20945
MC1458N 4822 209 81349 2239 390 pF-630 V-2% 5322 121 54128
TCA240 4822 209 80629 2244 680-pF 250 V-2% 5322 121 54174
uAT41CN 4822 209 80617 ggj?
= D0,
5057 6,8 nF- 63 V-2% 4822 121 50538
«) 2261
2262
BC5488 4822 130 40947 2256 1,8 NF-160 V-2% 5322 121 54087
BC548C 4822 130 44196
BC558B 4822 130 44197
BC635 5322 130 44349 D
B 6 4822 130 44283
Bg?gs 4822 130 40823 3256,3273 4822 111 50483
4 4822 1 1
BD136 4822 130 40824 3384,3385 PTC 9E4-60V 822 116 4003
BF494 4822 130 44195
—Hke
< < For chip-components see page 6-17
BAT85 4822 130 31983
BAW62 4822 130 30613 £
BZV46-C2V0 4822 130 31248
BZX79-C2V4 4822 130 31253 :
E - t 6-17
BZX79-C5V1 4822 130 34233 PP i
IC
——
1201 6 MHz 4822 242 70392 =ap Mgk |
e o 0 Miscellaneous
5201 Mica washer for 6231/6232 4822 255 40133
i i 231/6232 4 1
5002 } 47 mH 4822 156 20966 Spring clip for 6231/ 822 255 40128
5203

6-7
1984-07-02
SERVO P.C.B.
5 3 2
. SERVO PCB <
T =
I
I
H H
6 G
il NN AN iE 0 i "
| { . > 5 & | i
F
£
- .
E E
0 0
¢
c
8 8
e () GRIPLET /COPPERTRACK CONNECTED TO THE COPPERFOIL ON THE COMPONENT SIDE OF THE PCB 36 510 D11 »
8 :]SOLDERED ON THE COPPERERFOIL (1)
S 4 ] 3 2 I

CS 97 304
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6-8

1984-07-02
SERVO P.C.B.

SERVO PCB

® GRIPLET/COPPERTRACK CONNECTED TO THE COPPERFOIL ON THE COMPONENT SIDE OF THE PCB

)
®

]SOLDERED ON THE COPPERFOIL (1)

36 509 D11

[R7] =CHIP RESISTOR.
[T]=cHiP CAPACITOR.
<] =CHIP JUMPER OE

1201 €3 2208 B3 2216 H2 2228 E2 2237 14 2246 G4 2257 H4 2265 G3 3203 B4 3210 B4
2203 E2 2209 F3 2257 12 2229 13 2238 13 2247 H4 2259 G3 2266 G3 3205 B4 3211 B4
2204 B4 2211 F3 2218 H3 2230 €3 2239 14 2250 14 2261 D4 2267 G2 3207 D2 3212 B4
2205 E3 2214 H2 2219 H3 2233 14 2243 G4 2251 G3 2262 C& 3201 B4 3208 D2 3213 B3
2207 B2 2215 H3 2220 12 2236 13 2244 H3 2256 H4 2264 E& 3202 B4 3209 B4 3214 B4
3215 B4 3221 E3 3229 E3 3234 €3 3239 E2 3246 E2 3254 12 3259 13 3267 B2 3276 14
3216 C4 3222 F3 3230 D3 3235 -3 3240 E2 3250 13 3255 H3 3260 H3 3268 B2 3279 14
3217 ¢i 3223 F3 3231 F3 3236 €3 3242 E3 3251 12 3256 12 3261 w3 3273 12 3280 14
3219 D3 3227 C3 3232 B2 3237 €3 3243 E3 3252 H2 3257 12 3265 C3 3274 13 3281 G5
3220 E3 3228 E3 3233 F3 3238 E3 3245 F3 3253 13 3258 12 3266 C3 3275 H2 3282 H4
3283 H&4 3288 E4 3300 D3 3306 D4 3313 F4 3323 14 3328 14 3342 C5 3351 G4 3358 G4
3284 G4 3291 H4 3301 D& 3307 D4 3316 H3 3324 13 3335 F4 3345 H4 3352 G4 3359 H4
3285 ES 3292 H4 3302 D4 3308 E&4 3318 E3 3325 13 3336 G4 3346 14 3353 G4 3360 G4
3286 DS 3298 E4 3304 C4 3311 G4 3319 E3 3326 14 3340 C5 3349 G3 3356 G3 3362 A4
3287 E4 3299 D4 3305 D4 3312 ¢4 3320 E4 3327 14 3341 C5 3350 H3 3357 G4 3363 B4
3364 B4 3373 14 3381 G3 3387 G2 3395 D4 3901 D2 3909 B2 3914 C2 3919 E4 5201 B2
3365 BS 3375 G4 3382 63 3391 C4 3396 F4 3904 B4 3910 B2 3915 DS 3920 E4 5202 H2
3367 C4 3376 G3 3384 G2 3392 D4 3397 F3 3905 C& 3911 E2 3916 D3 3921 G2 5203 H2
3370 H4 3379 ES 3385 G2 3393 B4 3398 D3 3906 B& 3912 H4 3917 G4 3923 B3 6201 B3
3372 H4 3380 G3 3386 G2 3394 D4 3399 D4 3907 13 3913 H4 3918 E3 3924 12 6202 C2
6205 B4 6213 H4 6218 G3 6234 H2 6241 G3 6248 F1 6253 C3 6258 B3
6208 F3 6214 D4 6230 F3 6236 D2 6242 C4 6249 G4 6254 C3 6259 B4
6209 H3 6215 G4 6231 F2 6238 E3 6243 ES5 6250 G5 6255 F4 6260 D2
6211 F4& 6216 E4 6232 E2 6239 E3 6244 F3 6251 E&4 6256 C2 6261 12
6212 14 6217 B85 6233 H2 6240 G3 6247 B3 6252 G4 6257 C3 6262 13
SERVO
- -
HEF40538P 5322 209 14121 2203 10 uF- 10V 5322 124 14066
HEF4070BP 4822 209 10265 2205 27 nF- 63 V-2% 4822 121 50607
HEF4094BP 5322 209 14485 2217 6,8 uF- 16V 4822 124 21538
LM324N 4822 209 80587 2220 33 uF- 10V 4822 124 20945
i by gggg 5,6 nF- 63 V-2% 4822 121 50543
MABB8440P/C042 4822 209 10921
MC1458N 4822 209 81349 2239 390 pF-630 V-2% 5322 121 54128
TCA240 4822 209 80629 2244 680-pF 250 V-2% 5322 121 54174
pA741CN 4822 209 80617 ggig
2057 6,8 nF- 63 V-2% 4822 121 50538
© 2261
2262
BC548C 4822 130 44196
BC558B 4822 130 44197
BC635 5322 130 44349 D
syt AECE TN, 32563273 4822 111 50483
BD135 4822 130 40823 i "
BD136 4822 130 40824 3384,3385 PTC 9E4-60 V 4822 116 40031
BF494 4822 130 44195
—HIe
: l IE' For chip-components see page 6-17
BAT85 4822 130 31983
BAW62 4822 130 30613 C
BZV46-C2V0 4822 130 31248
BZX79-C2V4 4822 130 31253 = "
BZX79-05V1 4822 130 34233 For chip-components see page 6-17
: IC
——
1201 6 MHz 4822 242 70392 e o
Lron Miscellaneous

CS 97 305

| s

5201
5202 } 47 mH
5203

4822 156 20966

Mica washer for 6231/6232
Spring clip for 6231/6232

4822 255 40133
4822 255 40128
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6-9
SERVO 2 1984-07-02
233E2 246F7 2611 36G1 384 E3 3293 GS 3304 J1  3IFe B BS  IUOKY  IBSIET  33pF9 330CR 33NIW0 WL 622°C9 624 H2 6216 HS 62430 4 3912 B3
23685 247G7 262m 3219A2 385D 3294 G3  3305K1 32586 331J8 3352E7  33pps 33WBI3 3I92KN 39K 6212A8 6244 Jp 621709 6209 D2 3913 (4
23185 250 A8 3205 386D, 329816 3306K2 336HE BWBE  I2K9 333EB  3ppg 33201 3393 13 SS02A13  623B3 6214 i 62BC13  62S0E2 ... 399 An
223885 225107 2265B13 3280B2 3287 F 4 3299012 33073 IBWHT BWCE  335A8  336FT  33y3cg 3386 C13 339 M SS03E13 621305 625 H Y 6238 17  6251E3 3915 Db
239B6 2256C8 2266D13 3281D3 388 F L 3300 H1 3308K¢ 3319 17 33WCT  336BY 335767 3395 g5 3G (13 33513 2UF N 6213 B4  6I15F 8 6239 ) 6 6252 G 8 3916 I5
224369 2257C8 2267 Dl 3282 B2  3291G2 330111 33MEE 332017 3335 18 3U9DE IIBFB  3;gpg9 3IEETI 339611k 622A6  623BE 6215 Fg 6200 B13 6255 F 10 3917 E6
24, D7 2259E8 3283 B3 3292062 332 13 3312 Fs 3373 B4 3336 18 3350 E7 3359G 8 337 E WL 3397113 6212 gt 6216 J 2 6215 F7 62410 13 3918 18
] 1 | 2 L 3 | 4 | 5 | 6 | 1 | 8 | 9 b 10 | 1 | 12 | 13 | 14 | 15 |
]
2 |
| 6212 ! l
i . LM324(1/4)(c) i
. 2 +2.4V 12 A
A ” :
I 3345 a [> Lsal b |
! 3279 fo ] i i
| 2% 6212 +2.4V :
'I - +2.4V = LHBZ#(VLII!L@ zm,c |
. = +
2 Ll |
] | 3280 324 3325 D J s : —
i " e 1yt L7 ] i :
! . la 5 s B3 %,
: i o) [p2av 2% g @ 2 o 2% L oo gl ED !
| 103V sm‘,.mzza 2% 2% 4 1} HEF4070B(1/4)(d 2 | B
i : 1z HEF4070B 390p i ﬂ e |
; — < 3262 237 326 . 6 I
| -2 e 1 T (220 | EEL)) i
| v I . 13 kel 2% x : =5
i 1 +2.4V _\ S |
2256
i ;i g v Bl o |
" | BC 3327 180 (aa09 !
- 2% x| Tam 23-4 2
i . ;3/13 2257 |2 . LM32611/4) (d) | RADIAL MOTOR+
| = 68 e 3380 | TO PRE.AMPL+LASER
it 3370 .8n - e =
t 2244 24 x| 2% [ A | P
| 7o = 680p s @ - |
| i 2% -Dzjm
6249 3281 E / -1000 |
o ' . i o
| RCO 2251 3349
I BAWE? ST TRl |
100n |
3350 375 l—
S |
Slae = il = |
i 6215 |
| w3, 6250 3284 3351 i AHEakileM D) i
. r Pl o e | | e 2-3, E
b
l s e 2 an 51 i o | RADIAL MOTOR -
' g —p 52 353 [\ a0AC | TO PREAMPLALASER
| 6251 ' ! X Sl B £ | PeB 13-2 LT
I /Bczzv: 3287 i ov TEEH.osss ! . i
6215 4] LM324(1/4) S ]
: % /lﬂiﬂl o o} - ) : LH3ZLCI/H(C/)( —0.6V) vdd Te Vi [ .
- 3288 ,(+95V) 8 i B 3360 o I
| P l> 1 B e 1]5a = O~ 5 |
| H +3 % 13 nN T i a 5 i
| AE % [l afs | e
e 5 et
| 192 ] 3296 | 3293 RO N alse § | = | il |
| 5 5 BZX79 S ERE =) > |vonz | -
| il 2 ; 7tV [\-s0e . o S | G
5 | 276 1 = N o !
i “i"iﬁ n sl | w Yia| 3 |
& 710427 , nnk ~Jufa | -
1| r 4 12 Yu 3 .
i 1 § nln s o i |
| : i | H
vee |
I i s 7 : (YD) STOP ONLY
H I - @ 1V . x| 3316 ! i PLAY ONLY
2
l n“LM:iZI.H/ L 8 L 6216 beese Lo E'mmlz;) i
TO PRE.AMPL.+ [k} 9l 3302 : TCA260 3319 3918 3335 i LE] | +1=12V =
LASER PCB 17-3 Lﬂ_'z.,_ i D 8 (72 i 470E}e{ OE Jo{m 68k = Q * | “ia=tv
’ +1V 1 i Do+2=45V
A +31VI[ ]3320 333 B _-L | ~3== I
Al n | -2=-58V
— 2.6V S2v) | | +3=+L8V
: Ee Y e - L
2% 3298 +31V 3916 2 &3 |
53 !
¢S iy glos [oE |
6214 (b) ol -1 = |
LM32611/4) ‘ J
BCS4L88
. 7_& 4124 621 3394 3395 !
5 ’D 2%2 3301 MC1458(1/21(a) - 2% 62lc) !
3304 Fox 1 s[ @ LM324(1/ 6214(d) |
2% @ = D 7 2 LM324 (1) i i
TO PRE.AMPL.+ 3306 [ > i 1% [
e 5 [2a | —[0.6V] . :
LASER PCB 17-4 T @ !
d 111 [ K
3305
% 3308 = I
" 5lies ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP-COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWI SE
TO PRE.AMPL+LASER PCE 13—2 MEANS CONNECTED TO THE PRE.AMPL+LASER PCB CONNECTOR
______________________________________________________________ 13POINT 2 i
35683 E7/A
I 1 [ 2 3 L 5 6 i 8 ’ 9 10 1 12 13 14 I 15 I

CS 97 306
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6-10
1984-07-02
3605 111 6519 C6 6525 13 3936 H5
Z 2661 )1 3567 (6 3573 A1z 3580 (15 3591 GB 3597 H12
DECOI::;?I‘GEA ms o em e B %?13 S 2601 Gt 2608 1 32530 2112 5232 n 5232 3 3220 £15 3569 B7 3574 Bii 3581 (15 3592 G7 3598 Hiz. ;gg{; . i B s
2562 A8 2570 B12 2581 E7 2586 E9 93 G6 bl 3570 B8 3576 B12 3582 B13 3593 GN 3599 113
2o6. B0 2571 (12 2582 E7 2587 E9 259 G7 2602 G 2610 [t6 262 Gl6 g:gg j; ;:g; j; ;255 E; iy B on wmon wmm | MMFE BB 3944 Flb
ses 86 . S AW STICK  MSAIET 2MeEy S E IO 26:; ?1; 25 ls 2631 24 ML 2 An WIOL 3seeom 9 G 3601 1S ET oL 6595
:se AT 2867 AM 2676 Cp  ISRGES - UEMNEW TS9TG) - 205 MR SRR TTEE E B 3585 D11 3596 H13 3602 115
2619 113 2628 G16 3596 G7
1 | 2 l 3 l 4 1 5 8 1 7 | 8 | 8 | 10 u | 12 | 13 l 1 | 16 | 16
__________________________________________________________________________________________________________________________ = s i
2566 36-2 v sip
3937 5.1n
=2 -3 h HEADPHONE
- ; = fiioE] {7 -+ - PCB 75 | ,
A Im 5 W i 572 567 2 ( 36-3 HJE-A DJI?ONE
T22n T22n ln_ 3573 Teen PCB 714
o 1 ks
-l ik = T0 SUPPLY[—
3571 55271 31-4 PCB 44-5
= [V
= 31-5 L
. 2560 2564 l 3582 + T0 SupPLy | B
PCB 44-4
Ed e | e (EE
—4-7V-[3 7 11-168Vfi0 22 9 8 ov| o 261/
6519 _D 1 3576 22n -
i SYMMETRY 2.2k il i
Tohsm OSCILLATOR 3 +3.4V L3577 gl+1v Kili HEADPHONE
+2 +2 +2 +2 +2 +2 +la : 6[" 2573 o PCB 71-6
O T Y 1 10 BITS il A 1 e e c
¢ 5/p LATCH gty Lo e | 3+ 6523(1/2)(B) 22 u
2555, 28 ACTIVE +3.4V NE5532N
13564 ~]3565 []3566 13567 ik DAC oan|257 por 3 |
= | = " .en -
£ oL CLOX _ > J - 16 9.8V . 100p b
- +45V ot =97V 3584
19 +4.5V |J5 +45V|op o +45V[16 |04 +11.2V[13 = /2% | o
TE R RT 0s i 6517 PASSIVE { 82t} .L—J L
0 AN SAA7030 DAC T 3585 -1 9. 6561 Sale D
TSt +11. a e "
cLock [ A srymiziog I BAXTS T0 SUPPLY
Al - 6 ] A 2591 " PCB 44-3
STRI CLCF DRCF DLCF CLCF STR1 - I1-5n #12Y. [ - HEAD%HONE_
e 13 19 1 4 ~ 2
T | : .1 I tezsao 2681|2582 Lesaa 584 [2585 [2586 [2587 [eses  [23e9 53550 ﬂzgff PCB 71-2
e = 20,47 u==0,47 uz=100n ==100n =RI00n ==22n =220 =éen =22 =22n I
oe) ] +2
i CHAIN S/P S/P CHAIN I I I I I I L I I Y 42 - 3173 L 70 suppLy | E
= i 26205 °9g: 2504 PCB 44—6
22n 22u 5
o +5V a2 ;g SUPPLY
MULTI- | MULTI- To sypeLy |
5 ROM PLIER PLIER ROM AR
o S, e 5], 96 12V -1e— -1 TO
WORDS J i ey e o =t WORDS HEADPHONE
@ @ ACC. ACC. P_c:a o
; TO SUPPLY
18 CLCF PCB 44—2
F >—3——>CLCF OUTPUT 2601
21 TIMING
24 ssmRi 3941 5.1, 1 L
[ [ - :
PS5 o 3593 2602 .
{ o once i, i 2 ool 359:. PREEM g
e DRFD 0B LAT| [CLFD DLFD 2603 1" S _a
10 iy 7 B T 3 - “oah TO SUPPLY
& &7 L 2599 2n PCB 44—8
=5 —
- & -
@ 22 9 8 3596 sreghin2
6520 SYMMETRY 6525(1/2)(A) ([ 100E} =BV 2. TO SUPPLY
i TDAL540 L oo NS oglpeps 1 PCB 4t-1 | H
) £6 0 : D 8 T0
OE 10 BITS
—— 5/p LATCH el | TACTIVE + +3.LV gl+11v HEADPHONE
- E DAC 6 PCB 71-3 [—
b ] s D 7 +3.LV R
Sy +
DAC [ 6525(1/2)(B)
I J— NES532N |
PASSIvE " g 2619
2
DAC T T2
i Ll 2641 - i
I GI = ) 1.5n 1
B 23 7 !
2630 2531 2532 33 [ob3e J283 Shas 9637 J2e38 |23 l J
. =0.47 0 47 lﬂﬂn 100n ==100n 22n 22n 22n ?_En 22, i
T L ]
ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP-COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWISE I *TO SUPPLY PCB 44—1 MEANS CONNECTED TO THE SUPPLY PCB CONNECTOR 44 POINT 1 |
el T r— -—._._._._'“___—___—___—__.—._,,_,___._._._.._._-_-—-—-—-—-——-—'—“‘-'—'—'_'_'—'_'_'_'_'_'_'—-._-_-—-_-_-_-—-—-—._.—-_-—.—-—'—- 35569 012
1 l 2 [ | 4 | 5 8 | 7 I 8 [ s | 10 [ n | 12 [ 13 I “ [ 15 I 18
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6-11
1984-07-02
1504 C2 2503 A2 2508 B3 2514 B2 2519 c4 2524 C5 2542 C2 2559 E3 2567 E6 2575 F5
1507 D5 | 2504 D2 | 2509 B2 | 2515 Al 2520 A3 | 2525 a4 | 2543 D2 | 2560 E3 | 2568 E6 | 2580 Eé DECODER P.C.B.
1510 F5 2505 B3 2511 Bl 2516 A3 2521 A4 2527 AS 2550 D2 2562 E3 2570 E6 2581 E4 6 5 L 3 2 1 it
2501 B3 2506 B3 2512 A3 2517 D& 2522 B2 2538 C3 2555 E& 2564 E3 2571 E6 2582 E3
2502 B3 2507 Bl 2513 c2 2518 D5 2523 A4 2539 C2 2558 E&4 2566 D6 2573 E5 2583 E3
2584 E3 2589 E3 2597 E2 2605 E&4 2618 ES 2625 F2 2632 E2 2637 E2 3503 A3 3510 B3 DECODER PCB
2585 E3 2591 E3 2599 E2 2606 E5 2619 E5 2627 E&4 2633 E2 2638 E2 3504 A2 3511 B3 32-3 32-2 3241
2586 E3 2593 E2 2601 D5 2608 E4 2620 D2 2628 F3 2634 E2 2639 E2 3505 A2 3512 B3 ;
2587 E3 2594 E2 2602 E& 2610 F5 2623 D4 2630 E2 2635 E2 2641 E2 3507 A2 3513 D5 :
2588 E3 2595 E2 2603 ES5 2617 ES 2624 E4 2631 E2 2636 E2 3502 A2 3509 B2 3515 A2 E
2 F
3516 A2 3521 B3 3526 D6 3531 B2 3536 BS 3541 A5 3547 D6 3558 C2 3566 D& 3572 E6
3517 D4 3522 D5 3527 B4 3532 B2 3537 BS 3542 B5 3548 D6 3560 DI 3567 D3 3573 D5
3518 D4 3523 B3 3528 Bl 3533 C4 3538 BS 3543 A5 3549 A3 3561 C5 3569 E4 3574 E6
3519 A3 3524 D5 3529 A4 3534 A4 3539 - B5 3544 A5 3550 D3 3564 D& 3570 E4 3576 ES
3520 A3 3525 B4 3530 B4 3535 B4 3540 A5 3545 A5 3555 €2 3565 D3 3571 E3 3577 E6
3579  B5 3584 E3 3593 E4 3598 E5 3605 E2 3931 C3 3941 E4 5505 C& 6512 C& 6523 ES5
3580 F5 3585 E3 3594 D5 3599 ES 3606 E2 3935 C2 3944 D4 6501 B2 6514 D2 6525 E5
3581 F4 3590 D2 3595 E4 3600 F5 3607 D& 3936 D2 5501 B3 6504 B6 6517 D3 6530 A3
3582 ES 3591 E2 3596 E4 3601 F5 3608 D4 3937 E6 5503 Bl 6508 AS 6519 D3 6531 A4
3583 ES 3592 K2 3597 E4 3602 F4 3930 A6 3938 C4 5504 C1 6510 €2 6520 D2 6535 D6 —_ e
6536 D6 6548 A4 6554 C5 6563 Bl
6537 DS 6549 A4 6558 D5 6564 D5
6540 B4 6550 A4 6559 F6
6544 A4 6551 A4 6561 D4
6545 A4 6553 C5 6562 Bl
E E
DECODER g D
o —l—
SAA7000 CIM 4822 209 10375 1504 X-tal 4.2336 MHz 4822 242 70643
TDA1540P DAC 4822 209 81453 — —
SAA7010 DEMOD 4822 209 10857
SAA7020 ERCO 4822 209 10377
NE5532N 5322 209 86234
LM339N 4822 209 80631 1507,1510 Reed relais 4822 280 20115
MSM2128-20RS RAM 4822 209 10379 c c
N74LS74AN 4822 209 80782 SRBRL
®) 5501 4822 156 21155
5503,5504
5505' 47 uH 4822 156 20966
BC548B 4822 130 40937 - ..
BC558B 4822 130 44197
.
For chip-components see page 6-17 %
B
BAWG2 4822 130 30613
BAX18 4822 130 34121 q°
BB212 4822 130 31129
For chip-components see page 6-17
A A
®  GRIPLET (COPPERTRACK CONNECTED TO COPPERFOIL ON [R] = cHIP RESISTOR
THE COMPONENT SIDE OF THE PCB) _ CHIP CAPACITOR
SOLDERED ON THE COPPERFOIL (e
®0 o ><] - CHIP JUMER (0E) 35688 D7/A
6 l 5 . | 3 1 2 1

CS 97 308
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1504 C2 2503 A2 2508 B3 2514 B2 2519 Cc& 2524 C5 2562 €2 2559 E3 2567 E6 2575 F5
1507 DS 2504 D2 2509 B2 2515 Al 2520 A3 2525 A4 2543 D2 2560 E3 2568 E6 2580 E4
1510 FS 2505 B3 2511 Bl 2516 A3 2521 A4 2527 A5 2550 D2 2562 E3 2570 E6 2581 E4
2501 B3 2506 B3 2512 A3 2517 D4 2522 B2 2538 C3 2555 E4 2564 E3 2571 Eé6 2582 E3
2502 B3 2507 Bl 2813 C2 2518 D5 2523 A4 2539 C2 2558 E4 2566 D6 2573 E5 2583 E3
2584 E3 2589 E3 2597 E2 2605 E&4 2618 ES 2625 F2 2632 E2 2637 E2 3503 A3 3510 B3
2585 E3 2591 E3 2599 E2 2606 E5 2619 E5 2627 E4 2633 E2 2638 E2 3504 A2 3511 B3
2586 E3 2593 E2 2601 D5 2608 E4 2620 D2 2628 F3 2634 E2 2639 E2 3505 A2 3512 B3
2587 E3 2594 E2 2602 E&4 2610 FS 2623 D4 2630 E2 2635 E2 2641 E2 3507 A2 3513 DS
2588 E3 2595 E2 2603 E5 2617 E5 2624 E& 2631 E2 2636 E2 3502 A2 3509 B2 3515 A2
3516 A2 3521 B3 | 3526 D6 3531 B2 3536 B5 3541 A5 3547 D6 3558 C2 3566 D4 3572 E6
3517 D& 3522 D5 3527 B4 3532 B2 3537 BS 3542 BS 3548 D6 3560 D1 3567 D3 3573 D5
3518 D4 3523 B3 3528 Bl 3533 Ca4 3538 BS 3543 AS 3549 A3 3561 C5 3569 E4 3574 E6
3519 A3 3524 DS 3529 A4 3534 A4 3539 BS 3544 AS 3550 D3 3564 D& 3570 E4 3576 ES
3520 A3 3525 B4 3530 B4 3535 B4 3540 A5 3545 AS 3555 cC2 3565 D3 3571 E3 3577 E6
3579 FS 3584 E3 3593 E4 3598 E5 3605 E2 3931 C3 3941 E&4 5505 C& 6512 C& 6523 E5
3580 F5 3585 E3 3594 D5 3599 E5 3606 E2 3935 cC2 3944 D& 6501 B2 6514 D2 6525 ES5
3581 F4 3590 D2 3595 E4 3600 F5 3607 D& 3936 D2 5501 B3 6504 B6 6517 D3 6530 A3
3582 E5 3591 E2 3596 E4 3601 F5 3608 D& 3937 E6 5503 Bl 6508 AS 6519 D3 6531 A4
3583 ES 3592 E2 3597 E4 3602 F4 3930 A6 3938 C4 5504 C1 6510 C2 6520 D2 6535 D6
6536 D6 6548 A4 6554 C5 6563 Bl
6537 DS 6549 A4 6558 D5 6564 D5
6540 B4 6550 A4 6559 Fé6
6544 A4 6551 A4 6561 D4
6545 A4 6553 C5 6562 Bl
DECODER
SAA7000 CiM 4822 209 10375 1504 X-tal 4.2336 MHz 4822 242 70643
TDA1540P DAC 4822 209 81453
SAA7010 DEMOD 4822 209 10857
SAA7020 ERCO 4822 209 10377
NE5532N 5322 209 86234
LM339N 4822 209 80631 1507.1510 Reed relais 4822 280 20115
MSM2128-20RS RAM 4822 209 10379
N74LS74AN 4822 209 80782 S
@ 5501 4822 156 21155
5503,5504
47 uH 4822 156 20966
BC548B 4822 130 40937 5505
BC558B 4822 130 44197

e

W

BAWG2
BAX18
BB212

4822 130 30613
4822 130 34121
4822 130 31129

For chip-components see page 6-17

k-

For chip-components see page 6-17

6-12
1984-07-02
DECODER P.C.B.
1 1 2 3 [ 4 5 6
T
DECODER PCB
F
=1
R L
1IM32 e 55 o 7p 6 5 36 20 1 o g
= L
& T 3 %
262
— 2632 2582
1] 1 R 3
R 26L1 R 1 |
2673 2583
8%, 25% 6 (2R B 2560 ' 517.C!
CHe83 e T R R
E = 3
£ e [ (2 € (4 ;
L7283 C 88 3 18
y | 5
1 b b 11 2 Y =
.y 11 3 £ 3 o
. ™
€ e Frale O A ]
x5 C *_ o
s DAC £ b
28816520 6519 T 1 =
93 3 s
3936, 1 bR iRl
r— [ =
: N 1L > 3 - = P
b ;?& § ot i R ‘?}
) /P“"“"v“l““% & o 6517 7 6558 v
L e - 35661R | IR =
W, ry A L N\ -
f’ g & 5\7:&\& o
p oy Ny N 4 o
Wb L TN / : N
o is;{_ﬁ % 651 ;ﬁ_ % [IC 12550 ] oo (Sl S
— 11 ﬁz‘% | 536
0
B
A
35296 D12/A
[R] =CHIP RESISTOR /"
®  GRIPLET (COPPERTRACK CONNECTED TO COPPERFOIL ON
THE COMPONENT SIDE OF THE PCB) =CHIP CAPACITOR
® (D) SOLDERED ON THE COPPERFOIL (du) B<= cHIP JUMPER (0E )
1 l 2 3 [ L T 5 6

CS 97 309




www.freeservicemanuals.info

6-13
1984-07-02
DECODING 2
1504 E16 2501 C2 2506 F2 2512 B4 2517 KS 252208 2538 F6 3507 D1 3513 J5 3519 B7 3524 J7 3529 B9 3534 (12 3539 (13 3544 Bl 3555 H§ 3931 Dn  SS0LF6 6508 A1L 6531 B8 6544 B10 6551 B12 6562 D7
1507 k9 2502 E1 2507 B4 2513 G6 258 K6 2523 C9 2539 G6 3502 (1 3509 D2 3515 A6 3520 B7 3525 B8 3530 (9 3535 (12 354D Bi6  ISAS (16 3ssp Ew 303509 550518 6510 E6 6535 JO 6545 BI1 6553 16 6563 D8
110 K7 2503 €3 2508 F3 2514 B6 2519 1B 2524 BI 2562 Ef3 3503 B2 3510 E1 3516 (6 352107 3526 J6 3531 DB 3536 B3 3561 (16 ISL7T B 3560 WIS 3938112 650183 6512 110 6536 J7  6548BI2 G55 UG GSGL JS
2509 £ 2515 C6 2520 A9 2527 B12 2543 Eib 3504 B2  3SME1 3517 J5 3522 7 3527 (8 3532 A5 3537 Bis 3542 B13 3548 JB 3561 (11 5501 F3  6S0LH2 514 Gl 6537 K5 6549 B12 6558 K8
2505 F1 2511 B3 2516 B7 2521 B9 2525 €12 2550°Et6  3505€3 3512 F2 3518 J5 3523 B8 3528 E7 3533 D11 3538 (13 3543 Al 3549 AL 3930 1 5503 AL 6504 12 6530 B7 6540 F1 6550 A12 6550 K7
1 | 2 l 3 | 4 | 5 | 8 | 7 | 8 | 9 | 10 | n | 12 13 | 1 1 15 | 18
TO PRE AMPL+ TO PRE AMPL + TO SERVO PCB TO SERVO PCB TO SERVOPCB  TO SERVO PCB
LASER PCB 18-3 LASER PCB 18-1 = 25-2 261 253
o ik - P MUTE MCES HFLS Do
1 1
3541 [s2)as-3 332 B-1 33-5 |[33-3 .
A +2  +a I I—I —‘ ‘ + A
5503 L 3549
w £550 6508+
LT o LM33oNY, -
~] E]asaz 2507 ¥ —
2511 2512 Q* +25V
2en | 9 _ﬂ
B 6501 I Inu Ezn 3504 :
SAA7010 28 15 Y 3540
> —kZ =2
HHT‘:z DATA <] [ ! 7]
3503 3504 CLOCK 3
et 6548 Y6549 Ez2v 3541
i " l?- - w kj BAWG2 |BAW62 8 i> 1t - = 128
b+ o]
E]
2525 [£]3534 [2]3535 *38 3545
=2.2n [2 (05V] 40)_, 3
c oah | 2501 g T +D {Zk7 }—+2 c
.en
e FREQ < DATA e STy 7 a7 "
23 cLock 3 CosV L2
3502 HFL
— E DATA DATA CLOCK @ —
CLOX CLOK ¢
, R -<© :
DECODER|—] o 24 FSOE b M B l FSEC
SYNC. 27 DADE 426562 = 6563
DAEC @
il 72 +la e
- G w0 G (e BAWG2 1" UNEC 4.2336 MHz Y
: SAA7020 5 3528 38 37 9 18 17 6 Jeajer la o 1
== 2550
£ DADE GAP SMSE v TL 22n £
s | L 5 I
A ul 19
5/p L L a0
cLOCK i Sis P/S P/S E] ‘qg 6 3 10
- Al SRR b
-Eg J-l-4 E s ol Y B 10 rcrox XTALL  X-TAL2 > 4 CLCF/ ¢
< <n> @ 21 net> | ; ok TIMING
A g o 2538 WRITE Ay . P : 0SCILLATOR 2 SR .. ¢
F w 3 & o 2en L l A3 P F
L |2 14/16 TEST |16 @
®_ SYNDROME ERROR FLAG- M
GENERATOR [>] LOCATOR [>{CORRECTOR| | ppocedson B RE
e 3 "k { 6514 EpgE. | [
Y ) Y ! =L DATA INTER- SAA7000 TC/0B e
o | DESCRAMBLER| | POLATOR SELECTOR 5 DRCF |
UNEC MULTIPLIER ROM ol T —
8 PROCESSOR | MATRIX A7 i @ 8
16 ‘
1 g7 A MULTIPLIER o
17
AD BUS _READ BUS_ A9 8 18 Y
ITE_BU q I® 5| [ umec CONCEALMENT MUTE COEFFICIENT
SaO ML l] Al 3| DESCRAMBLER CONTROL CONTROL[>| GENERATOR| g
o= ’ 1/0 PORT _ CeeR|__Jps i
H D 5DQ DO DI D2 D3 D4 D5 D6 D7 WE_ OF 7 T H
3lep 3560 l
e (33 152 (3T 150 59 2 FTR o
— +2 18] _ 6 =
i 10 I 13 e 15 e N7 lipgs ol
T . DO DI D2 D3 D4 D5 D6 D7 WE  Of | |wf3038
! 6512 [RaM] DECODER P.B. ASSY !
- M5M2128-20RS ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP—COMPONENTS
TS AQ Al A2 A3 A4 AS AB A7 AB A9 A0 UNLESS SPECIFIED OTHERWISE
L :Is;otn;z)(a) LR ; TO SERVO PCB 26-4 MEANS: CONNECTED TO THE SERVO PCB [
Bt BAW62 CONNECTOR 26 POINT 4
12 6564 SN 21 Wi 17 1819
: g <
J +1 =412V J
3513 STOP ONLY Sla = +41.2¢
3930 { w2 +2ag= +4,8V
BC5588
7 +2=+5V
w 3517 3526
e © 4'] 220k ke
35688 > og 2517  oc| 2518 6559
+2 6537 LL'ZZMF = 1500 BAWG2 PREEM
X I I - K
34 302 34-3 3:.-1 334] om
1 PN Corc e (U | [N PR S (< e ph S a St e e S st g _
L QDATA QSYNC  QCLOCK PREEW
TOSERVO 1 TO SERVO1 TO SERVO1 TOSERVO1  TO SERVD 1
26-4  26-3 262 261 25-5 36568 E12
1 I 2 | 3 if 4 T 5 8 I 7 i 8 I 9 10 [ n T 12 [ 13 I u I 15 [ 16

CS 97 310
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6-14
1984-07-02
TRAY CONTROL CIRCUIT
2802 H5 3801 D2 3804 D3 3807 H4 0 D4 3813 H7 3816 AB 6802 D3I 6BOS G7 6808 G6 GBIl G4 SKZ B2
2803 B 6 3802 H4 3805 E 3 3808 E 4 | G7 3814 BT 3817 BS 6803 HS5S 6806 BB 6809 GB 682 HE SK3 F I
2804 CB8 3803 D3 3806 G6 3803 HE 2 16 3815 F6 680l B5 6804 D4 6807 D2 6810 E6 6813 G6 \\\ (6
1 | 2 | 3 4 | 5 | | 7 | 8 | 9
TRAY MOTOR CONTROL
r
» !
To SERVO 616
] AT e
T0 SERVO _JB1-4
PCB 28-3 1
10 SERVO _B1-3
4 REVERSIBLE
B PCB 28-4 +2 MOTOR DRIVER
2
]"TRA\‘-IN
2] END SWITCH aa17 . |00L
BA6109
ik Fin
10 servo _1-1 5 §
PCB 28-5 | SL2 %
¢ Voutl g2-1l M
FORWARD i [2804 <
o TRAY
Vout2 TlODn SHIL
— OR 10 g2-2l M2 T-
REVERSE
CIRCUIT
D 6807
BAWS2
3801 Rin
T0 seRvo - JB1-2 6
- PCB 26-1 Ty SLI E2A0H
Vr
] T
E Foeio ik
3808 &p7x79/C8v2
i 13815
J
I63-1
1
F Iésa
TRAY-0UT
2i END SWITCH jga-p
[
3807
a —m5k6 ——m Bk}
! 5V 3812
e 8470K
el 6d-3 TE_L-L {61:2_ .....
A
J 10 SERVO 10 SERVO 70 SERVO
PCB 29-1 PCB 28-3 PCB 29-2
HH. SCHEMAL /A
* 1 | 2 | 3 4 | 5 | [ 7 [ 8 )

CS 97 311

TRAY CONTROL P.C.B.

Tray control

| 8

SK2
TRAY IN—
END SWITCH

36566 B12/A

Sk2
TRAY IN- |
END SWITCH!

36567 B12/A

SK2
SK3
2802
2803
2804

3801

3803
3804
3805

3‘806
3807
3808
3809
3810

3811
3812
3813
2 3814
3815

3816
3817
6801
e 6802
6803

6804
6805
6806
6807
' 6808

6809
6810
6811
6812
I — 6813

BO1
A0l
co3
B02
BO1

A03
co3
BO3
BO3
BO3

BO2
co2
BO3
co2
BO2

€02
c02
co1
BO2
BO2

BO2
BO3
BO2
BO3
€03

BO3
co1
A02
A03
o2

€02
B02
co3
€02
co2

e

6801 BA6109

4822 209 82059

®

3814
3815
3816

12E - NFR25
62E - NFR25
5E6 - NFR25

4822 111 30511
4822 111 30529
4822 111 30502

BC548B
BC558B

4822 130 40937
4822 130 44197

e e,

BAWG2
BZX79-C8V2

4822 130 30613
4822 130 34382

SK2

Tact switch

4822 276 10863
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6-15
1984-07-02
HEADPHONE AMPLIFIER CIRCUIT HEADPHONE AMPLIFIER P.C.B.
T0 DECODER
PCB JG-E; e
T0 DECODER
i ._JS;; -8 e75101/2)|  OdEd!
45560 g I
i U g B a1
T0 DECOOER |, , 75!
pPCB 3e~3-L-'j ] 3757 o E75:12 751
T0 DECODER_J71-1 2 I .
PCB 36-6 3754 |
-1 (® 56k 2 BU1
3752
10 DECODER = 6
PCB 36-4 !
S 8751(1/2) i
§ § N
75
3615582 36504 A
NJM4556D 4822 209 82362
3571 47 k log 4822 101 30527

CS 97 312
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6-16
1984-07-02

CS 97 313

LINE OUTPUT CONTROL CIRCUIT

T0 DECODER
PCB 32-3 :S81-3
LEFT -
3851(1/2) ' ouT
I
"
l'
!
I
TO DECODER i
POB:32-1 - [8i-l i
RIGHT I o
3851(1/2) Oji
TO DECODER
PCB 32-2 |81-2 82-2
" [--- L
36154A2
3851 10k log 4822 101 30526
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6-17
1984-07-02
*a = 25V @ ; ©® ; ©{F chni
. sale Ceramic plate L : nc: : g;/v —k Chips {_F chips 0.125 W Chips 0,125 W
i ; ;
M 20°C 5% e o i e P UL (S 10v 15pF 5% 4822 122 31792 91 E 10% 482211190398 91k 5% 482211190373
Carben film * : e~ 1,8pF 5% 4822 122 32087 10 E 5% 532211190095 10 k 2% 4822 111 90249
I o S L ®® 44— Polyester fiat foil 10% g = A 33pF 5% 482212232079 11 E 5% 482211190338 11k 5% 4822 111 90337
X A 39pF 5% 4822 122 32081 12 E 5% 482211190551 12k 2% 4822 11190253
; b . _ i = 100V 47pF 5% 4822 12232082 13 E 5% 482211190343 13 k 2% 4822 11190509
i =+ o038 W 70°C 5% B e Metalized polyester 10% | = 125V 82pF 5% 482212232083 15 E 5% 482211190344 15k 5% 4822111 90196
: : flat film m = :ggx 10pF 5% 482212231971 16 E 5% 4822 11190347 16 k 5% 4822 111 90346
! L - " ol 18 pF 5% 482212231769 18 E 5% 532211190139 18 k 5% 4822 11190238
; T ggrb&n film Sk i ooy Polyester flat foil 10% 7. gggz 22pF 10% 4822 122 31837 20 E 5% 482211190352 20 k 5% 4822 111 90349
: : small size (Mylar) . 27pF 5% 4822 122 31966 22 E 5% 482211190186 22 k 2% 4822 11190251
: Carbon film oa} Pol film/foil 1% t =350V 33pF 5% 482212231756 27 E 5% 4822116 60186 24 k 2% 4822 11190512
! 7001 -+ e wE e u = 400V 39pF 5% 482212231972 30 E 5% 4822 11190356 27 k 2% 482211190542
l 2010 leoe] TOAN? ; ; ° g b 47pF 5% 482212231772 33 E 5% 482211190357 30 k 2% 482211190216
' § e 1 | . s - o = 56 pF 5% 4822 122 31967 36 E 5% 482211190359 33 k 5% 5322 111 90267
| oo L g e i - % S — P i 68 pF 10% 4822 122 31961 39 E 5% 482211190361 36k 2% 482211190514
| I I |PCB 83-2 ; & o v iy 82pF 10% 4822 122 31839 43 E 5% 532211690125 39k 5% 532211190108
I 4 4t 1 ! fid 100 pF 5% 4822 12231765 47 E 5% 482211190217 43 k 5% 4822 11190363
AT o s 01 | (R Iy J A ol _ D= 15V 120pF 5% 4822 122 31766 51 E 5% 482211190365 47 k 2% 4822 11190543
i —{— Miniature single E=20V 150 pF 5% 4822 122 31767 56 E 5% 4822 11660187 51k 5% 5322 111 90274
F=35V 180 pF 2% 4822 12231794 62 E 5% 4822 11190367 56 k 2% 4822 11190573
oo* Subminiature + 20% Sie 220pF 5% 4822 122 31965 68 E 5% 4822 11190203 62 k 5% 5322 17190275
(© chip component —IF—  tantalum gl 1 330 pF  10% 4822 122 31642 75 E 5% 4822 11190371 68k 5% 482211190202
i 390 pF 5% 482212231771 82 E 5% 482211660158 75 k 2% 4822 11190574
470 pF 5% 482212231727 91 E 5% 482211190375 82 k 2% 4822 111 90575
27 037A/C 560 pF 5% 482212231773 100 E 5% 5322 111 90091 91k 5% 5322 11190277
680 pF 5% 4822122 31775 110 E 5% 482211190335 100 k 2% 4822 11190214
820 pF  10% 4822 12231974 120 E 5% 4822 11190339 110 k 5% 5322 11190269
IR RECEIVER P.C.B. 1nF  10% 5322122 31647 130 E 5% 4822 116 60164 120 k 2% 4822 111 90568
K_A 1,2nF 5% 4822 122 31807 150 E 5% 5322 11190098 130 k 2% 4822 11190511
6851 Lok “10% 482212231781 160 'E: 5% 4822 111 90345 150 k 5% 5322 111 90099
22nF 10% 4822 12231644 180 E 5% 5322 11190242 160 k 2% 5322 11190264
27nF 10% 482212231783 200 E 5% 482211190348 180 k 2% 4822 111 90565
33nF 10% 482212231969 220 E 5% 482211190178 200 k 5% 4822 11190351
47nF 10% 482212231784 240 E 5% 482211190459 220 k 5% 4822 11190197
56nF 10% 482212231916 270 E 5% 482211190154 240 k 2% 4822 11190215
68nF 10% 482212231976 300 E 5% 482211190156 270 k 5% 4822 11190302
10nF 10% 482212231728 330 E 5% 532211190106 300 k 5% 5322 11190266
12nF  10% 5322122 31648 360 E 1% 4822 11190288 330 k 2% 482211190513
15nF  10% 482212231782 390 E 5% 532211190138 360 k 2% 4822 11190515
18nF 5% 482212231759 430 E 2% 482211190213 390 k 5% 4822 11190182
22nF 10% 4822 122 31797 470 E 5% 532211190109 430 k 5% 482211190168
33nF 10% 4822 122 31981 510 E 5% 4822 11190245 470 k 5% 4822 111 90161
100 nF  20% 4822 122 31947 560 E 5% 532211190113 510 k 5% 4822 111 90364
620 E 5% 4822 11190366 560 k 5% 4822 11190169
® 680 E 5% 482211190162 620 k 2% 4822 11190213
1} chips 0,125 W 750 E 5% 482211190438 680 k 2% 4822 11190106
820 E 5% 482211190171 750 k 5% 4822 111 90369
0 E jumper 482211190163 910 E 5% 4822 11190372 820 k 5% 4822 111 90205
1 E 10% 482211190184 1k 5% 5322 11190092 910 k 5% 4822 11190374
1,1 E 10% 4822 11190377 1.1k 5% 4822 11190294 1™ 2% 4822 111 90252
1.2 E 10% 482211190378 1.2k 5% 5322 11190096 11M 5% 4822 111 90408
CONN. 31 1,3 E 10% 482211190379 1.3k 5% 4822 11190244 1.2M  10% 4822 111 90409
15 E 10% 4822 111 90381 1.5k 5% 482211190151 1,3M  10% 4822 111 90411
- | 16 E 10% 4822 11190382 1.6k 5¢° 5322 11190265 1.5M  10% 4822 11190412
18 E 10% 482211190383 18k 50 5322 111 90101 1.6M  10% 4822 11190413
2 E 10% 482211190384 2k 5% 4822 11190165 2M  10% 4822 11190415
Fiseanr 22 E 10% 482211190507 22k 2% 4822 111 90248 22M  10% 4822 11190185
24 E 10% 482211190385 24k 5% 4822 111 90289 24M  10% 4822 11190416
27 E 10% 482211190386 27k 2% 4822 111 90569 27M  10% 4822 11190417
3 E 10% 482211190387 3k 3% 482211190198 3M  10% 4822 11190418
IR RECEIVER 33 E 10% 4822 11190447 33k 5% 4822 11190157 33M 10% 482211190191
36 E 10% 482211190389 36k 5% 532211190107 36M  10% 4822 11190419
. . 39 E 10% 482211190391 39k 2% 4822 11190571 39M  10% 4822 11190421
1009 Receiver unit 4822 212 21449 43 E 10% 4822 11190392 43k 5% 4822 11190167 43M  10% 4822 11190422
P, 47 E 5% 532211190376 47k 5% 532211190111 47M  10% 4822 11190423
{4 51 E 10% 482211190393 51k 5% 5322 111 90268 51M  10% 4822 11190424
—»t+ 56 E 10% 482211190394 56k 2% 4822 11190572 56M  10% 4822 11190508
: 62 E 10% 482211190395 6.2 k 5% 532211190116 62M  10% 4822 11190426
6851 BPWS0 photodiode 4822 130 32376 68 E 5% 482211190254 6,8 k 2% 4822 111 90544 68M 10% 4822 11190328
75 E 10% 482211190396 7.5k 5% 4822 111 90276 75M  10% 4822 111 90427
82 E 10% 482211190397 8.2k 5% 532211190118 82M 10% 4822 11190329
91M  10% 4822 111 90428
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6-18
1984-07-02
SUPPLY PCB.
o o
| 7 ! go—- -1
e | 3e—41
s e W LI
3 e 6 + 2
22 L3 7 +2
13 rnll lidus g
42 &%
Ly
| 5
&
3
2
Cl4 ‘_1
SUPPLY

R

b2
2
11 *-— N7/T0

]
IR RECEIVER |

14
i
12-2

HM =
| HM+
[ BM

RM

FM+ 12-
FM-—

D2

OCERR.
LASER ON/OFF

3 RADERR. 2
- RADERR 1

18
o=z E15
20 |HF
3 i i

TRAY CONTROL PCB

o\

D10
61
1 SL2
2 sL1 64 4
3 SK i
] n e 2 A
63 [5e—'+ 3 oo
| E SK3 62 J:'
J_ 120
1 L]
o'

CS 97 315

DECODER PC.B.

i £ i il = i - A14) - "
I gt =10 TRAY OUT-END
i eno
_ 1o
MAINS FILTERS PCB. ;sétow
=
i) = BLAC
035 seliir 4
T
03-6 5001
I BL
. ||”||||l|l|il|||”|, 7 v
. 01 032 16 YELLOW
] 2 17
1’: RED
. BROWN
: ~d ““I“I”“"”l - BLACK
MAINS FILTER
l i3 5 o = - fA‘IJ
. g 2 i T = | ®_'—'—G@—' 123 L25
SERVO PCB ‘
'
| 3 =T1F2
+1 i
Py TR |
. o
Al +2 1_1 31L s 321R ] 111 i"..'
1 1
: et | 1)
= phars
8 1
+2 ]
F#&)—.: 0 T gy
1 ‘ !
MOT -
e 28
+RADMOT.
“RAD.MOT.
+FOC MOT 2
3 -FUC,M0T1_1.
— FOCERR. '_'3' 2 ! s
RADERR.2

=

RADERR.1 g4
| —

|PREEMP T 4]25
‘M‘E_OD_Q 4

3
[ —IMcES o5
HELS 1

—

26

] L

3| QDATA
QSYNC.

1] QCLOCK

i
SK
SL1

N

@

Eae?
j5L2

()
\&J

33
. PREEMP I
2 MUTE
3, 0o
lug MCES
s HFLS
\m
34
e '
2 [ Jooara
€] Jasvnc
L 1 o8
) acLock N

5
€

CONTROL +DISPLAY PCB.

stadd S il
123 4% 23 Sia 32N
Tge ¢ €43 o By

1 E l&J
53

w
N

B15
HEADPHONE PC.B.
I
: 71[i| 444
TrEA4- .
L L
' 1
L
L — Bu2 ¥ 4
36152 07

FOR CD304/01 ONLY
FUSE 1451

200mAT

MAINS FILTER PCB

©03-5

©03-6 IR & SO Gy |
031  03-2
—
MAINS INLET

SK1

MAINS
SWITCH

TRANSFORMER T1
(PRIM.)

§ ®
2

°
1 L]
* °
4
® °
N ®
|| °
 II-Fuse ||l
ad (1 HHHTITTIN L4

-
[

o
&

)4
4 o) VOLTAGE SELECTOR
& SET ON 220V

36308 B0S /A
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FOUTZOEKMETHODE

Bij het opzetten van de foutzoekmethode voor Compact
Disc bleek dat een andere dan de gebruikelijke aanpak
noodzakelijk was.

Het is niet meer mogelijk uit te gaan van de methode waar-
bij een aantal mogelijke fouten in het apparaat het vertrek-
punt vormen voor de foutzoekmethode.

Een bepaalde fout met een bijbehorend symptoom kan een
groot aantal oorzaken hebben. De reden hiervan is dat in de
Compact Disc een aantal gesloten-lus schakelingen
voorkomen welke bovendien elkaar kunnen beinvioeden
waardoor voor de hand liggende metingen onmogelijk zijn.

Bij de hierna volgende methode wordt het apparaat sche-
matechnisch opgesplitst in negen duidelijk herkenbare
subgroepen. Door enkele metingen kan de defekte sub-
groep gelokaliseerd worden. Hierna kan het circuit volgens
de aangegeven methode worden gemeten.

WENKEN
Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig
gepositioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief is.
Het testen van b.v. de goede werking van de trackdetector is
dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt van
op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters, in-
vertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier terugkop-
peling is toegepast, konvergeert het spanningsverschil aan
de differentiéle ingangen naar nul. Dit geldt zowel voor DC
als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de eigenschappen
van een ideale op-amp (Z; =, G = =, Z,=0).

Wanneer één ingang van een op-amp, rechtstreeks door-
verbonden is met massa is het nagenoeg onmogelijk aan de
inverterende en de niet-inverterende ingangen te meten.

In zo'n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan de
ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ,,0" en ,,1”

Tijdens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten met
aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd wordt
verkort. In een aantal gevallen zijn de desbetreffende
punten uitgangen van op-amps. Deze uitgangen zijn kort-
sluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op ,,0” of massa gebracht
mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit rechtstreeks
aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

In- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

De in- en uitgangen mogen alleen op ,,0” of massa worden
gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.
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Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

— Injekteren van niveau's of signalen uit een externe bron
mag nooit gebeuren als de betreffende schakeling
geen voedingsspanning heeft.

— De geinjekteerde niveau’s of signalen mogen nooit gro-
ter zijn dan de voedingsspanning van de betreffende
schakeling.

Kontinu branden van de laser

— Verwijder plug 24 op de servoprint en verbind punt
24-3 (laser) van de kabelconnector met massa.
Nu zijn ook de focuslus en de radiale lus onderbroken:
24-1 (RE1 = Radial Error 1), 24-2 (RE2 = Radial Error
2) en 24-4 (FE = Focus Error).
De laser brandt ook continu indien het apparaat in
service lus A gebracht is.

Onregelmatige werking van het display

Onregelmatige werking van het display bij een geopend en
werkend apparaat kan veroorzaakt worden door handeffekt
in de buurt van de kristaloscillatoren.

Uit- en inschakeien van de netschakelaar heft dit effekt op.

Aanduiding van de testpunten
In de tekeningen van de schema's en de printen zijn de

testpunten aangegeven met een nummer ( b.v. @) waar-
naar de foutzoekmethode refereert.

Voor oscillogrammen, amplitudes, tijd bases en stand van
het apparaat zie de lijst van testpunten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde foutzoekmethode
zullen een aantal algemene kondities, welke voor een
goed funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld wor-
den.

Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt be-

gonnen dienen eerst deze algemene punten gekontro-

leerd te worden.

a. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn (ver-
wijder stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met onbe-
schadigde platen.

b. Kontroleer de aanwezigheid van de benodigde klokfre-
quenties, n.l.:

] 6 MHz voor servo uP (punt 16)

® 4,233600 MHz voor CIM-IC (punt 8)

® 435 MHz voor vrijlopende PLL schakelingen aan
DEMOD-IC (punt 21)

® 6 MHz voor control en display uP (punt 15)

c. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben. Zie printtekeningen.

d. Kontroleer of de twee ,mutes” (KILL en SMSE) inak-
tief zijn zodat de informatie-stroom nergens onder-
broken wordt.

KILL = de collector van transistor 6536 op de deco-
deerprint. Deze moet circa 3 sec. na het inschakelen
van de netspanning hoog worden.

SMSE = pin 39 van het ERCO-IC op de decodeerprint.
Dit puntis normaal tijdens het spelen hoog en tijdens
search laag.

e. Kontroleer de goede werking van de beide micropro-
cessoren d.m.v. hun ingebouwde test-programma en
eventueel periferie testprogramma.
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Methode:
Zelftest van de servo uP

Verwijder plug 27 op de servo print.

Verbind de punten 6, 14, 18 en 21 van de voet van
de servo uP met elkaar.

Bij goede werking van de uP moet punt 22 binnen 1
sec. na het inschakelen van de netspanning van
., 1" naar ,,0"” gaan.

Zelftest van de display uP

— Haal de servo uP uit zijn voet en zorg ervoor dat
plug 27 met de servoprint verbonden is.

— Verbind de punten 6, 14, 18 en 21 van de display uP
met elkaar.

— Bijgoede werking van de uP moet punt 22 binnen 1
sec na hetinschakelen van de netspanning van,,1”
naar ,,0" gaan.

Periferietest

Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netspan-
ning uit.
Initiéren van servicelus A

Zorgervoor dat de trayprint gemonteerd is of bij gesloten
lade de eindschakelaar (SK2) op de tray-print gesloten is.
Houd de toetsen CANCEL, PREVIOUS en STOP inge-
drukttijdens hetinschakelen van de netspanning. Laat de
toetsen na ca. 2 sec. los. Het apparaat bevindt zich nu in
servicelus A.

In deze situatie werken de laser en de focusregeling en
draait de draaitafelmotor. De lichtpen blijft tegen de
binnenste stuit staan (d.w.z. de lichtpen blijft kontinu
onder de inloopsporen staan). Het radiale servo systeem
is uitgeschakeld.

In deze servicelus kan het display als volgt worden
gekontroleerd:

— Het display zal 01.02 aangeven, daarna 02.04 vervol-
gens 03.06 en zo oplopen tot 20.40. Dan volgt 00.00 en
weer 01.02 enz.

De indicatoren SCAN, PAUSE, REPEAT en DISC
ERROR zullen oplichten en deze blijven aangestuurd.
Bij 01.02 indikatie wordt ook streep 1 van de "track
bar” aangestuurd, bij 02.04 streep 2 enz.

Wordt vervolgens de CANCEL toets ingedrukt dan zal
na 2 klokslagen van het display de TRACK oplichten
en zal de DISC ERROR doven.

Het apparaat blijft in servicelus A.

Initiéren van servicelus B

Servicelus B is te bereiken vanuit servicelus A door toets
STORE in te drukken. Het display geeft met TIME ABS,
REL en TOT aan dat het apparaat in servicelus B staat. Nu
is onafhankelijk van het P-bit en de subcode het radiale
servosysteem ingeschakeld. Na ca. 1 min. is muziek
hoorbaar. Deze tijd is afhankelijk van de lengte van het
inloopspoor. Door de lichtpen met de hand onder het
muziekspoor te brengen is direkt muziek hoorbaar. Het
display blijft in de servicelus. De speler kan vanuit
servicelus B in de speel toestand worden gebracht door
de START/REPLAY toets in te drukken. Wordt de
START/REPLAY toets bediend wanneer een niet op de
plaat aanwezig muzieknummer op het display verschijnt
dan stopt het apparaat.

Oogpatroon.

Kontroleer met een oscilloscoop het HF-signaal

(,,oogpatroon”) op meetpunt van de decodeer-
print. Stel de tijdbasis in op 0,5 usec.

De oscilloscoop moet een vrij stabiel signaal vertonen
wanneer de PLL-schakeling ingevangen is en de
servo-schakeling van de draaitafelmotor korrekt
regelt.

Eentrillend of onrustig beeld kan veroorzaakt worden
door een slechte motor, of omdat het apparaat in ser-
vicelus A staat.
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GEDETAILLEERDE FOUTZOEKMETHODE

Een aantal snelle en doeltreffende kontroles geven
onmiddellijk uitsluitsel over slecht functionerende ge-
deelten van het apparaat. Voor het kontroleren van de
servosystemen zijn in uP 6201 twee servicelussen (A en B)
ingebouwd.

Alvorens het apparaat in servicelus A of B te zetten moet
gekontroleerd worden of de bus (clock, data resp. aan-
sluitpunten 3 en 2 van uP6201) vrij liggen van massa of
voedingsspanning (niveau ,,laag” of ,,hoog").

Liggen de lijnen vrij van massa of voedingsspanning dan
moeten bij ingeschakelde netspanning alle toetsen be-
diend kunnen worden.

Voor het foutzoeken moet de hieronder gegeven stap-
voor-stap methode gevolgd worden.

Eerste stap (met een plaat op de draaitafel).
Breng de speler in servicelus A.

Als één van de kondities, geldend voor servicelus A, niet
optreedt moeten de volgende vragen in de gegeven vol-
gorde positief beantwoord worden.

In de praktijk betekent dit dat als een bepaalde vraag
positief beantwoord wordt, dit inhoudt dat alle vooraf-
gaande schakelingen waar de vragen naar refereren,
goed werken.

Voorbeeld: als het ,,oogpatroon” aanwezig is dan kan
gekonkludeerd worden dat de laser werkt, de laser in
focus is en de draaitafelmotor werkt.

Opmerking:

In enkele omstandigheden kunnen fouten in het radiale
servosysteem het focusservosysteem beinvioeden.

(b.v. wanneer voedingsspanning +1 voor IC 6214 in het
radiale circuit ontbreekt, begint de focusspoel te
oscilleren).

Om te kunnen vaststellen of deze situatie optreedt moet

meetpunt@ (FS) op de servoprint aan massa worden
gelegd. Op deze manier wordt de invloed van het radiale
servosysteem op het focus servosysteem uitgeschakeld.

A. Geeft de laser licht?
(Meetmethode: zie sub A).

B. Is de hoek plaat-lichtpen binnen tolerantie, d.w.z.
gelijk aan 90° + 0,5°7?
(Meetmethode: zie hoofdstuk "Mechanische metin-
gen en instellingen van het CDM manual).

C. Geeft de laser voldoende licht?
(Meetmethode: zie sub C).

D. Komt het objektief in focus?
(Meetmethode: zie sub D).

E. Draait draaitafelmotor en zo ja, draait hij op de goede
snelheid?
(Meetmethode: zie sub E).

Als de antwoorden A + E positief zijn, moet het apparaat
in servicelus A gebracht kunnen worden.

Tweede stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in servicelus B.

In deze stand moet het oogpatroon op meetpunt@ op
de decoderprint stabiel zijn terwijl ook het MCES-signaal
op meetpunt @ op de servoprint stabiel moet zijn.
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Opmerking: in servicelus B wordt het spoor niet alleen
gevolgd maar wordt ook de informatie weergegeven,
vooropgesteld dat het digitale circuit funktioneert.

Als één van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten, in servicelus A, de volgende vragen in de gege-
ven volgorde positief worden beantwoord.

F. Funktioneert de DO en HFLS detektor?
(Meetmethode: zie sub F).

G. Funktioneert de trackdetector?
(Meetmethode: zie sub G).

H. Funktioneert de radiale regeling naar behoren?
(Meetmethode: zie sub H).

Indien de antwoorden op de vragen F, G en H positief zijn
moet het apparaat in servicelus B gebracht kunnen
worden.

Derde stap (met een plaat op de draaitafel).

Haal het apparaat uit servicelus B door, tijdens het weer-
geven van een op de plaat aanwezig muzieknummer, de
START/REPLAY toets in te drukken.

Let op dat de speler nu niet alleen het spoor volgt, maar
ook de muziek kan weergeven als het digitale en decoding
circuit in orde is.

Als bovenstaande kondities niet optreden moeten de on-
derstaande vragen positief beantwoord worden.

|I. Funktioneert de P-bit?
(Meetmethode: zie sub I).

J. Funktioneert de overdracht van de subcode infor-
matie?
(Meetmethode: zie sub J).

K. Funktioneert T1, d.w.z. de polariteit van RE?
(Meetmethode: zie sub K).

Als de antwoorden op de vragen |, J en K positief zijn moet
het apparaat in de normale gebruikstoestand gebracht
kunnen worden.

Vierde stap (met een plaat op de draaitafel)

Wanneer in stand play geen signaal hoorbaar is, moet de
laatste vraag beantwoord worden.

L. Funktioneert het digitaal decodeer circuit volgens
specifikatie?
(Meetmethode: zie sub L).

Sub A. GEEFT DE LASER LICHT?
Meetmethode

Breng de spelerin servicelus A zonder dat een plaatop de
draaitafel ligt.
Nu moet de laser voor onbeperkte tijd licht geven.

Een andere methode, waarbij de laser voor onbeperkte
tijd licht geeft en het objektief stilstaat, is plug 24 op de
servoprint te verwijderen en punt 24-3 van de kabel-
connector door te verbinden met massa.

Bij ingeschakelde netschakelaar moet de laser licht
geven.

Het kontroleren gebeurt met een lichtgevoelig onderdeel
dat enigszins wordt afgeschermd van omgevingslicht.

Voorbeelden:

a. Sluit lichtgevoelige diode BPW34, codenummer 4822
130 32108 met goede polariteit aan op een analoge
multimeter (b.v. PM 2412). Als de laser licht geeft, zal

de meter op bereik 10 k() nagenoeg volle schaaluitslag
geven.

b. Sluit lichtgevoelige weerstand 4822 116 10002 aan op
digitale multimeter PM 2517E.
Als de laser licht geeft daalt de weerstand tot circa
8 k().

Als de laser geen licht geeft ga dan verder naar Annex 1.

Sub. C. GEEFT DE LASER VOLDOENDE LICHT?
Meetmethode:
(Meetpunten op voorversterkerprint en servoprint).

— Onderbreek de collector van transistor 6230 op de
servoprint, of leg de "—"kant van elco 2209 aan massa.
Verwijder plug 24 op de servoprint en verbind punt
24-3 (laser) van de kabelconnector met massa.

De laser moet nu licht blijven geven, terwijl FE, RE1en
RE2 onderbroken zijn.

— Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netscha-
kelaar in.

— Injekteer rechtstreeks met een LF-generator (Ri <

600 ) op meetpunt@ (FE) een sinusvorming signaal
van 2 Vi met een frekwentie tussen 25Hz en 60Hz (de
juiste frekwentie is speler afhankelijk).

— Stel de frekwentie zodanig in dat de monitor diodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op meetpunten @ @ @ en .
De amplitude moet liggen tussen 40 mV en 80 mV.

Als de amplitude onvoldoende is ga dan verder naar
Annex .

Sub. D. KOMT HET OBJEKTIEF IN FOCUS?
Meetmethode
e Geen plaat op de draaitafel

Schakel de netschakelaar in en druk op de play-toets.

De arm moet nu naar het centrum gaan. Onmiddellijk
daarna moet het objektief 2x op en neer bewegen om het
focuspunt te zoeken.

Hierna stopt de aktie.

Deze akties worden gestuurd vanuit de servo uP.

Als het objektief niet beweegt kontroleer dan de servo uP,
het focuscircuit of de focusspoel.

o Met plaat op de draaitafel
Snelle methode

Om globaal te kontroleren of het focuscircuit funktioneert

moet als volgt gehandeld worden:

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in servicelus A.

— Neem de plaat van de draaitafel af.

— Kontroleer nu of het objektief focusseert door er een
reflekterend voorwerp (b.v. spiegel voor hoekmeting)
boven te brengen.

Gedetailleerde methode

— Kontroleer transistor 6230 (op de servoprint) als volgt:
Kontroleer of FN bij iedere doorgang van het nominaal
focuspunt gedurende korte tijd laag wordt.

Alleen als focuspunt FN gevonden wordt, zal FE vrijge-
geven worden via transistor 6230 (basis wordt negatief).
Kontroleer of de basis van 6244 | laag” gestuurd wordt
vanuit de servo uP (= FCO).

Indien dit niet het geval is, kontroleer dan de servo uP.
Wanneer 6244 wel laag gestuurd wordt, ga dan verder.

— Test het focuscircuit als volgt:
Onderbreek de collector van 6230 op de servoprint en
neem plug 24 op de servoprint los. Verbind punt 24-3

(laser) van de kabelconnector met massa.
De laser geeft nu kontinu licht, FE is vrijgegeven en

bovendien is de focuslus onderbroken bij meetpunt
(= FE) op de servoprint.

Testen van de schakeling tussen meetpunl@ enfocus-
spoel (meetpunten op de servoprint).

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt@ d.m.v. een LF-

generator (Ri < 600 (1) een sinusvormig signaal van 10
Hz, 2 V.

— Kontroleer of focusspoel - dus ook het objektief
reageert.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 06 Vy
bedraagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 6 Vi
bedraagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 5 Vu
bedraagt.

Testen van het subchassis (meetpunten op de voorver-
sterkerprint, injekteerpunt op de servoprint).
— Leg een plaat op de draaitafel.

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt@ een sinusvormig
signaal tussen 25 Hz en 60 Hz met 2 Vi d.m.v. een
LF-generator (Ri < 600 Q1). De juiste frekwentie is speler
afhankelijk.

— Stel de frekwentie zodanig in, dat de monitordiodes in de
lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven op

de meetpunten @ @ @ en .
— Kontroleer de meetpunten @ @ @ en @

— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt @
Het signaal op dit meetpunt is gelijk aan het signaal op
meetpum@, echter de amplitude is afhankelijk van de
stand van instelweerstand 3158.

Als alle kontroles positief zijn sluit dan de focuslus door plug
24 weer aan te brengen. Sluit transistor 6230 weer aan.
Het focuscircuit moet nu functioneren.

Er dient opgemerkt te worden dat de amplitudes op de

meetpunten@ toten met @ enigszins afhankelijk zijn van
de karakteristiek van de monitordiodes.

Sub. E. DRAAIT DE DRAAITAFELMOTOR EN ZO JA,
DRAAIT HIJ OP DE GOEDE SNELHEID?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

— Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in
servicelus A.

— Als het focuspunt gevonden is, kontroleer dan op meet-
punt@ of FCO laag is.

Indien dit niet het geval is kontroleer dan het focuscircuit
(zie sub D).
Als FCO wel laag is ga dan verder.

— Schakel alleen de netschakelaar in, neem plug 25 op de
servoprint los en kontroleer het MCES-signaal = punt 2

van kabelconnector 25 of meetpunt@ op de deco-
deerprint. Zie figuur F.
Indien het MCES-signaal niet korrekt is kontroleer dan het
DEMOD- en ERCO-circuit, zie sub L.
Wanneer het MCES-signaal korrekt is, ga dan verder.

— Breng plug 25 weer aan, neem plug 15 op de voorver-
sterkerprint los en injekteer een gelijkspannings sig-
naal op de kabelconnector van de motor of recht-
streeks op de draaitafelmotor.

Let op de polariteit. De draaitafelmotor moet nu
draaien. (Door de gelijkspanning van 2,5V is de draai-
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snelheid van de motor ongeveer gelijk aan de draai-

snelheid, behorende bij het aftasten van de binnenste
sporen).

— Breng het apparaat in servicelus A.
Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meetpunt @

(op de servoprint) figuur G zichtbaar zijn.

Bij een gelijkspanning > 2,5V moet op meetpunt @
figuur H zichtbaar zijn.

Wanneer het signaal op meetpunt@ korrekt is, kon

troleer dan het circuit van de draaitafelmotor tussen
meetpunt @ en de draaitafelmotor.

Is het signaal op meetpunt@ niet korrekt kontroleer
dan of het MCES-signaal déor FCO op punt 13 van
IC6205C wordt vrijgegeven, door plug 25 op de servo-
print los te nemen en op punt 2 van de kabelconnector
25 te meten.

Wanneer nu het MCES-signaal korrekt is, kontroleer
dan het circuit rond 1C6205C.

Haal het apparaat uit de servicelus door de netschake-
laar uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de
netschakelaar en de PLAY-toets in. (De draaitafelmo-
tor draait door de geinjekteerde gelijkspanning van 2,5
V).

Kontroleer het oogpatroon op meetpunt@ op de
decodeerprint.

Het oogpatroon kan gestabiliseerd worden door de
lichtpen handmatig onder de sporen te brengen of
door circa 5 sec. de toets FWD in te drukken.

Als het oogpatroon op meetpunt@ niet aanwezig of
onstabiel is, kontroleer dan de HF-voorversterker (zie
Annex V). Wanneer het oogpatroon korrekt is, ga dan
verder.

— Zet het apparaat in servicelus A.
(De draaitafelmotor draait door de geinjekteerde ge-
lijkspanning van 2,5 V).
Kontroleer of het signaal op meetpunt@ (=HFLS op de
servoprint) correct is, zie figuur Y.
Indien het signaal niet correct is, kontroleer dan het HFLS

@en@)_

— Haal het apparaat uit de servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen.

— Kontroleer het invangen van de PLL-schakeling van
het DEMOD-IC, zie Annex Il

Als de PLL invangt ga dan verder.

detector circuit (= circuit tussen de meetpunten
Als het HFLS-signaal correct is, ga dan verder.

— Kontroleer de timing-signalen aan de uitgang van het
DEMOD-IC zoals aangegeven is in sub L.
Wanneer de timing signalen correct zijn, ga dan verder.

— Als het MCES-signaal nog niet naar behoren aanwezig
is, vervang dan het betreffende specifieke digitale IC.
— Het MCES-signaal moet nu aanwezig en korrekt zijn.

Sub. F. FUNKTIONEERT DE DO EN HFLS DETEKTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

— Uitgangspunt:
HFLS= 1 als de spot precies op het spoor zit.
HFLS=0 tussen de sporen (b.v. tijdens spoorspringen).
DO =0 of DO = 1 bij drop-out.
DO =1 of DO = 0 bij géén drop-out.

Benaderende meetmethode
(Toe te passen in servicelus A).

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng de speler in servicelus A.
— Kontroleer of het DO-signaal (meetpunt@) correct is.

Normaal moet meetpunt@ .laag"” zijn. Echter, in geval
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van krassen op de plaat zijn kleine ,,spikes” van onge-
veer 100 mV zichtbaar.

— Kontroleer het HFLS-signaal op meetpunt 55

Nauwkeurige rmeetmethode
(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat).

Leg testplaat 5A (4822 397 30096) op de draaitafel.
Schakel de netschakelaar in en druk op de PLAY-toets.

Kies tracknummer 10 en kontroleer meetpunt®‘
De HFLS-pulsen moeten aanwezig zijn.
Kies tracknummer 15 en kontroleer meetpunt @

De DO-pulsen moeteri aanwezig zijn. Op dit nummer
moeten ook de HFLS-pulsen op meetpunt @ aanwezig
zijn.

Tijdens spoorspringen zijn de HFLS-pulsen op meet-
punt@ altijd aanwezig.

Sub. G. FUNKTIONEERT DE TRACKDETECTOR?
Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).
Schakel het offset-circuit uit:

Neem weerstand 3315 los (aan de zijde waar deze aan
punt 14 van 1C6215 ligt).

Monteer een instelpotmeter van 47 k() tussen +1en —1
voedingsspanning (b.v. tussen de punten4 en 11van IC
6215). Sluit de loper van de instelpotmeter aan op de
losse zijde van weerstand 3315.

Leg een plaat op de draaitafel.

Breng het apparaat in servicelus A.

Regel met de externe instelpotmeter van 47() het signaal
op meetpunt symmetrisch rond 0 V. De amplitude

van het signaal kan veranderen bij deze afregeling.
Meet het FS-signaal op meetpunl@.

De frekwentievariatie is afhankelijk van de excentrici-teit
van de plaat.

Kontroleer meetpunt @

Kontroleer meetpunt @ Ditsignaal is niet te triggeren.
Kontroleer meetpunt @

Schakel het offset-circuit weer in.

Sub. H. FUNKTIONEERT DE RADIALE REGELING NAAR
BEHOREN?

Attentie: De offsetschakeling (d-faktor) en de AGC-scha-
keling (k-faktor) zijn correctieschakelingen.

Dit houdt in dat bij optimale omstandigheden (nieuwe plaat,
minimale afwijkingen van de onderdelen) het moge-
lijk is dat de speler goed funktioneert, terwijl er een foutin de
offset- of AGC-schakeling aanwezig is.

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

a.
b.

Leg een plaat op de draaitafel.
Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Uitschakelen van het AGC-circuit:
Verbind de punten 5 en 6 van 1C6216 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit

Neem weerstand 3315 los (aan de zijde waar deze aan punt

14

van 1C6215 ligt).

Monteer een instelpotmeter van 47 k() tussen +1 en —1
voedingsspanning (b.v. tussen de punten 4 en 11 van IC
6215). Sluit de loper van de instelpotmeter aan op de losse
zijde van weerstand 3315.

Leg een plaat op de draaitafel.
Breng het apparaat in servicelus A.
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— Regel met de externe instelpotmeter van 47 k() het
signaal op meetpunt symmetrisch rond 0 V. De
amplitude van het signaal kan veranderen bij deze
afregeling.

c. Breng het apparaat in servicelus B.
Funktioneert het apparaat nu, kontroleer dan de k-fak-
tor en de d-faktor (zie Annex IV en ).
Werkt het apparaat niet, ga dan verder.

d. Breng het apparaat in servicelus A en kontroleer het

signaal op meetpunt@.

De wisselspanningscomponent moet liggen tussen 12 Vy
en 14 Vy en moet symmetrisch rond 0 V liggen.

Is dit het geval ga dan verder naar punt e.

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan eerst de
volgende meetpunten:

S

waarde moet 0,7 Vy zijn

@ waarde moet 0,2 Vy zijn
@ waarde moet 0,25 Vy zijn
@ waarde moet 20 mVy zijn

Opmerking: De frekwentievariatie is sterk afhankelijk
van de excentriciteit van de plaat.
Wanneer de meetpunten @ +<@z korrekt zijn, kontro-

leer dan opnieuw meetpunt@.

waarde moet 800 mVy zijn.

Is meetpunt@ korrekt, ga dan verder.
e. Kontroleer meetpunt@ (= RE + 650 Hz).

De waarde moet 6 Vy; zijn. Is dit het geval ga dan verder.
Wanneer het apparaat in de normale standby-stand staat
zal er een signaal van 650 Hz, 300 mV aanwezig moeten

zijn op meetpunt@.

— Om de eindtrap voor de radiale servo te kontroleren
moet alleen de netschakelaar ingeschakeld zijn en
mag er geen plaat op de draaitafel liggen.

Injekteer respektievelijk op de meetpunten @ en @

een sinusvormig signaal van 8 Hz + 10 Hz, 3 Vy.
De arm gaat dan heen en weer.
Nu moet radiale volging in servicelus B mogelijk zijn.

— Schakel het AGC-circuit weer in.
Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig is,
ga dan verder naar Annex IV: kontrole van de k-faktor.

— Schakel het offset-circuit weer in.
Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig is,
ga dan verder naar Annex Ill: kontrole van de d-faktor.

Sub. I. FUNKTIONEERT DE P-BIT?
Meetmethode (Meetpunten op de decodeerprint).

— Breng het apparaat in servicelus B. Tussen 45 en 95 sec.
na het begin van de plaat moet het P-bit (punt 5 van de
demod op de decodeerprint) kortstondig (circa 2 sec.)
.,hoog” worden. Dit kan gemeten worden met een oscil-
loscoop in DC stand en 2 V/div.

Sub. J. FUNKTIONEERT DE OVERDRACHT VAN DE
SUBCODE INFORMATIE?

Meetmethode (Meetpunten op de decodeerprint.)

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Kontroleer of op de bus (punten 2 en 3 van de uP
1C6201 en 2en 3van de portextender IC6202) aktiviteit
aanwezig is (signaal dus niet kontinu , hoog” of
laag").

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan de meet-

punten@,@,@,@,@en@ en hun relatie t.o.v.

elkaar (trigger de oscilloscoop op meetpunt@).

Voor het meten van de meetpunten @ @en @
moeten de toetsen STOP of START gedrukt zijn.

Sub. K. FUNKTIONEERT T1, D.W.Z. DE POLARITEIT
VAN RE?

Meetmethode (Meetpunt op de servoprint).

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Meet T1 op punt 13 van de servo uP 1C6201.
Hier moet een blokvormig signaal van 0V + 5V aanwe-
zig zijn.
Door de frekwentievariatie is het moeilijk deze blok-
spanning te triggeren.

Sub. L. FUNKTIONEERT HET DIGITAAL
DECODEERCIRCUIT VOLGENS SPECIFIKATIE?

Meetmethode (Meetpunten op de decodeerprint, princi-
peschema’s F en G.)

— Eerste voorwaarde is dat de hoofdmotor op goede snel-
heid draait. Dit impliceert dat de PLL-schakeling in or-
de is.

Zo niet, gebruik meetmethode sub E.

— Tweede voorwaarde is dat de HF-voorversterker goed
funktioneert. Zie hiervoor Annex V (testmethode
HF-voorversterker).

— Naast de informatie-uitgangen, die in principe niet
meetbaar zijn bij een werkend apparaat, zijn een aantal
kommunikatielijnen, verantwoordelijk voor de timing,
wel meetbaar.

Op die manier kunnen ook fouten in de periferie van de
specifieke digitale IC’s gelokaliseerd worden.

Deze signalen kunnen met een normale oscilloscoop
gekontroleerd worden.

Voor informatie-uitgangen geldt het volgende:

— In een spelend apparaat kan alléén gekontroleerd
worden of informatie al dan niet aanwezig is.

— In een niet-spelend apparaat kunnen in een aantal ge-
vallen wel metingen gedaan worden. Zie hiervoor de
tabellen.

Metingen

DEMOD

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel.

— Kontroleer het klok-signaal op meetpunt®, Dit sig-
naal is ook aanwezig wanneer alleen de netschakelaar
ingeschakeld is. Meetpunt@ vangt in als PLL invangt.

Voor kontrole van het invangen: zie Annex Il
— Trigger de oscilloscoop met signaal op meetpunt@

(= FSDE). Kontroleer de meetpunten@.@ en@
en hun relatie t.o.v. elkaar.
ERCO
Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel 2.
— Kontroleer meetpunt@‘
— Kontroleer meetpunt@.
Indien dit punt korrekt is, trigger dan de oscilloscoop
met meetpunt@(z FSEC).

— Kontroleer de meetpunten @en@ en hun relatie
t.o.v. elkaar.

— Kontroleer het UNEC-signaal (= meetpunt@).
Leg testplaat 5A op de draaitafel.
Speel track no. 17 af en verifieer meetpunt@.

BELANGRIJK
Als UNEC (meetpunt@) kontinu ,,hoog” blijft is hoogst-

waarschijnlijk één van de IC's DEMOD, ERCO of RAM
defekt.

Als de UNEC-uitgang normaal funktioneert en er is nog
steeds geen muziek, is hoogstwaarschijnlijk éénvande IC’s
CIM, FIL of DAC defekt.

CIM

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema F).
— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@.
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
(= STR1 = punt 12 van CIM-IC).

— Kontroleer de meetpunten @ @ en @ en hun relatie
t.o.v. elkaar.

meetpunt

FIL

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema G).
— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@.
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt@ (=STR 1).

— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer de meetpunten @@ en @ en hun rela-
tie t.o.v. elkaar.

DAC

(principeschema G).

In de stand ,,play” is het analoog (= muziek) signaal aan-
wezig aan de uitgangen van op-amp 6523 (= links) en aan de
uitgangen van op-amp 6525 (= rechts).

Eventueel het KILL-relais kontroleren.

Annex |I: LASER GEEFT GEEN OF ONVOLDOENDE
LICHT

De laser vormt samen met de laservoeding en de monitor-
diode een teruggekoppeld systeem. Een defekt in de la-
servoeding kan dus vernietiging van de laser tot gevolg
hebben. Bij vervanging van de laser (= nieuwe lichtpen) zal
ook deze defekt raken, aangezien de oorspronkelijke foutin
de laservoeding nog steeds aanwezig is.

Anderzijds is het echter onmogelijk een teruggekoppeld
systeem te kontroleren en te repareren als een schakel ont-
breekt. Om die reden wordt de zogenaamde ,,lasersi-
mulator 3" geleverd, kodenummer: 4822 395 30229.

Deze lasersimulator bestaat uit een printje met daarop de
laser- en de monitorsimulator, een schakelaar om de aan/
uit stand te testen en een aantal connectoren.

Deze print kan in plaats van de lichtpen aangesloten wor-
den op de laservoeding, zodat het teruggekoppelde sy-
steem gesloten is.

Reparatie procedure

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

— Neem de flexprint uit connector 11 en verbind de si-
mulatorprint met de connector.

— Verwijder plug 16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector 16.
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— Maak plug 17 los en verbind de plug met 1 draad met
connector 17.

— Schakel de netschakelaar in en zorg er voor dat de lade
ingeschoven staat c.q. de eindschakelaar op de tray
print (SK2) ingedrukt is. Druk nu de play-toets in en
kontroleer of de L-lijn van de servo-uP, punt 17-2 op
voorversterkerprint, ,,laag” wordt.

— In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1mA zijn. Dit kan als volgt worden gekontroleerd.

— Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,off"-
stand en schakel de netschakelaar in.

— Draai instelweerstand 3180 linksom (min.R) en meet de
spanning over weerstand 3194 op de voorversterker-
print.

Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom draaien (min. R).
Deze spanning moet < 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprintin de ,,ON"-stand en
meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): U.y_y=
225 mV + 45 mV.

Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 linksom (max. R): Viy.y = 225 mV £+ 45 mV.
Weerstand 3180 linksom (min. R): Usy.y=750 mV £ 150 mV.
Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom (min. R) draaien: Usy.y = 750 mV
150 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand. Dit is een voor-in-
stelling.

Nadat de simulatorprint verwijderd is moet de laserstroom
ingesteld worden.

— Fijninstelling van de laserstroom:
Speel van testplaat 4822 397 30096 (plaat zonder de-
fekten) spoor 1 af.
Sluit over weerstand 3308 op de servo print, een DC
voltmeter aan.
Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 575 mV + 50 mV
bedraagt.

Opmerking:

Het is aan te bevelen voor iedere meting in de laservoeding
de lasersimulatorprint te gebruiken, omdat kortstondige
sluitingen met de meetpen nadelige gevolgen voor de laser-
diode kunnen hebben.

Annex Il: KONTROLE VAN HET INVANGEN VAN DE
PLL-SCHAKELING

(meetpunten op de decodeerprint)

Allereerst dient de vrijlopende oscillator als volgt te worden

gekontroleerd:

— Druk de netschakelaar in.

— Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van
IC6501 (DEMOD) en L.

— Deze frekwentie moet 4,350 MHz + 30 KHz zijn.

Let op!

Deze meting moet direkt na het inschakelen van het ap-
paraat gebeuren.

Kontrole van het invangen.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Neem plug 14 los, injekteer een gelijkspanning van
2,5 V op de connector van plug 14 (op de voorver-
sterkerprint), en breng het apparaat in servicelus B.

— Variéren van de gelijkspanning rond 2,5 V moet op de

oscilloscoop op meetpunt @ zichtbaar zijn in de vorm

van frekwentievariatie. Dit betekent dat de PLL dan
invangt.
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Annex |Il: KONTROLE VAN DE d-FAKTOR
(meetpunten op de servoprint)
— Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit. Zie bij Sub. G en H.

Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in

servicelus A.
G

— Kontroleer de meetpunten
De waarde moet 0,7 Vi zijn.
De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van excentri-
citeit van de plaat.

— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 250 mVy zijn.
— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 200 mVy zijn.
— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 2 Vy; zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ en @

De waarde moet 10 Vy zijn.
Het signaal is nu meer sinusvormig door het uitfilteren
van 650 Hz.

— Meetpunt @ is moeilijk meetbaar omdat de schakelaar

in stand Yoc staat en dus verbonden is met de ingang
van Op-Amp 6215.
Echter, een signaal van 200 mVy, is aanwezig.

— Kontroleer meetpum@.
De waarde moet 9 Vy zijn.

Breng het apparaat in servicelus B. Op de draaitafel ligt nog
altijd een plaat en de AGC-schakeling en de offset-
schakeling zijn nog steeds uitgeschakeld.

— Kontroleer meetpunt@_

— Kontroleer meetpunt @ op straal A van de oscilloscoop
en meetpunt @ op straal B van de oscilloscoop, en trig-
ger de oscilloscoop met meetpunt @

— Schakel het AGC-circuit en de offset-schakeling weer in.

Annex IV: KONTROLE VAN DE k-FAKTOR
(meetpunten op de servoprint)
a. Statisch

Schakel alleen de netschakelaar in.
D.w.z. RCO = hoog; RCO = laag, dus schakelaar Y, staat in
stand 0 en schakelaar Y. staat in stand 0.

— Kontroleer meetpunt@_
De waarde moet 9 Vi zijn.

— Kontroleer meetpunt@.

— Op meetpunt @ staat nu een sinus-vormig signaal van
650 Hz, 300 mV en 180°—45° = 135° in fase verschoven
met het signaal op meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 1,5 Vy zijn.

— Kontroleer meetpunt @
De waarde moet 1 Vy; zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ @@ en@ in rela-

tie tot elkaar.
De amplitudes zijn 5V.
— Kontroleer integrator IC6212A.
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7-6
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b. Dynamisch

— Leg een plaat op de draaitafel. Breng het apparaat in
servicelus A en kontroleer of het signaal op meetpunt

@ 7 Vyis.

— Breng het apparaat in servicelus B.
Nu is RCO = hoog en RCO = laag.
Dus schakelaar Y, staat in stand 1 en schakelaar Y.
schakelt met een frekwentie van 650 Hz.

Meetpunt@ is laag, dus meetpunt@ is in fase met

meetpunt &0.

Nu moet op meetpunt @ fig. U aanwezig zijn met een duty
cycle jitterend rond 50%.

Annex V: KONTROLE VAN DE HF-VOORVERSTERKER
(meetpunten op voorversterkerprint)

a. Kontroleer de gelijkspanningen op de transistoren 6103,
6104, 6105, 6109, 6110, 6111.

b. Kontrole van de gevoeligheid, frekwentie- en vertra-
gings-karakteristiek:

— Neem de flexprinten uit de connectoren 10 en 11.

— Neem de pluggen 12, 13, 14, 15, 17 en 18 los.
Let op: Neem plug 16 NIET los (= voeding).

— Schroef de print los om op de sporenzijde te kunnen

Gevoeligheid

— Injekteer volgens het onderstaand schema (fig. A) tus-
sen de punten 101 en 102 een signaal Vi, van 140
mVer, 50 kHz, via RC netwerk (zie fig. A).

— De uitgangsspanning tussen de punten 181 en 182
moet 245 mV + 2 dB zijn.

Opmerking: Zorg ervoor dat de injektiesnoer en de meet-
snoer identiek zijn.

Frekwentie- en vertragingskarakteristiek:

— Stel Vinzodanig in dat Vout= 245 mV = 0dB bij 50 kHz (zie
fig. A)

— De vertraging tussen het geinjekteerde signaal en het
gemeten signaal moet 450 nsec = 50 nsec zijn bij
300kHz.

Dit kan gemeten worden met behulp van een dubbel-
straal oscilloscoop, met Vi, op straal A en Vou Op
straal B (zie fig. B).

— Kontroleer de frekwentie- en vertragingskarakteristiek

voor de hieronder gegeven frekwenties.

injecteren.
Frekwentie Vout Vertraging | Vertraging,
(kHz) (dB) (n sec.) vergeleken
met de ver-
traging bij
300 kHz
1 —15 =3
6,3 — 2
16 — 0,5 £1
50 0
100 04 —50 +20
200 ol 0+20
300 + 35114 450 +£50 0
500 + 35 2= +20 +20
700 + 15812 +30 +20
1000 + 8 42 +30 +20
1600 -8 42
2000 +4i8IE3
Vinr t
I
‘ \/
5000 L a & P |
100k} A102 A181 I A
HiE I I"
; BEAM PRE. AMP BEAM |
t
i A101 A182 ’ \/
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SERVO
Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 0,6 Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. 6 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 5 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
7 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
1 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V, +8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
17 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
20 see fault finding meth.
21 J see fault finding meth. 12-14 Vp-p
22 J see faultfinding meth. 0.7 Vp-p
23 J see fault finding meth. 0,7 Vp-P
24 J see fault finding meth. 0,2 Vp-p
25 J see fault finding meth. 0,25 Vp-p
26 J see fault finding meth. 20 mVp-p
27 J see fault finding meth. 800 mVp-p
28 J see fault finding meth. 800 mVp-p
29 J see fault finding meth. 6 Vp-p
29 P ON 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 i see fault finding meth.
33 A see fault finding meth.
35 J see fault finding meth. 200 mVp-p
36 J see fault finding meth. 2 Vp-p
37 K see fault finding meth. 10 Vp-p
38 K see fault finding meth. 10 Vp-p
39 & see fault finding meth. 0-4 Vp-p A=769us B=769us
40 K see fault finding meth. 9 Vp-p A=769us B=769us
40 M see fault finding meth. 0-4 Vp-p A=769us B=769us
41 N see fault finding meth. 6 Vp-p A=769us B =769 us
45 P ON 9 Vp-p 650 Hz
46 Q ON 0-5V 650 Hz A=769us B=769us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 0-5V 650 Hz
50 S ON 0-5V 650 Hz
51 il ON 5-0V 650 Hz
51 U service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
55 Y service loop A 5-0V
85 W play (with test disc) 5-0V
56 W play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X service loop A 53V
61 g service loop A 5-0V
62 Y service loop A 5-0V
65 A play 1Vp-p
66 F see fault finding meth. 0,25-2,5 V A =140 us
66 G see fault finding meth. 5-0V A =140 ps
66 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
67 J see fault finding meth.
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7-8 DECODING
1984-07-02
Nr. See | Position Amplitude f Time base
i A stop/play 0-5V 4,32 MHz
72 C stop/play 0-5V A=10" us B=126 us
73 B stop/play* 0-5V 7,35 kHz A=68 us B= 68 us
74 D stop/play 5-0V A= 35us B=1325us
o E stop 5-0V A= 35us B=1325us
75 G play 0-5Vv DATA
76 L stop/play 0-5V A 32us B= 0,8us
{4 M stop/play 0-5V A=10 us B=126 us
78 N stop 0-5V A 1,4us B= 05us C=08us
78 (0] play S5V DATA
79 K stop/play 0-5V A= 15us B=1345pus
80 P stop/play 0-5V A="2 pas B=" T nsg = us
81 Q stop/play 0-5V A= 3 us B= 6 us C= us
81 R play 0-5V A= 2 us B= 7 us C= us
82 stop 5V DC
82 S play with Drop- 0-5V
out test record
84 T stop/play 0-5V A= 05us B= 225us
85 U stop/play 0-5V A= 2 us = 75us
86 Vv stop/play 0-5V A= 4 us = 7,2us
86 w step/play 0-5V DATA
87 Vv stop/play SV A= 4us B= 72us
87 w play 5V DATA
90 X stop/play 0-5V = 32us B= 24us
91 Y stop 05V A= 12us B= 4,4.us
91 Z play 0-5V A= 32us B= 24us
92 Y stop 0-5V A= 12us B= 44.,us
92 Z play 0-5V A= 32us B= 24us
93 it stop/play 0-5V A= 04us B= 55us
94 A stop/play 0-5V 4,23 MHz
95 F stop 5-0V
95 H play 5-0V
96 | stop 0-5V
96 J play 50V

* In pos. stop, signal is only present after the set was brought in play mode.
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8. REMOTE CONTROL

4822 218 10164
4822 443 30547
4822 410 23263
4822 218 20418
4822 432 30163

4822 492 62879
4822 492 62881
4822 492 62883
4822 267 50418
4822 492 62904

4822 432 30165
4822 432 30164
4822 214 50418
4822 256 90506
4822 492 62882

&1

1984-07-02
SAA3006P 4822 209 81891
BC328-40 4822 130 41715
BC548B 4822 130 40937

AT

BA317 4822 130 30847
CQY89A/11 4822 130 31332
A
2001 1000 uF 8 V 4822 124 21341
[+
1001 CSB429PB2 4822 242 70675

CS 97 318



www.freeservicemanuals.info

8-2
1984-07-02
IR-TRANSMITTER 3
- - < S
+Vb! +Vb!
7001 s
! o] g SAA3006P L
3003~
. 6003-600
2xCQYB9A-2
NEXT S| 7003
X 20 It 23 00212 G328t 6003 [ﬁ |
—0
& T i = MDATE|7 390! 7002
ORE @55
@ BCS48B 6000 3 ’/, l
s 5001
LT 51 " o0 f
’ .
@_ 6002
g @ fie BA317 &} 300 _J
TIMING
' = "3 KEY BOARD SCANNER i
+ VD) -—
@ SYSTEM SELECT CODING a
—5T0 + 2 Yo FUNCTIONS LT faith
i ey
570 —21% n TYPE:
: e 5 txROIP
txLRO3
-] - 10 b
\
—3Te 9 % TP2|19
. X0 X1 X2 X3 X& X5 X6 X7 l
x Fal ; ? T
: 2 0sc |18
23 ‘ MJ. + 00
' 2 CSBL29PB2
25 & 15p
' 2002 3007
26
v 1P1]20
27
1
' VSS SSM V0D
. I F] 28
: .
+Vb2  +Vb2

Nididiidiiiisaiiicing

KEYBOARD

36 500 B7

36501 87

CS 97 319



www.freeservicemanuals.info

S @Wﬁ @@ 1985-06-28

S@W}j@@ - CD 304
Service Information
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Voor het aanpassen van de Service Manual aan de
huidige produktiestand zijn onderstaande pagina’s
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Compact Disc Player CD304
00/01/05/07/10/30

Service
Service Al
Service

Voor reparatie- aanwijzingen van het C.D. mechanisme
zie Service Manual C.D.M.-0 en C.D.M.-1. 35493 A12,

ServiceManual
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DIGITAL AUDIO
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1. Toelichting op de indeling en inhoudsopgave per
pagina.
2. Bedieningsorganen en technische specificaties.
3. Reparatiewenken.
4. Metingen en instellingen.
5. Exploded view's en stuklijsten van mechanische

onderdelen.

. Blokschema, principeschema's, printplaatgegevens,
stuklijsten van elektrische onderdelen en bedradings-
schema.

. Foutzoekmethode.

. Afstandsbediening

. Wijzigingen.

. Additionele informatie.
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DIGITAL AUDIO

1. TOELICHTING OP DE INDELING VAN DE DOKU-
MENTATIE

De dokumentatie bestaat uit hoofdstukken.

Het nummer van het hoofdstuk wordt aangegeven door
het eerste cijfer van het paginanummer.

Het tweede cijfer van het paginanummer is de volgorde-
nummering.

Indien wijzigingen of aanvullingen nieuwe toevoegings-
of vervangingsbladen noodzakelijk maken wordt het
paginanummer uitgebreid met een derde deel:

Een cijfer achter het paginanummer geeft aan dat heteen
toevoegingsblad is.

Een vervangingsblad wordt aangegeven door een letter
achter het paginanummer.

CS 102 794

1-1
1984-07-02

Voorbeeld:

3-6 is pagina 6 van hoofdstuk 3

3-6-1 is een toevoegingsblad achter pagina 3-6

3-6-a is het vervangingsblad van pagina 3-6 (pagina
3-6 kan dus uit de dokumentatie worden ver-
wijderd).

Alle pagina’s zijn voorzien van een verschijningsdatum.

INHOUDSOPGAVE PER PAGINA

Hoofd- Pag.

stuk

1 1-1
1-2-a
1-3

2 2-1
2-2

3 3-1-a
3-2
3-3
3-4

4 4-1-a
4-2

5 5-1-a
5-2-a

6 6-1-a
6-2-a
6-3-a
6-4-a
6-5-a
6-6-a

Inhoud

Toelichting op de indeling
van de dokumentatie
Inhoudsopgave per pagina
Inhoudsopgave per pagina
Bedieningsorganen
Technische specifikatie
Reparatiewenken

Initiéren van de servicelussen
Service hulpmiddelen demon-
teren van de bovenkap
Demonteren van de bodem-
plaat

Vervangen van de glaszeke-
ring 1451

Vervangen van de transfor-
matorzekering

Servicen van het voorfront
Demonteren van de control
en display print

Demonteren van de hoofd-
telefoonversterkerprint
Servicen van de voedings
print

Servicen van de servoprint
en de dekodeerprint
Servicen van de |.R. ont-
vanger

Servicen van het lade-
mechanisme

Mechanische metingen en
instellingen aan het C.D.M.
Mechanische instellingen aan
het lademechanisme
Specificatiemeting

Wijzigen van de transforma-
toraansluitingen
Laservoeding (Pos. Volt. Sh.)
Afregelen van de laser-
voeding

Afregelen van de focusband-
breedte

Kontrole van de A.G.C. en de
offset schakelingen

Stuklijst

Exploded view Tray
Exploded view van de kast
Stuklijst

Blokschema

Schema van de voedings—
schakeling

Printtekeningen van de
voedingsschakeling

Netfilter

Stuklijsten

Schema van de control en
display schakeling
Printtekening van de control
en display schakeling
Stuklijst

Schema van de servo-
schakeling (Deel 1)

A85-108
A85-108

A85-108

A85-108

A85-108
A85-108

A85-108
A85-108

A85-108

A85-108
A85-108

A85-108

Hoofd Pagina

stuk
6

6-7-a

6-8-a

6-9-a
6-10-a
6-11-a

6-12-a

6-13-a
6-14-a

6-14-1

6-15-a

6-16-a

© oo
WN =

1-2-a
1985-06-28

Inhoud

Printtekening van de AB5-108
servoschakeling

Stuklijst

Printtekening van de
servoschakeling

Stuklijst

Schema van de
servoschakeling (Deel 2)
Schema van de
dekodeerschakeling (Deel 1)
Printtekening van de
dekodeerschakeling
Stuklijst

Printtekening van de
dekodeerschakeling
Stuklijst

Schema van de
dekodeerschakeling (Deel 2),
Schema van de tray

control schakeling AHOO-
AHO1

Printtekening van de traycon-
trol AHO0-AHO1

Stuklijst

Printtekening van de tray
control schakeling AH02-
Schema van de tray control
schakeling AH02-

Stuklijst

Schema van de hoofd-
versterker

Printtekening van de hoofd-
telefoon versterker

Stuklijst

Schema van de lijnuitgangs-
regeling

Stuklijst

Schema van de |.R.
ontvanger

Printtekening van de I.R. ont-
vanger

Stuklijst

Overzicht standaard sym
bolen

Stuklijst chipkomponenten
Bedrading AHO0-AHO1
Bedrading voor CD304/01
Bedrading AH02
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode
Foutzoekmethode

Exploded view van

de afstandsbediening
Stuklijsten

Schema van de afstandsbe-
diening

Printtekeningen van de af-
standsbediening

Pagina wijzigingen
Onderdelen wijzigingen
Onderdelen wijzigingen

A85-108

A85-108
A85-108
AB5-108

A85-108

A85-108
A85-108

A85-108

A85-108

A85-108

A85-108

A85-108
A85-108
A85-108
A85-108
A85-108
A85-108

A85-108
A85-108

A85-108
A85-108
AB85-108

CS 102 795
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3. REPARATIEWENKEN

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terecht komen, moet er voor gezorgd
worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon
is.

Vooringebruikname of servicen van het apparaat moeten
de transportschroeven worden verwijderd.

Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht.
Het objektief kan met een blaaskwastje worden schoon-
gemaakt.

Voor reparatiewenken voor het CD—-mechanisme zie
Service Manual C.D.M.-0 en C.D.M.-1.

Draai geen andere dan bij de wenken genoemde
schroeven los.

Hetapparaat bestaat uit diverse MOS IC’s. Omdat MOS
IC’sin het algemeen zeer gevoelig zijn voor overbelasting
en te hoge spanning, dient bij het servicen de grootst
mogelijke zorgvuldigheid in acht genomen te worden. Zie
voor verdere instructies de bijsluiter in de verpakking van
de IC's.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor
het demonteren en monteren van chip componenten zie

3-1-a
1985-06-28

De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Hiervoor is in een beugel van het lademechanisme een
plaataandrukker gemonteerd.

Wanneer voor reparatie het lademechanisme moet wor-
den uitgebouwd, gebruik dan een losse aandrukker.

Het apparaat kan dan normaal functioneren.
Kodenummer van de aandrukker is 4822 532 60906.

Voor instellingen aan de onderzijde waarbij het apparaat
in de normale gebruiksstand moet staan worden service-
steunen geleverd. Codenummer 4822 395 30202.

Deze steunen kunnen in de vier gaten van het frame
worden bevestigd.

Service hulpmiddelen

4822 395 30202
4822 397 30085

Servicesteunen

Audio testplaat

Plaat zonder defecten + plaat met DO-
fouten, zwarte spots en vinger-
afdrukken

Torx schroevedraaiers

— Set (recht)

— Set (haaks)

4822 397 30096

4822 395 50145
4822 395 50132

o afi Aandrukker 4822 532 60906
L s 7e orde filter 4822 395 30204
IR-ontvanger 4822 212 21449

GENERAL DISMOUNTING MOUNTING

CHIP
COMPONENT
SOLDER SOLDER

&_” COPPER TRACK
t& PCB

GLUE

SERVICE PACKAGE

VACUUM PISTON

SOLDERING 4822 395 10082
IRON
e.g WELLER

SOLDER TIP PT-H7

OR
SOLDERING
IRON
SOLDER WICK g,
4822 321 40042 R

SOLDERING IRON

SOLDER WICK my CLEANING

PRECAUTIONS

SOLDERING
IRON

N

SOLDERING
IRON

CHIP
COMPONENT

e.g. A PAIR OF TWEEZERS

A
SOLDER
@05-08 mm
SOLDERING PRESSURE
IRON 4
SOLDERING TIME SOLDER B
< 3 sec/side @0.5-0.8 mm

PRESSURE SOLDERING
+ IRON

27 012C12

CS 102 796
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De servo uP kan in de servicestand gezet worden om de
control en display-print te kontroleren en ook om de ser-
vosystemen afzonderlijk te testen.

INITIEREN VAN SERVICELUS A

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Druk tegelijkertijd de CANCEL, PREVIOUS en STOP
toetsen in.

Houd deze drie toetsen ingedrukt terwijl de netspan-
ning ingeschakeld wordt. In deze situatie werken de
laser en de focusregeling en draait de motor.

De lichtpen blijft kontinu onder de inloopsporen
staan.

Het radiale servo systeem is uitgeschakeld.

In deze servicelus kan het display als volgt gekontro-
leerd worden.

— Hetdisplay zal 01.02 aangeven, daarna02.04, 03.06 en
zooplopen tot 20.40. Daarna volgt 00.00 en weer 01.02
enz.

— De indikatoren [SCAN|, [PAUSE], [ REPEAT] en

DISC |ERROR| zullen oplichten en deze blijven

aangestuurd.
Bij 01.02 indikatie wordt ook streep 1 van de “"track
bar” aangestuurd, bij 02.04 streep 2 enz.

— Wordtvervolgens de CANCEL toets ingedrukt dan zal
na?2 klokslagen van het display de [TRACK | oplichten
en dooft de DISC | ERROR | indikatie.

De speler blijft in servicelus A.

INITIEREN VAN SERVICELUS B

De speler kan vanuit servicelus A in servicelus B gebracht
worden door de toets STORE in te drukken.

Nu is onafhankelijk van het P-bit en de subcode, het
radiale servo-systeem ingeschakeld.

Het display geeft met [TIME| ABS, REL en TOT aan dat
het apparaat in servicelus B staat.

De speler kan vanuit servicelus B in de Play toestand
gebracht worden door de START/REPLAY toets in te
drukken.

DEMONTEREN VAN DE BOVENKAP

— Verwijder de 4 schroeven uit de zijwanden.
— Trek de bovenkap naar achteren van het apparaat.

Let op

Zorg er bij het monteren van de bovenkap voor dat deze
goed in de daarvoor bestemde geleidingen van het voor-
front wordt aangebracht, alvorens de 4 schroeven te
monteren.

CS 102 797

DEMONTEREN VAN DE BODEMPLAAT

— Verwijder de 4 schroeven uit de bodemplaat.

— Tilde bodemplaat aan de achterzijde van het apparaat
op en trek de bodemplaat uit de 3 bevestigingsnokken
aan de voorzijde van het apparaat.

VERVANGEN VAN DE GLASZEKERING 1451

— Verwijder de bovenkap.

— De zekering op de netfilterprint is dan bereikbaar aan
de linkerzijde van het apparaat via een gat in de
netfilterbehuizing.

VERVANGEN VAN DE TRANSFORMATORZEKERING

— Verwijder de bodemplaat.

— Verwijder het plastic kapje dat over de onderzijde van
de transformator zit.

— De transformatorzekering is nu bereikbaar.

— Breng na het vervangen van de zekering het af-
schermkapje weer aan.

SERVICEN VAN HET VOORFRONT
Demonteren van het voorfront

— Verwijder de bovenkap.

— Verwijder de 3 bevestigingsschroeven aan de boven-
zijde en de 3 schroeven aan de onderzijde van het
voorfront.

— Het voorfront kan nu naar voren van het apparaat
worden genomen.

Demonteren van de control en display print (zie Fig. 3b)

— Verwijder de 9 schroeven F op de control en display
print.
De print kan nu worden weggenomen.

Demonteren van de hoofdtelefoonversterkerprint

Nadat de control en displayprint weggenomen is kan het
hoofdtelefoon versterkerprintje worden verwijderd.
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4. MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN AAN
HET C.D.M.

— Hoogteinstelling van de draaitafel.
Bij het instellen van de hoogte van de draaitafel met
behulp van de instelschroef op de motoras, moet de
spanning over weerstand 3240 op de servoprintop 0V
worden afgeregeld.

— Kontrole en afregeling van de hoekinstelling.
Voor kontréle en afregeling van de hoekinstelling zie
de Service Manual van de C.D.M.

N.B. Voor kontrole en afregeling van de hoekinstelling
moet het lademechanisme uitgebouwd worden.
Zie onder Reparatiewenken.

MECHANISCHE INSTELLINGEN AAN HET LADE-
MECHANISME

Instelling van de vrijloop van de disc (zie fig. 5)

LEFT-HAND SIDE OF THE LOADING MECHANISM
i =7

Fig. 5 36013422

Dedisc mag nietaanlopen op de zwarte hefplaat (pos. 513
van de exploded view "TRAY").

In voorkomende gevallen kan dit ingesteld worden met
behulp van instelplaatje G en schroef H.

Hiermee is de hoogte van de as J van de hefplaat
instelbaar.

De instelling dient te gebeuren met de lade in stand
"CLOSE". Nalosdraaien van schroef H kan instelplaatje G
verdraaid worden voor zover het slobgat van instelplaatje
G dit toelaat.

Loopt de disc hoorbaar aan dan dient het instelplaatje
versteld te worden.

In de praktijk zal het plaatje evenwijdig aan rand | van het
ladechassis ingesteld staan.

4-1-a
1985-06-28
Instelling van de ladespeling (zie fig. 6)
LEFT-HAND SIDE OF THE LOADING MECHANISM
=
e =
o)
36014A22

Fig. 6

Spiraalveer K zorgt ervoor dat de beugel L, met wiel M
daarop, tegen de lade aandrukt, waardoor de ladespeling
minimaal wordt.
Een optimale instelling wordt verkregen wanneer de
afstand tussen schroef N en het ladechassis op 0,35 mm
ingesteld wordt.

Instelling van het ladesierfront (zie fig. 7)

L TRAY FRONT (top view)

3601222

De positie van het ladesierfront ten opzichte van het appa-
raatfront kan ingesteld worden.

Met behulp van de schroeven O kan zowel de hoogte als
de positie links-rechts ingesteld worden.

CS 102 798
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ELEKTRISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

Specifikatiemeting

L S/N AND

DISTORTION
CD PLAYER FILTER METER

R

g. SOUND TECHNOLOGY
ST 17008

Fig. 8

30 459 A2

Voor het meten van de specifikatie kan gebruik gemaakt
worden van de audiotestplaat 4822 397 30085.

Gebruik voor het meten van:

— Totale harmonische vervorming (T.H.D.).

— Intermodulatie vervorming.

— Signaal-ruisverhouding (S/N)

een 7e orde filter b.v. 4822 395 30204 (zie fig.8).

Wijzigen van de transformatoraansluitingen

TOPVIEW BOTTOM VIEW
i 1 8 ]‘S 1'2 l.B I; 1.5 ;
+ = =
9 6 = -
m = =
= F1 =
E- A =
3

=T
2

T 3405

TN AR

"l
-
-1
.

5

110V~
i i e

F1=0254/125C

Fig. 9

3611LA7

Indien het apparaat moet worden aangesloten op een
netspanning welke afwijkt ten opzichte van de op het
typeplaatje vermelde spanning, moeten de transformato-
raansluitingen worden gewijzigd, zoals aangegeven in het
figuur.

Let op

Bij wijziging naar 110 V of 127 V. moet de glaszekering op
de netfilterprint worden gewijzigd van 200 mA-T naar
400 mA-T.

CS 102 799

Laservoeding (POS. VOLT. S.H.)

Voor kontrole en voorinstelling van de laservoeding zie de
servicemanual C.D.M.

Afregelen van de laservoeding

Speel van testplaat 4822 387 30096 spoor 1 af (plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op de servoprint een DC volt-
meter aan (= op emittor van Transistor 6239 en massa).
Regel met weerstand 3180, op de voorversterkerprint, de
laservoeding zo af dat de spanning over weerstand 3308
575 + 75 mV bedraagt.

Afregelen van de focusbandbreedte

L7k L7k 3238 3239 B

47k
2o, @32&0

100n

6208(1/2)(8)

3233 MC1458

-
2| &
o) © eer
& 100n -1
3242|3243 [3245 |2228

Fig. 10

36028 B12

Maak een meetopstelling volgens het figuur.

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten.)

Regel met instelweerstand 3158 op PRE. AMPL. + LASER
P.C.B. het faseverschil tussen de signalen A en B af op
180°.

Dit komt overeen met een minimale afstand D op het
Lissajous-figuur.

R =47 k) — 1% 5322 116 54671
C=10nF — 1% 5322 12154154

Kontrole van de A.G.C. en de offset schakelingen

(zie SERVO P.C.B.)

Speel van testplaat 4822 397 30096 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten.)

De spanning tussen punt 1van |C6212 en | moet —4 V £
2V zijn.

De spanning tussen punt 14 van IC6215en L moet0V +
2V zijn.
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OIGITAL AUDID TRAY EXPLODED VIEW TRAY
101 4822 492 51628 118 4822 402 60909
102 4822 528 80977 119 4822 502 11699
103 4822 276 11277 120 4822 535 91712
104 4822 492 63071 121 4822 532 51521
105 4822 466 81483 122 4822 535 91719
106 4822 492 32396 123 4822 532 51518
107 4822 526 10261 for 124 4822 535 91711
C.D.M.-0 126 4822 492 51627
107 4822 528 10511 for 127 4822 444 40113
C.D.M.-1 128 4822 528 50177
108 4822 532 11114 129 4822 358 30335
109 4822 535 91709 131 4822 361 20483
110 4822 492 32404

112
114
115
116
117

Note

4822 466 60965
4822 492 32395
4822 530 80075
4822 532 51519
4822 522 31777

For mechanical parts of the C.D. mechanism see Service

Manu

al C.D.M.-0.

Code number turntable motor 4822 361 20484.

From

stamp AHO1:

For mechanical parts of the C.D. mechanism see Service

Manu

al C.D.M.-1.

34803022/8

CS 102 800
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5-2-a
1985-06-28

EXPLODED VIEW CABINET

201 4822 492 63038 238
202 4822 443 50474 239
203 4822 450 60453 241
204 4822 450 60451 242
206 4822 410 23685 243
206 4822 403 30408 for CD304/30 243
207 4822 443 50473 244
207 4822 443 50532 for CD304/30 245
208 4822 450 60452 246
209 4822 492 51643 247

211 4822 410 23684 248
211 4822 410 23837 for CD304/30 249
212 4822 410 23676 251
213 4822 410 23678 252
214 4822 410 23677 253

216 4822 410 23675
217 4822 410 23671
218 4822 410 23673
219 4822 460 20548

219 4822 460 20555 for CD304/30

220 5322 272 10215 for CD304/01

221 4822 276 11309
222 4822 492 60063
223 4822 212 21449
224 4822 256 90635

225 4822 255 30115
226 4822 462 71153
227 4822 410 23674
228 4822 492 41128
229 4822 459 80212

231 4822 505 10571
232 4822 267 30346
233 5322 492 64624
234 4822 413 41238
236 4822 410 23669

237 4822 410 23681

CS 102 801

201
202

4822 410 23672
4822 410 23682
4822 410 23679
4822 410 23683
4822 426 40312

4822 443 61365
4822 146 20904
4822 256 30231
4822 325 80226
4822 502 11613

4822 255 40181
4822 492 63076
4822 413 41237
4822 462 40409
4822 267 30631

for CD304/30
for CD304/01

See exploded view tray

I"\\Receiver assy

ANG

/ -
_—" @  SumlyPB.

[ 2.9x65mm

Pre - amplifi
laser PB.

4;2.9 x50mm

* ONLY FOR CD 304/01

€D304
35591E22/A
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COMPACT

IS

DIGITAL AUDIO

BLOCK DIAGRAM

6-1-a
1985-06-28

o £ o o e e e e o o o o e o £ o o . e e e e e e e e o e e o e )
|
|
CD MECHANISM DECO 1 i DECO 2 . S-
{rume RAM I
: aas,—rus
|
i cLox i ey -
| [ i 2l DAC oV |> X
|
! i
| A I
I e i
UNEC | Pw—lub
E FSEC i
l : Bwss
! !
! !
! !
i !
i i
! i
i i
| B A N R W TR o il i A R ] e o et b kil s e D S P S - sl e
i , L
| L i s |
| ¥ |
i 1 o[> H o :
! ....... T L O e S U S p—— 1 l
| Bloor |
! %, buces | i i ) |
! SERVO 1 L TRACK TURNTABLE TURNTABLE : |
12 Jewaid e e o o Wi i ke | #HEE, I
i i E I
! LASER cLock| {goATA ! 1 |
| o tsmc I PRL-EM i
gl 8 e e e e e s s e
5 id | : |
i |
|
! o |
3| T : SERVO MICRO PROCESSOR +1/0 PORT |
! v |
| T
| Ly E "s( RTSTT ll
|
) |
|
i |
| FOCUS- RADIAL
i |
! ] Eoiee i — i
! |
| L] I
| e e e e e e e e e e e e e i e e e i —— — i e G JI
— |
i CONTROL+DISPLAY % |
SERVO 2 PE REJ' i l |
! / I
¢ RCO RCO I
SUPPLY REI+RE2 FS. OFFSET [ !
Lo i CONTROL B50Hz 1
=) 1 o - !
F—-3 DISPLAY 1 DR DISPLAY [}
I e .0.(RELPRED)=1: !
e ey [ f st X S ' i 7 ¢ :
) o ! RADIAL
L iaia . WREZ-12 phsk i o, S il I |
= RELREZ s =l 5'3"2’ i
-t i 1
Y i
[
Lo s i st s s e s it Ml e e e e S B . ooyt s o bR e s D e e sbopemn o ([ S S e SR B T T et S (S S S CTIRSeae SRRt R (O SRRSO ..o G DI |
PR3, 00213

CS 102 802
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6-2-a
1985-06-28
SUPPLY CIRCUIT
1 2 | 3 1 4 5 6 | 7 | 8 l 9 i 10
[
| MC78M12CT _l
A 5001 g . _j42-5 s . +18.5V 1 I 43-31+1 TO SERVO PCB 21-4
T4l 2455 f 2452 - 451
H o oe = !
! ’ ?aggoa T“n 428 2_]_ 5459* 491 | 44-31+1 TO DECODER PCB 31-6
| 30V BAX18 I
s ! 2454 6460 2453 e —_——"
| 47nL oot 1N4002 T47n o | - 43-2;-1 TO SERVO PCB 21-5
. _j42-6
" o ; 19.5V 2 E 3 -12v 44-2|-1 TO DECODER PCB 31-7
. Jae-1 ,
il 7 S °d'21%%%u T ”1?3435.,7 45-4|+2 TO CONTROL PCB 51-1
- | ZAT3L 6473 A\, 6471 Lo0
"T1N4002G mgusoT " 43-6:+2 TO SERVO PCB 21-1
e e e L + o 44-7:+2 TO DECODER PCB 31-2
[ -6 2474] 6474 6472 |2472 MC7805CT
Wy ‘”"T 1N40028 "o X IN5060 T47n j;-ﬁv Y ey I Y 44-8;+2 TO DECODER PCB 31-3
< . 70 oe 2469 oe [2468 -51 .
c 5 L. -4 oe Lot o % 43-5; | TO SERVO PCB 21-2
) I . I il - I ’ 134l | TO SERVO PCB 21-3
| ! 44-5 | TO DECODER PCB 31-4
¢ 457 |
wt 4 | Smgmsm 44-4 | TO DECODER PCB 31-5
i -10.5v 2 )l 8 43-1{-2 TO SERVO PCB 21-6
*
3 | Oel?l%% 0el2d75 | 44-1i-2 TO DECODER PCB 31-8
D 220vn 2 ! u 1 u :
’1_011 | |
1 l 6454 6453 I
- N 10 | MC79M24CT -30V MC79M18CT |
g rﬁm—‘jﬁsmmoa . cH I R ey EE 18V 44-8{-3 TO DECODER PCB 31-1
o v
i3 - 1 oh 12465 oh 2462 0q 246 i
| ~ | 2484 470u_ 5,1 22u 1 22u |
E 8OV Lz 6464 :
12 411 | 64p6,  INAODR o |
R |
e | 2463 |
. _I‘_ 1]
| 22n |
16 Gl 45-2: ~, TO CONTROL PCB 51-3
i CJ“‘“ | " 36V 45-3-6 T CONTROL PCB 51-2
17 & l ~]3451 I
| 2.3V v I
1 . .
18 ,J 41-3 ’ 45—1!L ~, TO CONTROL PCB 51-4
il r
6 | |
Y S N TSRS en 3 o 1 SN )
CD304/A
PRS. 00022
1 2 | 3 | 4 [ 5 6 7 8 9 | 10

CS 102 803

2451
2452
2453
2454
2455
2456
2457
2458
2461
2462
2463
2464
2465
2468
2469
2470
2471
2472
2473
2474
2475
2476
3451
6460
6461
6462
6463
6464
6465
6466
6469
6471
6472
6473
6474

OWOWDMMMDDDOD NMOOOWOWOOOMMMMMoODDOTODOD

AUV WWUEANNAENNBEOOWWUIUIOO DWW OWUTWUITO
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SUPPLY P.C.B.

7

MARKED B

6 . S

mm————————

TOMAINS TRANSFORMER
point 7
point 7
point 16
point 17
point 18
point 15
point 12

TO MAINS TRANSFORMER

points 1013

points 8,14
points 6,11

points 6,11
point 8
point B

36 524 D/A

SUPPLY
- - -
MC78M12CT 5322 209 86176 24532456
MC7805CT (1.5A) 4822 209 80891 247142474 § 47 NF- SOV 4822 122 10288
MC79MO6CT 4822 209 82056 2463, 2464 22 nF-100 V 4822 122 10289
MC79M12CT 4822 209 82065 24522476 1500 uF- 25V 4822 124 21471
MC79M18CT 4822 209 82054 2469, 2470 3300 uF- 16V 4822 124 21469
MC79M24CT 4822 209 82055

Miscellaneous

Mica washer 4822 255 40181
BAX1 4822 130 34121 Spring clip 4822 492 63039
131)1(0(?2G 5322 130 30684 Mains transformer 5001 4822 146 20904
1N5060 4822 130 31164 Transformer fuse 125°C/0,25 A 4822 252 20007
BZX79-C12 4822 130 34197

6-3-a
SUPPLY P.C.B. MARKED B 1985-06-28
8 - 7 8
SUPPLY VOLTAGES 43
R
s A
¢ = s

* TOMAINS TRANSFORMER
point
point
point
D| point
point
point
point

TO MAINS TRANSFORMER:

BEaIdaw

points 1013
points 914
points 6,11
points 6,11
E point L]
point 8

42

o3 JSSL 4 o

MAINS ~

36213A17

L 5 6 F 7

36525 07/A

M [0y <5
5451 2x25 mH 4822 157 51576
-
2495 100 nF-250 V 5322 121 44302
2496 1 nF-400 V 4822 122 40368
3475 220 kO-VR 25 5322 116 64114
F
1451 220/240 V version:
200 mAT 4822 253 30012
110/127 V version:
400 mAT 4822 253 30016
Miscellaneous
Fuse holder springs 4822 492 60063
Mains switch SK1 4822 276 11309

36212417

CS 102 804
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6-4-a
1985-06-28

CONTROL + DISPLAY CIRCUIT

E E : G H J . K
} = 4— —- 4 T 1 T
& 1051 5]
To suppLy | FIP20AW18Y |
1| PCB 45-2 | 513 3 L |
i 2051 = DISC G N TS T G R T l
22n = af o "
1 ' HE HH e TTIITITTHTTETTH | :
| PR (R i TR T 6061 6062 [
TO SUPPLY | 2052 St BAW 62 BAW 62 | i
PCB 45-1 | |70 SUPPLY PCB 45-4
sl = Z | (e ] aps reL Tor [TRACK [scan ] [Pause | [RePEAT | 5 514 42
2 : :
' 35130028 |21 |12 |10 |7 |5 i3 le 86 [ [3 |
TO SUPPLY | 1 ok 3|T0 SERVO PCB 27-3
PCB 45-3 .. . = |
b 51-2 : : i L—,q }
~36V | lzost. l Lﬂ‘uﬂ 17 1615 ] w3 ]r]n Bk 18 | 17 [16 |15 {16 {13 12 [m |
. .ag 9
6u8
A oh [ 2053 6051 6u8 2056 6052 3054 l
| 3051 4n7 MSL915R oh 4n? 49 MSL915R o~ |
s sLET : ) 10 maf 1 u.: <
3 | +2 |
i Ty [ |5 [T TS 3052 £ 7 13 TS e : 57-5 . 10 SERVO PCB 27-5
| uLET oc waf o
; ;e i 6063 ] :
| 58 BAW62 2061 |
1 ' u 22n = 68U I SToP T
l L ls s f7 89 [w0]n 28 i oc ski6 |
| 6053 L |
: . Lo ey mafy |
| 5.9 2 3 66 & 1 1 mesizo 5064 Bkt .. |
4 | 2 : 1/0_PORT 0 BAWEZ | 9964 2 L 3056 |
' 2n2 ~ = :
! SK8 " sl 5 3000 [(JYT;:;%L 7 I“g & |
| il VRO Al . i 6 ot Ul e i 52-4 | TO SERVO PCB 27-4
Al : e LA EREL BAW 62 ROM RESET RESET 1
! ] |-Bause g 3 i 2059 :
| SK'8L__Repeat {sKS ] L ETT ik 15 waf gy 270 |
| . | 6056 2 " 1052 |
i SKPOLFR_ Iskio T BaAW 62 e = emhz|_| 3085 |
* : CANCEL o g 6057 2 ™ - 0 I
| skelprev TocniT PhHeav e : i xTAL2 | |1 aafy A
| TIME o 2060 | TO IR-RECEIVER
| SKs :—ﬂ o 21123 2 27p 53-1 [(1009) 91-1 .
L | I TRACK [sk12 BAW 62 /o " - w10
l a ‘ﬂ’f__’} 6059 19 1 '
| i i = 15K i w57 |
| sk7 skt P oaw &2 0 ADRESS |
_ [~ STORE_[sK14 2 REGISTER BZX79 | TO IR-RECEIVER
| o {1009) 91 -3
| 3053 o +2a
1 I > L :
: =3 | TO IR-RECEIVER
| 13| 1 53-2 | (1009) 91-2
i SKI15 e POIE 2 - cLock L fa
i OPEN/CLOSE 0} ) IZ A |
1 | 26 | ' |2 3 |
i |
i ! d
| |
i |
8 i !
: 52-2 52-1
b i A0 R i s s b e I i R e A SR . e e e S SN 7 5 0 B RIS 10 e et « e s il
12D IZc 36161C2/A
TO SERVO PCB 27-2 TO SERVO PCB 27-1 . :
; t ¢ : t i . t
A B c ) E F G H J K

CS 102 805

SK&
SK5
SK6
SK7
SK8

SK9
1051
1052
2051
2052

2053
2054
2055
2056
2057

2058
2059
2060
2061
2062

2063
2064
3051
3052
3053

3054
3055
3056
3057
3058

3059
6051
6052
6053
6054

6055
6056
6057
6058
6059

6060
6061
6062
6063
6064

6065
SK10
SK11
SK12
SK13

SK14
SK15
SK16
SK17
SK18

SK19

ADS
A0S
AD6
A06
BO&

BOS
FO1

BOL
BO2

BO3
BO3
D03
EO3
G03

G03
HOS
HOS
Jo3
HO4

Joé
GO4
A03
D03
D06

G03
GO5
Jo4
JO6
HO4

Jo4
co3
E03
FO4
BO4

BOS
BOS
BOS
BOS
BO6

BO6
FO2
G02
HO4
GO4

G06
BOS
BOS
BOS
BO6

BO6
co7
Jo3
AD4
ADS

ADS5
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CONTROL + DISPLAY P.C.B.

CONTROL AND DISPLAY

6-5-a
1985-05-28

—

MSL915R
MAB8420P/C033

5322 209 81493
4822 209 10919

—pi

A | 8 ! c | 0 | E | F | G [ H | J |
[
<L SELE‘CT . SELECT PREVIOUS, NEXT: :
- . 4
R
. — B b Sl sl
Pl - PN e, I
e Le=pl ] S
SK4 SK10 SK18 SKg
3 i ;
I P FTHY, ) A T
|2 l8 b bl il il ] blel® & N\ M r 4 € g
Iy a LS Y 15 * **21 LE R R '{3’5 . 6055 :
ull JRIT T ! ISP S T W = T e iy k19
. : g A A —
?T 1N I"g’ o ] shsd | Imf ﬁﬂnnﬂﬁﬁ_ﬂb‘ T ‘Blyad g SEARCH {9~
& 4 ] 6061 I & — _K__._, Q | 1 1 :
f¢ erfr ™y —{"}— Y 2 = i e ) =g
, — {5055 — ; - = ; —
| by | pnnnnnhnn‘ -l l;wm;vsgu—gv; > g g — ke
2 o ol s0s2 sz ‘ﬁnnnnﬁnﬂnnﬁnnﬂl 1~ - 2114 7 P oy e+
"'—*}l% & l“s"“”*“"wi 2z 2] =l P~ 14— 9
| = ; i & #N,, - START/
L. * : % d L ; i Y ".J.ﬁ i,
S 448 T D/SELAY WP s 4 [ B — = L TI"
] T B \ ' ® Te b £ , HE i) [
i é& W?’UU’VU’V?FUU’U‘U’ é laeas e s e e s s s s A ? ,.?5. l Il
o, b eédiidd Liaxr N ke
\ e PRI WL e o i e y
| |
1 Y2122 48T L qu e
P < TS 36 506 E11
= B
A f B t C t ) f 5 f = f G t r i P t P,
A | B | cC L D E | E | G | H 1 J | K
> £ m
ghripgidsg 484
1 I
e I TR LA e B ot
#éééééﬁé&ééé K17 SK16
i 44 'O_ e o o o 0 @ : . . ;
| 4 T UT SR == )2
SKis & . e, '——@_' T =
- | SR7 ‘ eo6i| [2064
2057] ! REPLA 3 T
" > Q-—"—-c
1052 262 : 6063
e - m"—ﬂ—' e
- 3 Sl ! SK8
, 6057 ~
i &
— P 2 ) @t SEARCH —#—i————pblip
I e _? 5060 SKis.
e T
2053 DISPLAY 1051 I 6055
TI e & & & & & 8 & & & & 8 % & & o . . .
; 5 . @ (5 2 e 6056 == 6054
g : " o ‘
SK12 SKS .SK13 K8 “SK1h, ST SKi1 SK& SK10 " sk ske
2 TIME TRACK SCAN SeFeT  SELECT " SSToRE CANGEL ~ PREVIOUS Next REPEAT PAUSE
. 4 >
36 505 E11
A ' B ' c D ' E F ‘ G : - ; J '
SK4& GO3 SK9 KO3 2053 BO3 2058 FO2 2063 GO2 3054 FO2 3059 HO2 6055 HO3 6060 DO3 SK10 HO3 SK15 A02
SK5 BO3 1051 CO03 2054 A02 2059 D02 2064 J02 3055 D02 6051 EO02 6056 HO3 6061 CO02 SK11 EO03 SK16 JO1
SK6 C03 1052 D02 2055 BO2 2060 DO2 3051 BO02 3056 JO2 6052 €02 6057 FO02 6062 C02 SK12 BO3 SK17 HO1
SK7 DO3 2051 BO3 2056 BO3 2061 HO2 3052 BO2 3057 602 6053 E02 6058 DO3 6063 HO2 SK13 €03 SK18 J03
SK8 K02 2052 FO03 2057 FO2 2062 HO2 3053 BO2 3058 J02 6054 J0O3 6059 DO3 6064 J0O2 SK14 DO3 SK19 G02

BAWG62 4822 130 30613
Display

1051 FIP20AW18Y 4822 130 90203
—i

1052 X-tal 4822 242 70392
oo

SK3+19 Tact switch 4822 276 11276
_'"_

BZX79 B6V2 4822 130 34167

CS 102 806
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6-6-a
1985-06-28
1 - 2 g 3 : L - 5 : 6 : 7 : 8 g 9 " 10
t b - t ! : 1 t
6201 E6
1201 67 2209 B8 2217 F2 2229 G7 3203 B3 3210 C3 3215 E4 3221 B7 3230 B7 3237 F6 3243 B8 3252 F2 3257 F2 3268 D7 3362 D3 3379 BS 3907 G4 3919 B9 6202 C7 6208 B7 6230 B8 6236 E2 6253 :rsv :g Eg
2203 C5 2211 A8 2218 F4 2230 67 3205 C3 3211 C4 3216 E4 3222 B7 3231 C7 3238 AB 35 B8 3253 G3 3258 F3 3273 F2 3363 D4 3901 B2 3909 D7 3920 B9 6205 D4 6208 B8 6231 B9 6254 e
2206 EL 2216 G5 2219 F4 2240 CO 3207 E2 3212 CL 3217 E4 3223 B7 3233 B8 3239 A9 3206 B9 3256 F3 3250 F4 3265 F6 327 F3 3364 ES 3904 E3 3910 D8 3923 D2 6205 CL 6209 F2 6232 B9 622 ES 6256 .
2205 B6 2215 F3 2220 63 3201 B3 3208 E2 3213 FL 3219 B6 3227 G7 3234 F6 3260 A9 3250 G4 3255 F3 3260 FL 3266 F6 3275 G4 3365 D3 3905 B4 3911 B9 3924 F2 6205 C4 6209 F4 6233 F2 6244 C7 6257 E3 6262 G3
2207 E8 2216 F2 2228 B8 3202 B4 3200 C3 3214 E3 3220 B 3228 B7 3235 F6 3251 G4 3256 G2 3261 FS5 3267 D8 3367 EL 3906 E3 391 E8 3925 G2 6205 E4 6217 D4 6236 G2 6247 E3 6258 Fi
i 2208 E8 3229 B7 3236 E6 3242 B8 5201 E8 628 DS
TO PRE. AMPL. +
LASER PCB 12-2
3222
2205, [ k2] FOCUS MOTOR
5208(1/2)(a)
i 3219 3227;u MoisaD 62080 21e)
TO PRE. AMPL. + 24-4 FOCUS ERROR ) A | 22 ucu.zss
EASEREER Y Ty TO PRE. AMPL. +
B . 3| LASER PCB 12-1
TO PRE. AMPL. + 124-3 <
LASER PCB 17-2 2] 222
| L © 1w
T0 DECODER 1 34—4 we 251
Qa CLoCK 6205 (1/4)(a) TO TRAY CONTROL
3 LM339 PCB 641
1 To DECODER 1 34-3 =222 21 EN  FCO T0 SUPPLY PCB £3-6
: Q SYNC. D
I - W K e TO SUPPLY PCB 43-5
TO DECODER 1 342 w2223 1 + 2 I 6202
l o 6205(1/4)(b) D 16 HEF4094B TO SUPPLY PCB 43—4
- =~ LM339 6260 VDD
AT a2 3209 3205 | 321 | 33(511 [ols
| I I ‘D 1 () RP BATES DATA TO SUPPLY PCB £3-3
C 7
| 3.4V + 2203 SRG CLOCK 21—5I
Imé’ 8-BITS -1e——="e= -1  TO SUPPLY PCB 43-2
+35V L |
[T —2a— Y665 710 SUPPLY PCB 431
4| str STORAGE
6205(1/4llc) REG. 5 22-41 TO PRE. AMPL. +
& F20SiEhe 8-BITS @] 2————4= =20 | ASER PCB 161
T TO DECODER1 33-5 =822 J.BgoE } [TITTTT 22-30 | TO PRE. AMPL. +
] HFLS 6248 02 04 14 FCoO I LASER PCB 16-2
1 BAWG2 SRDO i) 7 03 o6, |22 o FC2 2225, _; TO PRE. AMPL. *
MCES 3-STATE ' LASER PCB 16-3
PREEM 0D s o1] outputs |05, |13 o FC1 |
e - 5 22-1,_ .,  TO PRE AMPL. +
7 MUTE G« 00 o7 In +2 e "l LASER PCB 164
SRDO o 1%p 27-2g_ 12, TO CONTROL AND
15] EO I 1 DISPLAY PCB 52-2
: 6217 (1/2)(b) +2 ] 3909
bl PREEM MC 1456 S
T0 DECODER 1 33-1 =8 8 yss ©|3s10
- 8 o)
a D ik 5[ 3268 g 3267 .
e @— 23 1%c 2711 (2. TO CONTROL AND
25-4 MUTE 73 DISPLAY PCB 52-1
70 DECODER 1 33-2 N Q SYNC. 0 CLOCK Q DATA |
il 4 27-31 | TO CONTROL AND
" =1 [:_;1 g tsibagk 6201 W I DISPLAY PCB 52-3
| 3364 : MABBA 1 27 28 s |2 3
+2 HFLS 3906 Q DATA ARALED +2 27-5 +2 TO CONTROL AND
125-2 MeES & HFLS = w DISPLAY PCB 52-5
TO DECODER 1 33-4 5205 (1)) EN
C 6256 4 6247 & 0 IM339 [ !
BAWG2 == BAW62|™| [ 1 /0 PORT 2 CLOCK
! 14 4 A 24 6 +1=+12V
25-3 41V ==V
E[  roDEcober 1 33-3me222—3 6257 i (2 é | reo o] 23 . o oy
BAW62 !__6259 12 ferl 2204 3217 g 3367 +2=+5V
29-1 == BAWG62 100n 4| /RDIR 21 e S il grace,
TO TRAY CONTROL s (o) 2000 RAM 47n T
¢ 1/0 =2=—6Y
PCB 64-3 ol 2002 & o +2 BYTES ADDRESS| | 1/0 I og
WT/TL 1/0 ROM REGISTE g .
‘ PARTA] . o = 11_HFLS (.Y STOP ONLY
%|323¢ PLAY ONLY
Al i 6258 6253 3236 il e i
BAWG2 —j—{ T3} 4 9
BAWG2 Lo o ] .
= cPU i B
. 2217 3257 2215, 3258 it /
3 7k5) 3
390n .
_si
JAC 2 e ot 28~5e. 512 TO TRAY CONTROL 61-1
£ 221644 # ool 2218 5 SU1 ze-l.l
I 6209 (1/2)(b) 27n T 1 28~ % guSL1 TO TRAY CONTROL 61-2
Lec T2 i :mNIROL g SK 28-34.5K  TO TRAY CONTROL 61-3
MC1458 3274 3254 1  El | TIMING 0 1
TO PRE. AMPL - {56k} [ 5kS <] : 28-2:
: 2~ 5 cisy - TO TRAY CONTROL 61-4
+LASER PCB 14-2 s N ] Rl \
i P s i 2""' 1 TO TRAY CONTROL 61-5
H =+ TRAY CO =
TURNTABLE MOTOR ez';.s 2220 o5 i 12 [15 16 |17
2vo i 24V 1 RESET 27-4 TO CONTROL AND
TO PRE. AMPL. 6261 3 : . 2
+LASER PCB 14-1 *""I'" 1 »F b 3251 NT/TL ’_5:!]::‘ | DISPLAY PCB 52-4
! S B2vis 275 21 22
L W7 e
¥ L7
G 2230 L2229
LY 3250 l;,c_m Iz7p I 7%
TO TRAY CONTROL, | 20-2 FS ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP- COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWISE
PCB 64-2 ""[— poac TO SUPPLY PCB 43-6 MEANS CONNECTED TO THE SUPPLY PCB CONNECTOR 43 POINT 6
35680 E7/B

1 i 2 ) 3 > % : 5 ¢ 6 ‘ 7 8 9 10
CS 102 807
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6-7-a
1985-06-28
1201 ©3 | 2208 B3 | 2216 K2 | 2228 E2 | 2237 14 | 2246 G4 | 2257 B4 | 2265 G3 | 3203 B4 j 3210 B4 SERVO P.C.B.
2203 E2 2209 F3 2217 12 2229 B3 2238 13 2247 H& 2259 63 2266 G3 3205 B4 3211 B4
2204 B4 2211 F3 2218 H3 2230 C3 2239 14 2250 14 2261 D4 2267 G2 3207 D2 3212 B4
2205 E3 2214 H2 2219 H3 2233 14 2243 G4 2251 63 2262 C4 3201 B4 3208 D2 3213 B3 5 4L l 3 4[ 2 1 1 4[
2207 B2 2215 H3 2220 12 2236 13 2244 W3 2256 H4 2264 E4 3202 B4 3209 B4 3214 B4 — =
3215 B4 3221 E3 3229 E3 3234 C3 3239 E2 3246 E2 3256 12 3259 13 3267 B2 3276 14
3216 C4& 3222 F3 3230 D3 338 23 3240 E2 3250 13 3255 H3 3260 H3 3268 B2 3279 14
3217 ca& 3223 F3 323F B3 3236 C3 3242 E3 3251 12 3256 12 3261 H3 3273 12 3280 14
3219 D3 3227 c3 3232 B2 3237 C3 3243 E3 3252 H2 3257 12 3265 C3 3274 13 3281 G5
3220 E3 3228 E3 3233 ¥3 3238 E3 3245 F3 3253 13 3258 12 3266 C3 3275 H2 3282 H4 J 4]
SERVO PCB
3283 H4 3288 E&4 3300 D3 3306 D4 3313 F4 3323 14 3328 14 3342 C5 3351 G4 3358 G4
3284 G4 3291 H4 3301 D4 3307 D4 3316 H3 3324 13 3335 F4 3345 H4 3352 G4 3359 H4
3285 ES5 3292 H4 3302 D& 3308 E&4 3318 E3 3325 13 3336 G4 3346 14 3353 G4 3360 G4
3286 DS 3298 E4 3304 C4 3311 G4 3319 E3 3326 14 3340 C5 3349 63 3356 G3 3362 A4 ' . 4
3287 E& 3299 D4 3305 D4 3312 G4 3320 E&4 3327 14 3341 C5 3350 H3 3357 G4 3363 B4 ] 8 - I l % f [
3364 B4 3373 14 3381 G3 3387 G2 3395 D4 3901 D2 3909 B2 3914 C2 3919 E4 5201 B2 i y 3323 2237 .n 1 ' ! Vl
3365 BS 3375 G4 3382 63 | 3391 c& | 3396 F4 | 3904 B4 | 3910 B2 | 3915 D5 | 3920 E4 | 5202 M2 § 4 ey 1T 3325 3324y 1,,1 | N
3367 C4 3376 G3 3384 G2 3392 D4 3397 F3 3905 C&4 3911 E2 3916 D3 3921 62 5203 H2 -ll-—* ot 5“_ 3 I guieses |
3370 H4 3379 E5 3385 G2 3393 E4 3398 D3 3906 B4 3912 H4 3917 G4 3923 B3 6201 B3 ‘&l-' : i 4 | szﬁu '9:3258 N
3372 H4 3380 G3 3386 G2 3394 D4 3399 D4 3907 13 3913 H4 3918 E3 3924 12 6202 C2 \ J.‘“ ‘ F ? * . Do i
6205 B4 | 6213 H4 | 6218 G3 | 6234 H2 | 6241 G3 | 6248 Fl | 6253 C3 j 6258 B3 TE""—T‘*‘:z @Eli
6208 F3 | 6216 D& | 6230 F3 | 6236 D2 | 6242 & | 6249 G4 | 6254 ©3 | 6259 B4 Loy 3907 ﬁ 3 &
6209 H3 6215 G4 6231 F2 6238 E3 6243 ES 6250 G5 6255 F4 6260 D2 TT? ﬁ ‘ o F-ﬂl”. 'gj
6211 F4 6216 E4 6232 E2 6239 E3 6244 F3 6251 E& 6256 C2 6261 12 b 1 R 392‘:""
6212 14 | 6217 B5 | 6233 m2 | 6240 3 | 6247 B3 | 6252 o4 | 6257 c3 | 6262 13 — - s . Fo
- W CR259 gy, ‘D‘;‘ﬂ. »s 4 ,
= o-"»-‘ﬂ b-‘«cN {.b _}5233 i 3
; _a_ﬁ 3975 TING L
" o |lFH TS [ H
SERVO e WEWW =5 ’f;.' @ Cal
“ ” b, | 9520 fl EE 4 W
« > JHas 28! @-ﬂ»“"?& 9 4 t}r.z..la
b . . e i iy e O N RN .
. ; @ 958 a4 [Iﬂms /P ”E?...,‘ ke, R @ YTT
HEF40538P 5322 209 14121 2203 104F-10V 5322 124 14066 i v 8-"317‘5—;;5; »;w A= Poug o7 .
HEF4070BP 4822 209 10265 2205 27 nF-63V-2% 4822 121 50607 p { 'ﬁﬂ,ﬁ* : :3”0 m' N | el | Sl TuRNTasLe .
HEF4094BP 5322 209 14485 2917 6.8uF-16V 4822 124 21538 THiw 13' ").': Fe E] ”m?ﬁ i‘v' b/ } [ a5 2 MOTOR
LM324N 4822 209 80587 2220 33uF-10V 4822 124 20945 Y s @[ﬂ M "”El 2%t POl R
LM339N 4822 209 80631 2228 1pF-25V 4822 124 21457 1 3“"1D‘W 22.9““ % E}Q@gsaa | el Elart S
MAB8440P/D060 4822 209 11075 2236} — oY T, iy ‘ ! O i =
st o pr oot 2236} 5.6nF-63v-2% 4822 121 50543 o Lg% 9 = Lo RV = P
TCA240 4822 209 80629 2239 390pF-630V-2% 5322 121 54128 Ty - EIPRN = , *\ : A 9 =l
PA741CN 4822 209 80617 2244 680 pF-250V-2% 5322 121 54174 i i ﬂl 24| TRy ¢
= e e R e
f a I il 1 REA | —=
Q 2257  6.8nF-63V-2% 4822 121 50538 \ V). - ? P 1 eslore & :&:?5;3' ki 2=
i El S a % IS FA 3239& Jo0 o Fo
2262 1  ' -—{3375]——4 % ,3_919 3768 5‘_.4:,” 3|:M 1‘& 323%“‘? |E] % 0
2256 1.8nF-160V-2% 5322 121 54087 | | e ﬂ.n sl 5] | ol il BT
; & e Sl 3 ) & 32620 % ,'i. WMUTE
BC548B 4822 130 40947 : ‘ | P;__.ffzg B A F aerel LL [ }E{i IE.H. = %
BC548C 4822 130 44196 1 19 & eI iy 108 R P |1 sl wees
BC558B 4822 130 44197 r Reta)| gEaepigvace s & 2 [s}]am ;: ez’ [P0 iﬂf‘ [ drus
BC635 5322 130 44349 - C’ 7Ry ngE]m & & =l Yo s | T == i
RCaon SR TS 3256,3273 4822 111 50483 L\ enmmress ms ) Be\9 ) iy 1
BD135 4822 130 40823 : e-sta zopenmant Sog o N
e e 3384,3385 PTC9E4-60V 4822 116 40031 " [878 o & mtaf a PR i i m RS
) ¢ ! B e, | 1 ';;;5 [ | szeo, » Q. DATA
BF494 4822 130 44195 1 J ;*—*ITEEJET” @  idoios l@T o oAt Oll fJ:z‘jl e
_— Kassuped =3 - i B¢ o B0 E”f‘—‘—_:ﬂ_;_..
L {-33“}3;;@}3:0 FUn-g / & 543 rgénaa&mﬁg X
LN -—— -—— & = .- S \
For chip-components see page 6-16-a . Y19 .,_m_z__, = ' P9 32@,7%_‘ _32@m E]': T ‘va_g wnga w," "—.——“;
25 52 I B PI 1 e _sinine 4
: \ | oD - 1o g 4 1 ’
T mngm N G s gy |
; ¥ mem e s s e 1
© 3 9 S
BZV46-C2V0 4822 130 31248 it m gbm Pofeh e | o @0 | gy A
BZX79-C2V4 4822 130 31253 — whe s (520 O I}T:L,jﬂ'ﬂ___azzkgg R I —
BZX79-C5V1 4822 130 34233 , i hmAnmae FHANG O E‘!E] | 7 gt
For chip-components see page 6-16-a 3205 () ' &b T p o |
" e (o % | FEFTTY VRN E VIS 3910,}‘ » k
_Im__ 3355 v[BEﬂF';;'VU_UUUdM § 6247 / f—z—Iﬁ v : ’_:__::_1
. - Nt [El E&] [f] i T 2sli ety |= Iﬁv -3'.;31':27
\ ER ke = S -1k G0 ¥ & S5 | .,!z_.ritaj
8 iy 1 Sl oy g ol 5 -
1201 6MHz 4822 242 70392 - P S— adads g
A ® GR!PLET/COPPERTRACK CONNECTED TO THE COPPERFOIL ON THE COMPONENT SIDE OF THE PCB 36 510 D“/A "
=N R —— %:]SOLDERED ON THE COPPERERFOIL (L)
o } i B A Mica washer for 6231/6232 4822 255 40133 : : 3 ! 2 l 1
5203 Spring clip for 6231/6232 4822 255 40128
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6-8-a
1985-06-28
SERVO P.C.B. 1201 C3 | 2208 B3 | 2216 K2 | 2228 E2 | 2237 14 | 2246 Gb | 2257 W& | 2265 €3 | 3203 B4 j 3210 B4
2203 E2 2209 F3 2211 12 2229 B3 2238 13 2247 H4 2259 G3 2266 G3 3205 B4 3211 B4
2204 B4 2211 F3 2218 H3 2230 C3 2239 14 2250 14 2261 D4 2267 G2 3207 D2 3212 B4
1 | 2 L 3 L 5 Pt sl s ml gl 0] ke ) ves oV i s Dorek w | sior s | | ne w
3215 B4 3221 E3 3229 E3 3234 C3 3239 E2 3246 E2 3254 12 3259 13 3267 B2 3276 14
3216 C4 3222 F3 3230 D3 3235 C3 3240 E2 3250 13 3255 H3 3260 H3 3268 B2 3279 14
3217 c4 3223 F3 3231 F3 3236 C3 3242 E3 3251 12 3256 12 3261 H3 3273 12 3280 14
3219 D3 3227 €3 3232 B2 3237 C3 3243 E3 3252 H2 3257 12 3265 C3 32764 13 3281 G5
i 3220 E3 3228 E3 3233 3238 E3 3245 F3 3253 13 3258 12 3266 C3 3275 RH2 3282 H4
SERVO PCB - 3283 H4 3288 E4 3300 D3 3306 D& 3313 F4 3323 - 14 3328 14 3342 C5 3351 G4 3358 G4
3284 G4 3291 H4 3301 D4 3307 D4 3316 H3 3324 13 3335 F4 3345 H4 3352 G4 3359 H4
3285 E5 3292 H4 3302 D4 3308 E&4 3318 E3 3325 13 3336 G4 3346 14 3353 G4 3360 G4
3286 DS 3298 E4 3304 Cc4 3311 G4 3319 E3 3326 14 3340 C5 3349 G3 3356 G3 3362 A4
3287 E& 3299 D& 3305 D& 3312 G4 3320 E4 3327 14 3341 C5 3350 H3 3357 G4 3363 B4
i —_? T 3364 B4 3373 14 3381 ¢G3 3387 G2 3395 D4 3901 D2 3909 B2 3914 C2 3919 E4 5201 B2
" 267 0| 378 63 | 3385 G2 | yer oo .| der b3 | wus o | s £ | dete 23 | wemr & | su0s m
o 4 3370 H4 3379 ES 3385 G2 3393 E4 3398 D3 3906 B4 3912 H4 3917 G4 3923 B3 6201 B3
B ? 3372 H4 3380 G3 3386 G2 3394 D4 3399 D4 3907 13 3913 H4 3918 E3 3924 12 6202 C2
! +2 5 6205 B4 6213 H4 6218 G3 6234 H2 6241 G3 6248 F1 6253 C3 6258 B3
J' [ 6208 F3 6214 D4 6230 F3 6236 D2 6242 C4 6249 G4 6254 C3 6259 B4
6209 H3 6215 G4 6231 F2 6238 E3 6243 ES 6250 G5 6255 F4 6260 D2
6211 F4 6216 E4 6232 E2 6239 E3 6244 F3 6251 E4 6256 C2 6261 12
il . -2 3 F7 3259IR i e 6212 14 6217 BS 6233 H2 6240 G3 6247 B3 6252 G4 6257 C3 6262 13
A
¥
H ; SERVO
- - .-
A o g K . 5 L._J’ FEE
il | g ‘ g - ¥ i PRMEUIEN Fi HEF40538P 5322 209 14121 2203 10pF-10V 5322 124 14066
4 ' : iy, HEF4070BP 4822 209 10265 2205 27 nF-63V-2% 4822 121 50607
B 1. HEF4094BP 5322 209 14485 2217 6.8uF-16V 4822 124 21538
6 MOTOR - 6 LM324N 4822 209 80587 2220 33uF-10v 4822 124 20945
RADAC” & LM339N 4822 209 80631 2228 1uF-25V 4822 124 21457
1 - MAB8440P/D060 4822 209 11075 22361 senF-63v-2% 4822 121 50543
A5} MOTOR I [ MC1458N 4822 209 81349
TCA240 4822 209 80629 2239 390pF-630V-2% 5322 121 54128
HA741CN 4822 209 80617 ggzg 680 pF-250V-2% 5322 121 54174
: " 2247
2257 6.8nF-63V-2% 4822 121 50538
-@ 2261
il O [ 2262
'mae 910 by e 2256 1.8nF-160V-2% 5322 121 54087
2264 3920 ’—m‘* i
DR —-g—ﬁ”—‘wﬁ;s—- BC548B 4822 130 40947
i T I E BC548C 4822 130 44196 1 F
BC558B 4822 130 44197
BC635 5322 130 44349
BC 4 i
il b BD?gg 4232 133 :32:2 3256,3273 4822 111 50483
3384,3385 PTCY9E4-60V 4822 116 40031
BD136 4822 130 40824
5 p BF494 4822 130 44195
—Hk=e
S - S
For chip-components see page 6-16-a
- BAT85 4822 130 31983
c BAWG62 4822 130 30613 1 }e
BZV46-C2V0 4822 130 31248
BZX79-C2V4 4822 130 31253
] s BZX79-C5V1 4822 130 34233 :
For chip-components see page 6-16-a
—ll—
" 8 l = ©
1201 6MHz 4822 242 70392
it %, 8 i 28p 4822 255 40156
4' ‘&‘ " Ns-q —
A 36 509 D11/A i W @ o Mi I
® GRIPLET/COPPERTRACK CONNECTED TO THE COPPERFOIL ON THE COMPONENT SIDE OF THE PCB E:CHIF’ RESISTOR. Iscellaneous
© [CI=cHIP CAPACITOR
®J SOLDERED ON THE COPPERFOIL (]) E=CH1P JUMPER OE 5201 } M h f 6231/6232 4822 255 401 33
ICa wasner f1or
: | : | — L [ L P S e Spring clip for 6231/6232 4822 255 40128
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6-9-a
SERVO 2 ZPE2 26F7 61N WEG1 maE3 WG BaLJr BIFe  BUBS BOKS IUET  pgps Pwcn IMIN DML QR0 @mM2 @K 64304 wue 1985-06-28
2236 BS 2247G7 2262 3219A2 3285D4 329463  3305K 1 332586 331J8 3352E7 3330ps 3WIB1 332KMN 39K 622A8 6214 Jn2 6217 J 9 62049 D2 3913 C4
237BS 2250 A8 32866 D4 329814 3306 k2 336H8 3326BE 332K9 IIEE 33399 3382013 3393J13 5202A13 621383 6214 I 6218 C13 6250 E 2
28BS 225107 2265B13 3280B2 387 F 4 329912 3307J3 338H7 332706 33USAB 336F7T  3373cg 3L C13 339% SN SH3E13  623C5 625 HO BT ) EETE S S owiEy e
239B6 2056C8 2266013 3281D3 3288 F 4 3300 H1 3308K6 3319 17 3328C7 3346B9 33I7G7 3335 gg 3385C13 3395J13 62N F 1 6213 B4 6215 F 6239 J 6 6252G8 3916 15
2203G9 2257C8 2267 D% 3282 B2 391Gz 330111  33MES 332017 3335 (8 3IN9D8 3IBF8  33gpg IMWEETI 339611 622 A6 6243B8 6215 g 6200 B 13 6255 F 10 3917 E6
2244 D7 2259E8 323205 3283 B3 3292 G2 3302 13 332 FS 3323 B4 333618 3350 E7 3359G 8 33T E % 3397113 6212 Bl 621k J 2 6215 7 62610 13 3918 18
| 1 | 2 ! il L 4 | 5 | 6 | i | 8 | 9 | 10 | 1 | 12 | 13 | 14 | 15 |
1
! RE
| 6212 RCO
| . i LM32(1/L)(c) FSA "
. + [, Y]
Y ! s > e RDIR
! 3279 T i
2% 6212 +2.LV
!| +2.4y|  LH3260/410) 2250
| S S 5 o€
= I 324 3325 ¥ z C ?;Fﬁ —
'r 75k 8 T ;
: 4 (a) +2.4v 22 we ™% s D%/ 3346
| L (1/4) 2% 621 b) @ S6n Sén +2.4V 2239 6213
i 6212 | LM324 HEFLOT0B 2% 2% L HEF4L070B(1/4)(d)
f E 3912 1/4) 390p 5
i O0E P 3913 3323 | 2237 3326
| <11, o byl g [ 4 &> =
| ] " % [
i 1“ +2.V
i - 6213(1/4) (a) i 2256
: HEFL070B (c) :327 o
d 1 Iﬂ { 2%
: 9 3 ig}u 2257 RADIAL MOTOR +
| 3285 m = TO PRE.AMPL+LASER
@ n70[ ] &80 —
! 2244 2 2% I PO T
I ) BC5L8B = 680p ]
| 62433286 RCO A %
i 6249 3281 3 /
i (470K | RGO zs o 3
i BAWS2 i | 2
'I 1000 3359 3375 =
G ! Wl3917 180k 68k |
| 6215
| 23, 6250 3284 233! 6 — 2259
[ =1 ¢ T 33k -[> | |—[%
! b k7
! n BAW62 3311 5]. W i RADIAL MOTOR =
N\ uDAC
: S ot 3357 l 3353 e i ;EBP;E.:MPL#LASER
i : FEzv- " S : Y <D |
: 16 3 |
6215 ,,‘ LM324(1/4) i 6215
: / 83vl | - {a) ‘ s o ! mszuvu(c/)( —0.6V) vady Zc |
: 8 2]- 3360 o[ |
! Wi, [> ! [Fook - sa | Z L 1™ Lyals |
| H 2 3 - I ) & )
| 2% 6255 fri] sl | s
o | o n. BAW62 = |
| 3292 | 3294 w3293 L) 9Ise | S a il
i g 5 N\_ROR v "; YObj 2 l
= >
i 3291 -1 e Sty = S I _hf‘— |
; sl e o a zaln |
! - 470 n 113 Yial 13
| 3 13 é>| % —ig I 8 1 |
| AR ., 3| Y=k | o
i 3 nip s L 12 | 3 = s |
o -1 —E
| y;] vee :
| J.' 7 | V) STOP ONLY
i @ 1V A V] PLAY ONLY
i . pou LM324(1/4) -2 I
i 6216 (d) i
TO PRE.AMPL.+ 3302 3 TCA240 W iE] I +1 =12V F
LASER PCB 17-3 | - -1=-12v
& +12 | =
I +1V 1 +2=+5V
i 2.4V Sl | -2=-58v
i 03 . 3 | +3=+48V
| 309 t*0.3V|[g J_q 1 _1_15 _I_u
i o T ] 3397 3396 |
; % w| 3298 3915 2 % | i
w b
| 2| 2% \
i (b) T 1 1 |
14 = B
i glszsm sc;f:; l
i §1- 6217 3394 3395 l
i ) il HC14S8l 1/2)(0) . s2(c) I
i H 3304 l 0K LM324(1/ 621(d ) |
=(2% i LM324 [174) i L
| 2s] Mt <
TO PRE.AMPL.+ 3306 . D = |
st +0.6V | *
LASER PCB 17-4 ; RADIAL R Fosv] A |
| ERROR 1 e ]
i 3308 1 I
|. & 2% wf 3308 -1 |
%,
i g% ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP-COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWI SE
i TO PRE A;lPL+LASER PCB 13-2 MEANS CONNECTED TO THE PRE.AMPL+LASER PCB CONNECTOR
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________ |
35683 E7/C
I 1 2 ' 3 4 5 6 7 ] 8 | 9 I 10 1" 12 13 1 I 15 l

CS 102 810



www.freeservicemanuals.info
6-10-a
1985-06-28

DECODING 1 2512 BL 2517 K5 2522 DB 2538 F6 3507 D1 3513 J5 3519 B7 3524 J7 3529 B9 3534 (12 3539 (13 3544 Bl4 3555 H6 3931 D SSOLFB 6508 Al 6531 BB 6544 BID 6551 B2 6562 D7
Eg’; f(u\; ggg; (EZ'I gggg Ei 2513 Gé 2518 K6 2523 09 2539 G6 3502 (1 3509 D2 3515 A6 3520 B7 3525 B8 3530 €9 3535 (12 3549 B16 3545 C16 3558 E1L 3935 D9 5505 1 8 6510 E6 6535 J9 6545 B11 6553 16 6563 D8
110 K7 2503 (3 2508 F3 2514 B 2519 18 2524 B 2542 E13 3503 B2 3510 Ef 3596 (6  IS21C7. 3526 J6 3531 D8 3536 B3 3561 (1 3bL7 I8 3560 H15 3938 112 6501 B3 6512 110 6536 J7 6548 B12 6554 J6 6564 J5

' 7509 2 2515 C6 2520 A9 2527 B2 2543 El. 3504 B2 3511 E1 3517 J5 352217 3527 (B 3532 A5 3537 B3 3542 B13 3548 JB 3561 (11 5501 F3 6504 H2 6514 Glb 6537 K5 6549 B12 6558 K8

2505 F1 2511 B3 2516 B7 2521 B9 2525 (12 2550 E16 3505 (3 3512 F2 3518 J5 3523 B8 3528 E7 3533 DM 3538 (13 3543 AW 3549 A4 393041 5503 AL 650412 6530 B7 6540 F1 6550 A12 6559 K7

1 l 2 | 3 | 4 | b | ] | 7 [ 8 | 9 | 10 | 1 | 12 | 13 | 14 i 15 [ 18
TO PRE.AMPL+ TO PRE.AMPL + TO SERVO PCB TO SERVQ PCB TO SERVO PCB  TO SERVO PCB
LASER PCB 18-3 LASER PCB 18-1 25— 252 2511 253
MCES HFLS DO
33-4 33-5 [33-3
A +2  +Ha +
5503 oo 3549 6508 41
LIH ey 6550 LM3I3ONY, Lsia
— E]sssz 2507 BAwe2 .
+25V
]2511 2512
22n | %9 6551
5 6501 IZZu T?n BAW6 2527 3540
SAAT010
g g2 . T =2
iT':Z DATA 1: I 5n) s 7] [+L.1V
3503 CLOCK 6544 MME545 6548 26549 G2.2v] 3541
ATA «— Eza2v D)
= L I R ? BAWG2 [BAW62 BAWG2 [BAW62 g i> — KT —at2
a1 -'H., \
J_ é?s .
2525 []3534 3535 38
cLock S E E Eo5v] [40]_ L, QD %_q
c oah | 2501 e I [> L 2
i REGl—<DATA A 35B[r54V]
e g . m @
13502 HFL
==t DATA DATA CLOCK — TR 3531 3935 3533
— {270k } [OF_} +2
= [> | 6 CLDE CLOX CLOX ¢
D 5 SSDE 3931 CLEC
DEcoDER|—| e 4 FSDE e 8 T l i
B ¢
3507 SYNC. 27 DADE +26562 = 6563 DAEC
e +la
oatl 2502 G w0 G @ BAWS?2 T UNEC 4,233&:_»4:11 Y
n
'L SAA7020 3528 38 37 L g0 8 17 16 le3 127 |4 2542 1“]504 2543 2550
" DADE GAP SMSE L v I S e 33p 22n
{3‘]351“ il 1 ¥ DATA UNEC =il I I I
o =
1 CLOCK o P/S P/S [ 6 8 u 2 10 @
| +—{ 10k }—— M_,J_D\ 4 CLCF
2505 -Eq ..E" ‘LT — B EBRG +la 10 [cLox X-TALL  X-TAL2 =
2.2n = @ @ 21 AE—->—1—1\ | X-TAL > TIMING
. i <= g g 2538 L |2 | 0SCILLATOR 12 STR1
£ e o = 22n APTSY b
™ 2 ) 12 W/ TesT e 8o
Y3 e 1 I
6540 ®_ SYNDROME | . | ERROR it FLAG-
BB212 GENERATOR LOCATOR | | PROCESSOR R N i3 {
b S
E i 3 14 6514 13 DLCFA
L + * i { = A6l>f15 4 Jnescorz‘ma LERI lINTER- SAAT000 e
UNEC MULTIPLIER oM s [° == AT S ;
8 PROCESSOR | MATRIX A7f>8 | ! .
b 16 Y
£ A8 7 L +2
17
| lemEm READ) BUS. o~ | o Y
£ WRITE_BUS LJ Aiolasba i 5 UNEC CONCEALMENT MUTE COEFFICIENT
§504c1720) *| DESCRAMBLER CONTROL GENERATOR
e I . I 170 PORT le
H —={0 s0Q DO DI D2 D3 D4 D5 D6 D7 WE 0E 7 11
3 3560
P L .
T 35 (34 (33 (32 |31 |30 |29 |2 54
= +2 —
4l _ gk
= 5 -4a jo Iy D3 hahs o fp 21 D
T . 00 DI D2 D3 D4 D5 D6 D7 WE  OF
! 6512 DECODER P.B. ASSY
2 MSM2128-20RS ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP- COMPONENTS
3522 TS AD Al A2 A3 A4 A5 AB A7 _AB A9 Al0 UNLESS SPECIFIED OTHERWISE
6504(1/2)(B) J 4B 1 1 TO SERVO PCB 26-4 MEANS: CONNECTED TO THE SERVO PCB
H PLLIFANS BAWG2up 23518 b CONNECTOR 26 POINT &
12_hL|D 509 6564 I g a0 1112 13 T an e 18 19
5 3524 PLAY ONLY -ta=-2.5V
11 3 +1=+12V
J P
3513 —_— ks STOP ONLY gt i
3930 = 4k7 BCS588  (T3ay) \*./ BC5588 +2a=+4.8v
H a0 3517 3526 +2=+5V
S RO {220k .
= - H < ) 1510 1507
8C5488 > og |2517 oc| 2518 6559
+2 +2 6537 r—L’22pF 2 1500 BAWE2 KILL PREEM
1
‘ & 0
L Tl a2 P_A—a bl 334 Flis VP L T e
1 P L (LA ) SN
QDATA QSYNC  QCLOCK PREEM
TO SERVO 1 TO SERVO1 TO SERVO1 TOSERVO1  TO SERVO 1
26-4  26-3 262 26-1 25-5 36568 E12
1 I 2 [ 3 | 4 1 5 I 8 [ 7 [ 8 [ 9 I 10 [ 1 12 [ 1 I u | 16 | 18
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1504 C2 2503 A2
1507 b5 2504 D2
1510 F5 2505 B3
2501 B3 2506 B3
2502 B3 2507 Bl

2584 E3 2589 E3
2585 E3 2591 E3
2586 E3 2593 E2
2587 E3 2594 E2
2588 E3 2595 E2

3516 A2 3521 B3
3517 D4 | 3522 DS
3518 D4 | 3523 B3
3519 A3 | 3524 DS
3520 A3 | 3525 B4

3579 F5 3584 E3
3580 F5 3585 E3
3581 F4 3590 D2
3582 E5 3591 E2
3583 E5 3592 E2

6536 D6 6548 A4
6537 D5 6549 A4
6540 B4 6550 A4
6544 A4 6551 A4
6545 A4 6553 C5

2508
2509
2511
2512
2513

2597
2599
2601
2602
2603

3526
3527
3528
3529
3530

3593
3594
3595
3596
3597

6554
6558
6559
6561
6562

B3
B2
Bl
A3
c2

E2
E2
D5
E4
E5

B4
Bl
Ab
B4

E4
D5
E4
E4
E4

cs
D5
F6

Bl

2514 B2 2519 Cc4
2515 Al 2520 A3
2516 A3 2521 A4
2517 D4 2522 B2
2518 D5 2523 A4

2605 E&4 2618 E5
2606 ES 2619 E5
2608 E4 2620 D2
2610 F5 2623 D4
2617 E5 2624 E&4

3531 B2 3536 BS
3532 B2 3537 BS
3533 c4 3538 B5
3534 A4 3539 BS
3535 B4 3540 AS

3598 E5 3605 E2
3599 E5 3606 E2
3600 F5 3607 D4
3601 F5 3608 D4
3602 F&4 3930 A6

6563 Bl
6564 D5

2524 C5 2542 C2
2525 A4 2543 D2
2527 AS 2550 D2
2538 C3 2555 E4
2539 c2 2558 E&

2625 F2 2632 E2
2627 E4 2633 E2
2628 F3 2634 E2
2630 E2 2635 E2
2631 E2 2636 E2

3541 A5 3547 D6
3542 BS 3548 D6
3543 A5 3549 A3
3544 AS 3550 D3
3545 AS 3555 ¢z

3931 €3 3941 E&4
3935 c2 3944 D4
3936 D2 5501 B3
3937 E6 5503 Bl
3938 c4 5504 C1

2555, E3 2567 E6
2560 E3 2568 E6
2562 E3 2570 E6
2564 E3 2571 E6
2566 D6 2573 ES5

2637 E2 3503 A3
2638 E2 3504 A2
2639 E2 3505 A2
2641 E2 3507 A2
3502 A2 3509 B2

3558 C2 3566 D4
3560 D1 3567 D3
3561 C5 3569 E4
3564 D4 3570 E4
3565 D3 < 70 G )

5505 C4 6512 C4
6501 B2 6514 D2
6504 B6 6517 D3
6508 A5 6519 D3
6510 C2 6520 D2

2575
2580
2581
2582
2583

3510
3511
3512
3513
3515

3572
3573
3574
3576
3577

6523
6525
6530
6531
6535

F5
E4
E4
E3
E3

B3
B3
B3
D5

E6
E6
ES
E6

ES
E5

A4

DECODER
Bt ——
SAA7000 CIM 4822 209 10375 | 1504 X-tal 4.2336 MHz 4822 242 70643
TDA1540P DAC 4822 209 81453
SAA7010 DEMOD 4822 209 10857
SAA7020 ERCD 4822 209 10377 | L2
SAA7030 FIL 4822 209 10378
NE5532N 5322 209 86234 | 1507, 1510  Reed relais 4822 280 20115
LM339N 4822 209 80631
MSM2128-20RS RAM 4822 209 10379
N74LS74AN 4822 209 80782 | -
_@ 5501 4822 156 21155
5503, 5504
i } 47yuH 4822 156 20966
BC548B 4822 130 40937
BC558B 4822 130 44197

e

For chip—-components see page 6-16-a

BAWG2
BAX18
BB212

4822 130 30613
4822 130 34121
4822 130 31129

.

For chip—components see page 6-16-a

6-11-a
1985-06-28
DECODER P.C.B.
6 | 5 | L 3 2 1
DECODER PCB
32-3 322 321
L R
3579 Taad 257, o .
BT e R e e
1,\1\ 7 LC fp=ylase T P DR . -136 ‘ - i
Gl B2 t—H§ 233 R s 1—
|
I & iV g. v 5 Sy IO F O
| 3601 | 1 bk iR AV 24 L___—_____“___t_
6559 3%« R LR .}4 | 2 =1+ et 42 -3
- g — L3600 [T] 13602} O 2771 &8
; {6 T i | PRSI s f-% Lo
. ' = 2628 2605 CF — S ¢
25711 Y2570 12523 2606Y %2605 1 2561 2582 3585 2631 2632 3606 i =
3 # .5 m 9’ , -1‘: W‘E -4 L& s k= u% Ec]_'l:ai 15
L & ' b Toaut 3s8L P 3605
B ) ;——{:ﬂz}—. 35 2::_2 [ p 23:0 2641
5 PO | B g L | 2633
‘ %1 ALene 3570 ] <3 g 3s61fR] §[C|2507 T3
| 2584 C ) 2634
\ 3576 3597 2624 <l
5 % L3577 g5agIR ! 35986525 107 P20 10 2599
’ ;[,EFU“U'U;':] 2‘“9 yuuw- sk 8 o
' s | 2618 3500 € agp, 2586[C 1> 2636{ C]
3637"”"". ke o —— & L} B§|§}p e EE
o6t e 7 2556 e BeL s
‘ 8 a3 2627 3 5.2 glcl B2s 28 pLo
ER1e572 A (L] 5 R&K &
25511 357:.-11 R R ——.'1'3595 12602 .
ol e TS el R
2566 | 3573 | 3504 125018
T I I Tzsm
o< e | O S 7
E !——r—r—"—r.—r—‘J () E 3944
65350c oy 2\Ugesg Ut gs6Lf 7 5B se i
2 -
3 4 s b’ : 1
’
2518 JSEEIL.’ b .
IS8R 3526 2 5561 : ‘
3522 7 L c
6536 ;- — ME.~ m_/ | W i 252' 65“‘ @d ™
352’-@ *655& 6553 l 2%
c
; I
| 353@(‘ 3555@ i
| 6512 | | 6510 7
P )
51'1',’}_] ([E]252 s 393;1 T 'Ir | ERCO &
P [Esse | HESIR i
w2~ opam P A\ (Pl e | i,
] "b ; VvV vw & e ;
|3 bsync 279 5 1 20 15 10 5 ol
L heLock @ 5503
2l &
Mgy o | & ————2 o} |
3 iy G
i 1
NN 312 2-505,_ 3501%8) ?
: 3523536 sscof® 2% LI} li a@\ &
'Y 37 \./35,1Ell. » C :
) 7 :Baa 8
<0y 3535@ o 3527@ 3525 3523 3521D PR,
6504 39
10 5 e 25011 lzsoz S
M 35&3@ 6508 5 tl 653‘u ) 65 1! 3519 -1-35 g
L
3930 EI SRR 55,,8 b
L5 2521 2520 2516
oy st 1 fﬂ 14 -— ﬂ 5 —” 3507
: 3545 111]2
351-0@ 2527. 25253534 2 —
3R] 523 esu* Ly j_ e, 2512.’5 A
—— s
® GRIPLET (COPPERTRACK CONNECTED TO COPPERFOIL ON [R] = cHiP RESISTOR
THE COMPONENT SIDE OF THE PCB) <. CHIP.. CAPAC\TOR
@@ SOLDERED ON THE COPPERFOIL (o)
B - CHIP JUMER (0E) 35688 DA

6 ‘ 5 L 3

I 2 :

CS 102 812
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6-12-a
1985-06-28
1504 C2 2503 A2 2508 B3 2514 B2 2519 C4 2524 C5 2542 C2 2559 E3 2567 E6 2575 F5
1507 D5 2504 D2 2509 B2 2515 Al 2520 A3 2525 A4 2543 D2 2560 E3 2568 E6 2580 E4
DECODER P.C.B. 1510 F5 | 2505 B3 | 2511 BL | 2516 A3 | 2521 a4 | 2527 as | 2550 b2 | 2562 E3 | 2570 E6 | 2581 E4
2501 B3 2506 B3 2512 A3 2517 D4 2522 B2 2538 C3 2555 E&4 2564 E3 2571 E6 2582 E3
1 l 2 3 [ L 5 6 2502 B3 2507 Bl 2513 cC2 2518 D5 2523 A4 2539 C2 2558 E4 2566 D6 2573 E5 2583 E3
¥ 2584 E3 2589 E3 2597 E2 2605 E4 2618 ES 2625 F2 2632 E2 2637 E2 3503 A3 3510 B3
X 2585 E3 2591 E3 2599 E2 2606 ES 2619 E5 2627 E4 2633 E2 2638 E2 3504 A2 3511 B3
DECODER PCB 2586 E3 2593 E2 2601 DS 2608 E4 2620 D2 2628 F3 2634 E2 2639 E2 3505 A2 3512 B3
2587 E3 2594 E2 2602 E4 2610 FS 2623 D4 2630 E2 2635 E2 2641 E2 3507 A2 3513 D5
321 32-2 32-3 2588 E3 | 2505 E2 | 2603 s | 2617 Es | 2624 m4 | 2631 E2 | 2636 E2 | 3502 a2 | 3509 B2 | 3515 a2
3516 A2 3521 B3 | 3526 D6 3531 B2 3536 BS 3541 AS 3547 D6 3558 C2 3566 D4 3572 E6
F F 3517 D4 3522 D5 3527 B& 3532 B2 3537 BS 3542 BS 3548 D6 3560 DIl 3567 D3 3573 D5
3518 D4 3523 B3 3528 Bl 3533 C4 3538 BS 3543 AS 3549 A3 3561 CS 3569 E4 3574 E6
3519 A3 3524 D5 3529 A4 3534 A4 3539 BS 3544 AS 3550 D3 3564 D4 3570 E4 3576 ES
3520 A3 3525 B4 3530 B4 3535 B4 3540 AS 3545 A5 3555 C2 3565 D3 3571 E3 3577 E6
35719 F5 3584 E3 3593 E& 3598 E5 3605 E2 3931 €3 3941 E4 5505 C4 6512 C4 6523 ES5
3580 F5 3585 E3 3594 D5 3599 ES5 3606 E2 3935 c2 3944 D4 6501 B2 6514 D2 6525 ES5
3581 F&4 3590 D2 3595 E4 3600 F5 3607 D& 3936 D2 5501 B3 6504 B6 6517 D3 6530 A3
3582 E5 3591 E2 3596 E&4 3601 F5 3608 D4 3937 E6 5503 Bl 6508 AS 6519 D3 6531 A4
3583 E5 3592 E2 3597 E&4 3602 F4 3930 A6 3938 C4 5504 Cl1 6510 C2 6520 D2 6535 D6
3 i : * f 6536 D6 6548 A4 6554 C5 6563 Bl
i 3585 2582 230V b, K7 1260 . 2 ol . |27 [ 6537 D5 | 6549 a4 | 6558 D5 | 6564 DS
ARG dfame @iHe L 5§ 6540 B4 | 6550 A4 | 6559 Fe
sl & ki [ . : 1 B, 4 dill 6544 A4 | 6551 A4 | 6561 D4
{_R_‘KJ 5591 = 2580 = 3 ;: ‘_ 2 6545 A4 6553 C5 6562 Bl
4Ty P {;}357
8. Tijoses = Pio=
€ 208 "o os6 P £
€ L;C_'Jﬁ il
& [ C j2586. :
B~ rm 4
g (e (o) kP :
e . £
Sicigp 50 35
ng @& 6Pty . £
s LQ] TP LRJ T
zssg Lo :
- : 5 2550 3 fe 0] s
¢ P 6519 L DECODER
L =
3590 3936 2 ’ ! gﬁ
X 2623] rﬁj vl L4 1 3;5.7 m =0~
c'i 5 ]
D ; [ T2620 — 39 I d |—®———‘y——-|' : ey 8
ra° T Tu X e 6556 =2 535 SAA7000 CIM 4822 209 10375 | 1504 X-tal 4.2336 MHz 4822 242 70643
3S65(R| - R[3567 3566IR | IR| oo 5537 b . TDA1540P DAC 4822 209 81453
vy HU VEREVYY ﬁﬂsm 12510 (%3 SAA7010 DEMOD 4822 209 10857 m
W s g § 6561 L 3526 ,rﬁjasm SAA7020 ERCD 4822 209 10377
Y 1) ‘3560 651 %5%; [Ciasso i FRaS% - SAA7030 FIL 4822 209 10378
o VW B : , NE5532N 5322 209 86234 1507, 1510 Reed relais 4822 280 20115
= 1 IPEeY- 3550 s 'R‘3§2L . 1 fadi
@ P Taitie =Y K : LM339N 4822 209 80631
@ 150‘ PREEM | |5 MSM2128-20RS RAM 4822 209 10379
SSOSE A ; N74LS74AN 4822 209 80782 | ~—
5504 £><53935 & : MUTE” 55| |
“< %?°® - Mces| | 5501 4822 156 21155
" 'c72 3 heis | e 5503, 5504
Q : i 47uH 4822 156 20966
aees ﬁnnnnnnnanﬁ o P T e "
2519 11
1 j BC548B 4822 130 40937
[Ri3s55 dind 1 3 e
IR} R|3s33 St / BC558B 4822 130 44197
©
D) 6510 ¥ 6512 i / / -I:l-
Erirds 8! oL, RAM 2526L €} 7
38 3 : :
il B 9.( A , assuf R | ||| EL/ IO . >t For chip—components see page 6-16-a
- r?U UEUUUU%UUUU%UUUU UUUUEUUUU%WQ V'QS‘YIQC
5503 R acLack BAWE2 4822 13030613 | 1 o
TS AR @ i BAX18 4822 130 34121
4 {259"_1 [TIsn BB212 4822 130 31129
B ® oy .2 — 8 For chip—components see page 6-16-a
Al 501 oy 4
RS e T -
6562 . 52508 -65/.0
@ﬁ |C| |Cl|R13511
6563 8| | -ose
' [Riasto. | [Rjasay 35233825 flas7
L Ri ,R} - :
« 5530 6531
r_t;2515 5,_; i I’B E‘l‘ ._,lsw
. T 3508 3520_J . 654
' g 329% 2520 rjzsm '—&H—“
® : 35' = .3651.5' |cl Z "L Pl
P CI2527
A 65L4 2523 353" 2525' fR‘_'f!SLI o | ¥
.L_[ B A
‘
35296 D12/A
[R] =cHIP RESISTOR
®  GRIPLET (COPPERTRACK CONNECTED TO COPPERFOIL ON
THE COMPONENT SIDE OF THE PCB) = CHIFCARACHTGIRE
& (D SOLDERED ON THE COPPERFOIL (du) = cHiP JUMPER (0E)

1 l 2 3 { 4 ] 5 [ 6

CS 102 813
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CS 102 814

6-13-a
DECODING 2 1985-06-28
i 3605 11 6519 C6 6525 113 3936 HS
soes mse mom mea MG meo ENo mmey mwm i dma wma mon eo whaodme e STmOMID Snh G5
2570 B12 2581 E7 2586 E9 6 ! ; 3941 F10
Toei Bl 2571 Cl2 2562 £7 2581 9 2% GI 2602 G 2610 N6 2624 G16 2632 )] ;g; 5 oo n ki THE ot ;2:3 uz i 225; ?1‘; g
2633 J7
2558 Bé 2566 AN 2573 (14 2583 E7 2588 E9 2595 G7 2603 oN" 2617 B13 2625 H16 3572 A1 3579 (14 3595 G11 6517 D& 6525 H1
2589 E10 2597 G8 2605 H12 2618 (13 2627 E16 2634 J8 2639 J10 3566 (3 3584 D11 3601 115
ool ol i i AU Em.s 3585 D11 3596 H13 3602 115
3590 G7
1 | 2 | 3 | 4 l 5 3 | 7 | 8 | ] | 10 | n | 12 | 13 | 14 15 | 16
S R S B e S TR e ol W R R0 IR i S ) S S - -
2566
-3 3937 S.0n_.p - HEADRRIONE
Y I it 1 PCB7HS | ,
38572 2567 v 36-3 < TO
o E 3573 PREEM HEADPHONE
. PCB 71-L
=2 Tt oah ks
3570 2.2n i TO SUPPLY [
e 31-4 PCB 44—5
2564 I i J- jo. e T B
3562 - TO SUPPLY
652301230 e PCB 44-4
N 4 1
11-168V )10 ] ov| 2 25,217
=] 6519 =1 i n P
TOAI540 SYMMETRY )|,> 36-11 T0
+2 +2 +2 +2 42 %2 +la QSCILLATOR E JE2ex 8f+11v HEADPHONE
@ Y Y 1 Ga [> i #29—;1 32-3 ] Aic_aLﬂ—s ]
| o423 )
3564 3565 3566 3567 2555 - s/p ~| LATCH >k ACTIVE 3+ 6523(1/2)(8) 22 u
Lo B £ = < 22n DAC 7 3 NE5S532N 3580 skt
E =t I 2 J 6 —9.8V Len -1 2618 = ==100p
= +4.5V DAC 3583 =22n Lo
) +45V]j5+4SVlop o +45Vii6  [2a +11.2V 13 ;%7 358 I A
hd e s o Lo LB T
e 567050 DAC T 1k e i 6561 g D
cLOCK 6206 — 4 +11.2v +la a— +1
] I g -9V el BAX18 TO SUPPLY
STRL CLCF DRCF DLCF CLCF STRI [ L - T 15n 12y - O
E T T T Y T 3 ~ og HEADPHONE | —
1360 [She1 |mac |sbs3 25&4 085 2586 [2587 Chas 2389 S]3550 2627 | PCB 71-2
e Py 0,47 u==0,47 u==100n ==100n = 100n Lo2n =22n =220 ==22n ==22n Izzu
CHAIN S/P i CHAIN I‘" I I I I I I I I I Liiad 2
7 U [ +5Y 42 L 70 suppLy | E
2620 2504 PCB 44-6
22n 22u e
MULTI-—] L muLTI- +5V =
= ROM PLIER PLIER ROM ’ e e e
96 96 - 36-1
WORDS F--— -- - - WORDS =12V =1 i J0
@ @ - o HEADPHONE
. . PCB 711 |
-1
+2 -2 -3 31=7
== i T0 SUPPLY
St i UTPUT T \ Y PCB 442
6 —24 > sTRI i 2594 2597 3941 i
= 20 22n 22n roE} 1 oah et
K D>—S21—>DLCF P/S P/S e 3593" 602 =M
17 222u
U Eaa—— - ol oglpsg3 []3590 13592 23591 odf
DRFD _ |0B  LAT| [CLFD DLFD So0u o 15n 8
10 1 TP B 2603 il Lo |
2= TO SUPPLY
& & & ) —_ 2599 , °gloeos | PCB 4i-8
— 22n 3595 22 u
L ' B
+35V)y L7V ; -168V 10 2 g L8k J. p—
=2
. SYMMETRY 6525(1/2)(A) el - 100¢] -6V -2 3-8 4 10 sUPPLY
OSCILLATOR - NE5532N og 2555 PCB 44-1 | H
2 i u
1__113903; 2 &p g e 10 BITS {> T i 4 1
" 1 >{L b il ACTIVE L—“* 1nv K,LL HEADPHONE
DAC 3 PCB 71-3 [—
J 7 +3.4V 260809 3502 32-1
2 Y e 22 {47} qd AF-R
DAC 6525(1/2)(B) = “
4 BITS NE5532N 3500 3501 o610 |
PASSIVE 2619 9. 100p
DAC 22n
j= 8 | | i I 2641 =
I I‘I.Sn
B 3 i) 18 i T 5 L
12630 |31 |63 [2633 |2634 2635 %636 2637 2638 [2b39 y
0.47 u==0,47 u==100n ==100n ==100n ==22n ==22n ==22n ==22n ==22n
e ] |
ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP - COMPONENTS UNLESS SPECIFIED OTHERWISE il *TO SUPPLY PCB 44—1 MEANS CONNECTED TO THE SUPPLY PCB CONNECTOR 44 POINT 1 |
) e R R T R e R T R e R
1 I 2 [ 3 | 4 [ 5 3 I 7 | 8 | 3 | 10 | u 12 [ 1 [ u [ 15 | 18
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6-14
1984-07-02
TRAY CONTROL CIRCUIT
2802 HS 3801 D2 3804 D3 3807 H4 3 H7 3816 AB 6802 D3 6805 G7 6808 G6 GBIl G4 SKZ B2
2803 B 6 3802 H4 3805 E3 3808 E 4 4 87 3817 BS 6803 HS5 GBOG BB 6803 GB 6812 HE SKI F I
2804 C8 3803 D3 3806 Gb 3803 H 6 5 F6 6301 BS5 6804 D4 6807 Dz 68i0 EG6 68i3 G6 M\ G6
L | : | | 2 | L | L I s
TRAY MOTOR CONTROL
Lol i
’ !
TO SERvo BL-5 |
Gl PCB 28-2 1 1elev
70 SERVO _JBl-4
PCB 28-3 1 3l
10 SERVO J81-3 IF
REVERSIBLE
B PcB 28-4 2 MOTOR DRIVER |,
S TRAY-IN Veel
2] END SWITCH agry |
> BAB109
= Fin
T0 SERVO _Bl-1 5[\ |
PCB 28-5 | 52
c Youtl A 62-1
F ORWARD v 2804
100n
— o i ho I §2-2
REVERSE
CIRCUIT
D 8807
14
BAWG2
3801 Rin
T0 SERVO _,B1-2) gaap 6
- PCB 28-1 Y SLI
Vr
7 i
3 6810
g x7s/08v2
= 13815
|
63-1 o
1
F ISI, 3
TRAY-OUT
2i END SWITCH jg3-p
H
|
3812
+5y
e —inn—
i I&a—L G4-2
A
J 0 SERVO 10 SERVO
PCB 29-3 PCB 29-2
i 1 2 If 5 [ 6 | 7 | 8

CS 97 311

CONTROL P.C.B.

| e I c
SKk2  BO1
SK3 A0l
2802 C03
2803 BO2
2804 BO1
: 3801 A03
s —{3808}=s) @ _fH507] <4 1802 €03
+ Iagu ¢ 3803 BO3
(e—{380c—= 2802 5803 oo
3 (S !
—3 i 3806 B02
A e 3807 c02
; Y ,g- 3808 BO3
2 3809 €02
] 2 ) e £ 3810 BO2
’ 30 E 2
E Co - - 811 €02
e o 1812 €02
- 5]‘ Bles We w0z
y e 3815 BO2
g : Ae
: ge 816 BO2
3817 B3
. 6801 B02
2800 6802 BO3
6803 €03
6804 BO3
SK2 6805 CO1
TRAY IN= 6806  A02
END SWITCH 6807 A03
6808 C02
36566 B12/A 6809 CO2
6810 B02
6811 C03
6812 C02
6813 C02
I . I c
| e I A
w
e 5807
 TREE T O i
-' ¥ LAPre ey © o
\NWNl Yy
Nt U ¥ on
b = '
IgI .éI! = ,'I‘EI I;, e I%I r‘,’;'
TR TP g™ | ol
i B T ; tTI
T IS
oMY o [
R N P O
1L =500 18| i
4
i -
g
260L -
B g
L ]
11
SK2 B!
TRAY IN- S
END SWITCH o A
36567 B12 /A
[ 8 A
Tray control
6801 4822 209 82059 3814 12E - NFR25 4822 111 30511
3815 62E - NFR25 4822 111 30529
@ 3816 5E6 - NFR25 4822 111 30502
BC548B 4822 130 40937 o o
BC558B 4822 130 44197
SK2 Tact switch 4822 276 10863

BAWG2
BZX79-C8V2

4822 130 30613
4822 130 34382
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TRAY CONTROL P.C.B.

(MARKED D AND ONWARDS)

A t E t t 2 } E { £ SK2 €5
2801 E2
2802 C5
1 1 3802 B2
3803 E3
- + 3804 El
3805 €3
3806 B3
2 2 3807 E3
3808 E3
A4 43 3809 F2
T
3 3 3812 C3
6801 D2
jili Gl 6802 E2
6803 D3
& % 6304 D3
6805 €3
6806 C3
i i 6807 C2
6808 E5
5 5 6809 E2
6810 E3
6811 E3
8 Ll | TRAY IN- il
2 | END SWITCH 6812 E4
o 6813 E4
6 6
1 1
2 )
3 3
4 4
5 5
6 6
F t E t D y B f 8 f A
TRAY CONTROL
€ —
BC548 4822 130 40938
BC338-40 5322 130 44779 SK2 Tact switch 4822 276 10863
BC328-40 4822 130 41715

R

BAWG62

4822 130 30613

6-14-1
1985-06-28
TRAY CONTROL CIRCUIT (MARKED D AND ONWARDS)
1 | 2 | 3 1 4 i 7 3
2801 G 4
44
TRAY MOTOR CONTROL 3802 © 3
o I - i 3008 f i
A To SR g B3 ooy A Ja0e b4
il . A
1 61-4
10 SERVO 3808 © 6
= :geerS\«: : Bl-3 1 | — 3808 0 ¢
: : 810 E
PCB 26-3 6805 | 2 E 9
1 80338 3812 B 6
B |52 3812 g G801 C 4
i R
END SWITCH . antll 6803 5
P 6805 B 6
i 2 TRAY |- 6806 C 6
| +— MOTOR 6807 C &
pe - 8808 + 4
c 2001 6806 6807 = ¢ 6810 GS
: = 8328 68i1 F 5
0 SERVO i 6l-1 68i2 F 6
PCB 28-5 5 6813 F 7
sk2” B2
ol f=i5k3 €1
+2 i
) i ]
/3802 !
! @ |
= 70 SERVO | 61-2 T |
PC8 264 § 5[]
i
63-1
E 1] = / E
3 | |
I"TR‘AY-\N H
2] END swiTcH |
o | 63-2 ; =
'4—]‘ /6813
| BAWG2
F i ;
!
|
|
|
6 a
H L i e ¥
0o A
70 SERVO 10 SERVO 10 SERVO PRS.00365
PCB 29-1 FCB 29-3 FCB 29-2 T-29
1 2 | 3 [ 4 | 7 [ I 3

CS 102 815
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6-15-a
1985-06-28

HEADPHONE AMPLIFIER

HEADPHONE AMPLIFIER CIRCUIT

TO DECODER

PCB 36-5

i1 -

71-2

T0 DECODER
PCB 36-1
UEey i 6751(1/2)| bl
45560 g j[
3758

T0 DECODER | 3761(1/2) |
PCB 36-2) -5
TO DECODER |, _,
PCB 36-3

A5 il
TO DECODER {71-1

L

PCB 36-6

1

™ 38k

TO DECODER
PCB 36-4 71-3
RIGHT |

3751(1/2)

3752 3

3757 oe 2752
= 150

3754
@ 56k 2 BU1

6751(1/2)

36155B2/A
BU1
- &
s’ o1 7538 %
Aom
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Methode:
Zelftest van de servo uP

— Onderbreek de punten 2, 3 en 17 van de display pP.

~ Verbind de punten 6, 14, 18 en 21 van de voet van
de servo p met elkaar.

- Bij goede werking van de pP moet punt 22 binnen 1
sec. na het inschakelen van de netspanning van ,,1"
naar ,,0" gaan.

Zelftest van de display pP

- Haal de servo pP uit zijn voet en zorg ervoor dat de
punten 2, 3 en 17 van de display pP aangesloten
zijn.

- V(J-erind de punten 6, 14, 18 en 21 van de display pP
met elkaar.

- Bij goede werking van de pP moet punt 22 binnen 1
sec. na het inschakelen van de netspanning van ,,1"
naar ,,0" gaan.

Periferietest

Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netspan-
ning uit.
Initiéren van servicelus A

Zorgervoor dat de trayprint gemonteerd is of bij gesloten
lade de eindschakelaar (SK2) op de tray-print geslotenis.
Houd de toetsen CANCEL, PREVIOUS en STOP inge-
drukt tijdens het inschakelen van de netspanning. Laat de
toetsen na ca. 2 sec. los. Het apparaat bevindt zich nu in

servicelus A.

In deze situatie werken de laser en de focusregeling en

draait de draaitafelmotor. De lichtpen blijft tegen de

binnenste stuit staan (d.w.z. de lichtpen blijft kontinu
onder de inloopsporen staan). Het radiale servo systeem
is uitgeschakeld.

In deze servicelus kan het display als volgt worden

gekontroleerd:

— Het display zal 01.02 aangeven, daarna 02.04 vervol-

gens 03.06 en zo oplopen tot 20.40. Dan volgt 00.00 en
weer 01.02 enz.
De indicatoren SCAN, PAUSE, REPEAT en DISC
ERROR zullen oplichten en deze blijven aangestuurd.
Bij 01.02 indikatie wordt ook streep 1 van de "track
bar” aangestuurd, bij 02.04 streep 2 enz.

— Wordtvervolgens de CANCEL toets ingedrukt dan zal
na 2 klokslagen van het display de TRACK oplichten
en zal de DISC ERROR doven.

Het apparaat blijft in servicelus A.

Initiéren van servicelus B

Servicelus B is te bereiken vanuit servicelus A door toets
STORE in te drukken. Het display geeft met TIME ABS,
REL en TOT aan dat het apparaat in servicelus B staat. Nu
is onafhankelijk van het P-bit en de subcode het radiale
servosysteem ingeschakeld. Na ca. 1 min. is muziek
hoorbaar. Deze tijd is afhankelijk van de lengte van het
inloopspoor. Door de lichtpen met de hand onder het
muziekspoor te brengen is direkt muziek hoorbaar. Het
display blijft in de servicelus. De speler kan vanuit
servicelus B in de speel toestand worden gebracht door
de START/REPLAY toets in te drukken. Wordt de
START/REPLAY toets bediend wanneer een niet op de
plaat aanwezig muzieknummer op het display verschijnt
dan stopt het apparaat.

Oogpatroon.

Kontroleer met een oscilloscoop het HF-signaal

(,,oogpatroon”) op meetpunt van de decodeer-
print. Stel de tijdbasis in op 0,5 usec.

De oscilloscoop moet een vrij stabiel signaal vertonen
wanneer de PLL-schakeling ingevangen is en de
servo-schakeling van de draaitafelmotor korrekt
regelt.

Eentrillend of onrustig beeld kan veroorzaakt worden
door een slechte motor, of omdat het apparaat in ser-
vicelus A staat.
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Een aantal snelle en doeltreffende kontroles geven
onmiddellijk uitsluitsel over slecht functionerende ge-
deelten van het apparaat. Voor het kontroleren van de
servosystemen zijn in uP 6201 twee servicelussen (A en B)
ingebouwd.

Alvorens het apparaat in servicelus A of B te zetten moet
gekontroleerd worden of de bus (clock, data resp. aan-
sluitpunten 3 en 2 van uP6201) vrij liggen van massa of
voedingsspanning (niveau ,,laag” of ,,hoog").

Liggen de lijnen vrij van massa of voedingsspanning dan
moeten bij ingeschakelde netspanning alle toetsen be-
diend kunnen worden.

Voor het foutzoeken moet de hieronder gegeven stap-
voor-stap methode gevolgd worden.

Eerste stap (met een plaat op de draaitafel).
Breng de speler in servicelus A.

Als één van de kondities, geldend voor servicelus A, niet
optreedt moeten de volgende vragen in de gegeven vol-
gorde positief beantwoord worden.

Meestal betekent dit dat als een bepaalde vraag positief
beantwoord wordt, dit inhoudt dan alle voorafgaande
schakelingen waar de vragen naar refereren, goed wer-
ken.

Voorbeeld: als het ,,0oogpatroon” aanwezig is dan kan ge-
konkludeerd worden dat de laser werkt, de laser in focus
is en de draaitafelmotor werkt.

Opmerking:

In enkele omstandigheden kunnen fouten in het radiale
servosysteem het focusservosysteem beinvioeden.

(b.v. wanneer voedingsspanning +1 voor IC 6214 in het
radiale circuit ontbreekt, begint de focusspoel te
oscilleren).

Om te kunnen vaststellen of deze situatie optreedt moet

meetpunt (FS) op de servoprint aan massa worden
gelegd. Op'deze manier wordt de invloed van het radiale
servosysteem op het focus servosysteem uitgeschakeld.

A. Geeft de laser licht?
(Meetmethode: zie sub A).

B. Is de hoek plaat-lichtpen binnen tolerantie, d.w.z.
gelijk aan 90° + 0,5°7
(Meetmethode: zie hoofdstuk "Mechanische metin-
gen en instellingen van het CDM manual).

C. Geeft de laser voldoende licht?
(Meetmethode: zie sub C).

D. Komt het objektief in focus?
(Meetmethode: zie sub D).

E. Draait draaitafelmotor en zo ja, draait hij op de goede
snelheid?
(Meetmethode: zie sub E).

Als de antwoorden A =+ E positief zijn, moet het apparaat
in servicelus A gebracht kunnen worden.

Tweede stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in servicelus B.

In deze stand moet het oogpatroon op meetpunt@ op
de decoderprint stabiel zijn terwijl ook het MCES-signaal
op meetpunt @ op de servoprint stabiel moet zijn.

Opmerking: in servicelus B wordt het spoor niet alleen
gevolgd maar wordt ook de informatie weergegeven,
vooropgesteld dat het digitale circuit funktioneert.

Als éénvan de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten, in servicelus A, de volgende vragen in de gege-
ven volgorde positief worden beantwoord.

F. Funktioneert de DO en HFLS detektor?
(Meetmethode: zie sub F).

G. Funktioneert de trackdetector?
(Meetmethode: zie sub G).

H. Funktioneert de radiale regeling naar behoren?
(Meetmethode: zie sub H).

Indien de antwoorden op de vragen F, G en H positief zijn
moet het apparaat in servicelus B gebracht kunnen
worden.

Derde stap (met een plaat op de draaitafel).

Haal het apparaat uit servicelus B door, tijdens het weer-
geven van een op de plaat aanwezig muzieknummer, de
START/REPLAY toets in te drukken.

Let op dat de speler nu niet alleen het spoor volgt, maar
ook de muziek kan weergeven als het digitale en decoding
circuit in orde is.

Als bovenstaande kondities niet optreden moeten de on-
derstaande vragen positief beantwoord worden.

|.  Funktioneert de P-bit?
(Meetmethode: zie sub I).

J. Funktioneert de overdracht van de subcode infor-
matie?
(Meetmethode: zie sub J).

K. Funktioneert T1, d.w.z. de polariteit van RE?
(Meetmethode: zie sub K).

Als de antwoorden op de vragen |, J en K positief zijn moet
het apparaat in de normale gebruikstoestand gebracht
kunnen worden.

Vierde stap (met een plaat op de draaitafel)

Wanneer in stand play geen signaal hoorbaar is, moet de
laatste vraag beantwoord worden.

L. Funktioneert het digitaal decodeer circuit volgens
specifikatie?
(Meetmethode: zie sub L).

Sub A. GEEFT DE LASER LICHT?
Meetmethode

Breng de spelerin servicelus A zonder dat een plaat op de
draaitafel ligt.
Nu moet de laser voor onbeperkte tijd licht geven.

Een andere methode, waarbij de laser voor onbeperkte
tijd licht geeft en het objektief stilstaat, is plug 24 op de
servoprint te verwijderen en punt 24-3 van de kabel-
connector door te verbinden met massa.

Bij ingeschakelde netschakelaar moet de laser licht
geven.

Het kontroleren gebeurt met een lichtgevoelig onderdeel
dat enigszins wordt afgeschermd van omgevingslicht.

Voorbeelden:

a. Sluit lichtgevoelige diode BPW34, codenummer 4822
130 32108 met goede polariteit aan op een analoge
multimeter (b.v. PM 2412). Als de laser licht geeft, zal

de meter op bereik 10 k(2 nagenoeg volle schaaluitslag
geven.

b. Sluit lichtgevoelige weerstand 4822 116 10002 aan op
digitale multimeter PM 2517E.
Als de laser licht geeft daalt de weerstand tot circa
8 k.

Als de laser geen licht geeft ga dan verder naar Annex 1.

Sub. C. GEEFT DE LASER VOLDOENDE LICHT?
Meetmethode:
(Meetpunten op voorversterkerprint en servoprint).

— Onderbreek de collector van transistor 6230 op de
servoprint, of leg de "—"kant van elco 2209 aan massa.
Verwijder plug 24 op de servoprint en verbind punt
24-3 (laser) van de kabelconnector met massa.

De laser moet nu licht blijven geven, terwijl FE, RE1 en
RE2 onderbroken zijn.

— Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netscha-
kelaar in.

— Injekteer rechtstreeks met een LF-generator (Ri <

600 Q) op meetpunt@ (FE) een sinusvorming signaal
van 2 V,, met een frekwentie tussen 25Hz en 60Hz (de
juiste frekwentie is speler afhankelijk).

— Stel de frekwentie zodanig in dat de monitor diodes in
delichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op meetpunten @ @ @ en ‘

De amplitude moet liggen tussen 40 mV en 80 mV.

Als de amplitude onvoldoende is ga dan verder naar
Annex |.

Sub. D. KOMT HET OBJEKTIEF IN FOCUS?
Meetmethode
e Geen plaat op de draaitafel

Schakel de netschakelaar in en druk op de play-toets.

De arm moet nu naar het centrum gaan. Onmiddellijk
daarna moet het objektief 2x op en neer bewegen om het
focuspunt te zoeken.

Hierna stopt de aktie.

Deze akties worden gestuurd vanuit de servo uP.

Als het objektief niet beweegt kontroleer dan de servo uP,
het focuscircuit of de focusspoel.

* Met plaat op de draaitafel
Snelle methode

Om globaal te kontroleren of het focuscircuit funktioneert

moet als volgt gehandeld worden:

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in servicelus A.

— Neem de plaat van de draaitafel af.

— Kontroleer nu of het objektief focusseert door er een
reflekterend voorwerp (b.v. spiegel voor hoekmeting)
boven te brengen.

Gedetailleerde methode

— Kontroleer transistor 6230 (op de servoprint) als volgt:
Kontroleer of FN bij iedere doorgang van het nominaal
focuspunt gedurende korte tijd laag wordt.

Alleen als focuspunt FN gevonden wordt, zal FE vrijge-
geven worden via transistor 6230 (basis wordt negatief).
Kontroleer of de basis van 6244 | laag” gestuurd wordt
vanuit de servo uP (= FCO).

Indien dit niet het geval is, kontroleer dan de servo uP.
Wanneer 6244 wel laag gestuurd wordt, ga dan verder.

— Test het focuscircuit als volgt:
Onderbreek de collector van 6230 op de servoprint en
neem plug 24 op de servoprint los. Verbind punt 24-3

(laser) van de kabelconnector met massa.
De laser geeft nu kontinu licht, FE is vrijgegeven en

bovendien is de focuslus onderbroken bij meetpunt@
(= FE) op de servoprint.

Testen van de schakeling tussen meetpunt@ en focus-
spoel (meetpunten op de servoprint).

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt @ d.m.v. een LF-

generator (Ri < 600 (1) een sinusvormig signaal van 10
HZ, 2 Vn

— Kontroleer of focusspoel - dus ook het objektief
reageert.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt <2> 06 Vu
bedraagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 6 Vi
bedraagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 5 Vi
bedraagt.

Testen van het subchassis (meetpunten op de voorver-
sterkerprint, injekteerpunt op de servoprint).
— Leg een plaat op de draaitafel.

— Injekteer rechtstreeks op meetpu m@ een sinusvormig
signaal tussen 25 Hz en 60 Hz met 2 V,, d.m.v. een
LF-generator (Ri<< 600 (). De juiste frekwentie is speler
afhankelijk.

— Stel de frekwentie zodanig in, dat de monitordiodes in de
lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven op

de meetpunten @ @ @ en ‘
— Kontroleer de meetpunten @ @ @ en @

— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt®,
Het signaal op dit meetpunt is gelijk aan het signaal op
meetpunt@, echter de amplitude is afhankelijk van de
stand van instelweerstand 3158.

Als alle kontroles positief zijn sluit dan de focuslus door plug
24 weer aan te brengen. Sluit transistor 6230 weer aan.
Het focuscircuit moet nu functioneren.

Er dient opgemerkt te worden dat de amplitudes op de

meetpunten<5> toten met @ enigszins afhankelijk zijn van
de karakteristiek van de monitordiodes.

Sub. E. DRAAIT DE DRAAITAFELMOTOR EN ZO JA,
DRAAIT HIJ OP DE GOEDE SNELHEID?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

— Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in
servicelus A.

— Als het focuspunt gevonden is, kontroleer dan op meet-
punt@ of FCO laag is.

Indien dit niet het geval is kontroleer dan het focuscircuit
(zie sub D).
Als FCO wel laag is ga dan verder.

— Schakel alleen de netschakelaar in, neem plug 25 op de
servoprint los en kontroleer het MCES-signaal = punt 2

van kabelconnector 25 of meetpunt@ op de deco-
deerprint. Zie figuur F.
Indien het MCES-signaal niet korrekt is kontroleer dan het
DEMOD- en ERCO-circuit, zie sub L.
Wanneer het MCES-signaal korrekt is, ga dan verder.

— Breng plug 25 weer aan, neem plug 15 op de voorver-
sterkerprint los en injekteer een gelijkspannings sig-
naal op de kabelconnector van de motor of recht-
streeks op de draaitafelmotor.

Let op de polariteit. De draaitafelmotor moet nu
draaien. (Door de gelijkspanning van 2,5 V is de draai-
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snelheid van de motor ongeveer gelijk aan de draai-

snelheid, behorende bij het aftasten van de binnenste
sporen).

— Breng het apparaat in servicelus A.
Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meetpunt @

(op de servoprint) figuur G zichtbaar zijn.

Bij een gelijkspanning > 2,5V moet op meetpunt @
figuur H zichtbaar zijn.

Wanneer het signaal op meetpunt@ korrekt is, kon

troleer dan het circuit van de draaitafelmotor tussen
meetpunt @ en de draaitafelmotor.

Is het signaal op meetpunt niet korrekt kontroleer
dan of het MCES-signaal déor FCO op punt 13 van
IC6205C wordt vrijgegeven, door plug 25 op de servo-
print los te nemen en op punt 2 van de kabelconnector
25 te meten.

Wanneer nu het MCES-signaal korrekt is, kontroleer
dan het circuit rond 1C6205C.

Haal het apparaat uit de servicelus door de netschake-
laar uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de
netschakelaar en de PLAY-toets in. (De draaitafelmo-
tordraaitdoor de geinjekteerde gelijkspanning van 2,5
V).

Kontroleer het oogpatroon op meetpunt@ op de
decodeerprint.

Het oogpatroon kan gestabiliseerd worden door de
lichtpen handmatig onder de sporen te brengen of
door circa 5 sec. de toets FWD in te drukken.

Als het oogpatroon op meetpunt@ niet aanwezig of
onstabiel is, kontroleer dan de HF-voorversterker (zie
Annex V). Wanneer het oogpatroon korrekt is, ga dan
verder.

— Zet het apparaat in servicelus A.
(De draaitafelmotor draait door de geinjekteerde ge-
lijkspanning van 2,5 V).
Kontroleer of het signaal op meetpunt @ (=HFLS op de
servoprint) correct is, zie figuur Y.
Indien het signaal niet correct is, kontroleer dan het HFLS

detector circuit (= circuit tussen de meetpunten@ en@).
Als het HFLS-signaal correct is, ga dan verder.

— Haal hetapparaat uit de servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen.

- Kontroleer het invangen van de PLL-schakeling van
het DEMOD-IC, zie Annex Il.

Als de PLL invangt ga dan verder.

— Kontroleer de timing-signalen aan de uitgang van het
DEMOD-IC zoals aangegeven is in sub L.
Wanneer de timing signalen correct zijn, ga dan verder.

— Als het MCES-signaal nog niet naar behoren aanwezig
is, vervang dan het betreffende specifieke digitale IC.
— Het MCES-signaal moet nu aanwezig en korrekt zijn.

Sub. F. FUNKTIONEERT DE DO EN HFLS DETEKTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

— Uitgangspunt:
HFLS= 1 als de spot precies op het spoor zit.
HFLS= 0 tussen de sporen (b.v. tijdens spoorspringen).
DO =0 of DO = 1 bij drop-out.
DO =1 of DO = 0 bij géén drop-out.

Benaderende meetmethode
(Toe te passen in servicelus A).

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng de speler in servicelus A.
— Kontroleer of het DO-signaal (meetpunt@) correct is.

Normaal moet meetpunt @ laag” zijn. Echter, in geval
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van krassen op de plaat zijn kleine ,,spikes” van onge-
veer 100 mV zichtbaar.

— Kontroleer het HFLS-signaal op meetpunt @

Nauwkeurige meetmethode
(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat).

— Leg testplaat 5A (4822 397 30096) op de draaitafel.
— Schakel de netschakelaar in en druk op de PLAY-toets.

— Kies tracknummer 10 en kontroleer meetpunt@.
De HFLS-pulsen moeten aanwezig zijn.
— Kies tracknummer 15 en kontroleer meetpunt@.

De DO-pulsen moeten aanwezig zijn. Op dit nummer

moeten ook de HFLS-pulsen op meetpunt@ aanwezig
zijn. J

— Tijdens spoorspringen zijn de HFLS-pulsen op meet-
punt@ altijd aanwezig.

Sub. G. FUNKTIONEERT DE TRACKDETECTOR?
Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).
Schakel het offset-circuit uit:

Neem weerstand 3335 los (aan de zijde waar deze aan
punt 14 van 1C6215 ligt).

Monteer een instelpotmeter van 47 k() tussen +1 en —1
voedingsspanning (b.v. tussen de punten 4 en 11 van IC
6215). Sluit de loper van de instelpotmeter aan op de
losse zijde van weerstand 3335.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng het apparaat in servicelus A.

— Regel metde externe instelpotmeter van 47(} het signaal
op meetpunt symmetrisch rond 0 V. De amplitude

van het signaal kan veranderen bij deze afregeling.

— Meet het FS-signaal op meetpunt@_

De frekwentievariatie is athankelijk van de excentrici-teit
van de plaat.

— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@. Ditsignaal is niet te triggeren.
— Kontroleer meetpunt@.

— Schakel het offset-circuit weer in.

Sub. H. FUNKTIONEERT DE RADIALE REGELING NAAR
BEHOREN?

Attentie: De offsetschakeling (d-faktor) en de AGC-scha-
keling (k-faktor) zijn correctieschakelingen.

Dit houdt in dat bij optimale omstandigheden (nieuwe plaat,
minimale afwijkingen van de onderdelen) het moge-
lijk is dat de speler goed funktioneert, terwijl er een fout in de
offset- of AGC-schakeling aanwezig is.

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint).

a. Leg een plaat op de draaitafel.
b. Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Uitschakelen van het AGC-circuit:
Verbind de punten 5 en 6 van IC6216 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit

Neem weerstand 3335 los (aan de zijde waar deze aan punt
14 van IC6215 ligt).

Monteer een instelpotmeter van 47 k() tussen +1 en —1
voedingsspanning (b.v. tussen de punten 4 en 11 van
IC6215). Sluit de loper van de instelpotmeter aan op de
losse zijde van weerstand 3335.

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng het apparaat in servicelus A.
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— Regel met de externe instelpotmeter van 47 k() het
signaal op meetpunt symmetrisch rond 0 V. De
amplitude van het signaal kan veranderen bij deze
afregeling.

c. Breng het apparaat in servicelus B.
Funktioneert het apparaat nu, kontroleer dan de k-fak-
tor en de d-faktor (zie Annex IV en II1).
Werkt het apparaat niet, ga dan verder.

d. Breng het apparaat in servicelus A en kontroleer het

signaal op meetpunt@.

De wisselspanningscomponent moet liggen tussen 12 Vy,
en 14 V; en moet symmetrisch rond 0 V liggen.

Is dit het geval ga dan verder naar punt e.

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan eerst de
volgende meetpunten:

@@ waarde moet 0,7 Vy zijn
&

waarde moet 0,2 Vy, zijn

@ waarde moet 0,25 V,, zijn
@ waarde moet 20 mVy, zijn
@@ waarde moet 800 mVy, zijn.

Opmerking: De frekwentievariatie is sterk afhankelijk
van de excentriciteit van de plaat.

Wanneer de meetpunten@ +@ korrekt zijn, kontro-
leer dan opnieuw meetpunt@,
Is meetpunt@ korrekt, ga dan verder.

e. Kontroleer meetpunt@ (= RE + 650 Hz).

De waarde moet 6 Vy, zijn. Is dit het geval ga dan verder.
Wanneer het apparaat in de normale standby-stand staat
zal er een signaal van 650 Hz, 300 mV aanwezig moeten

zijn op meetpunt@.

— Om de eindtrap voor de radiale servo te kontroleren
moet alleen de netschakelaar ingeschakeld zijn en
mag er geen plaat op de draaitafel liggen.

Injekteer respektievelijk op de meetpunten@ en @

een sinusvormig signaal van 8 Hz + 10 Hz, 3 Vy.
De arm gaat dan heen en weer.
Nu moet radiale volging in servicelus B mogelijk zijn.

— Schakel het AGC-circuit weer in.
Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig is,
ga dan verder naar Annex IV: kontrole van de k-faktor.

— Schakel het offset-circuit weer in.
Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig is,
ga dan verder naar Annex llI: kontrole van de d-faktor.

Sub. |. FUNKTIONEERT DE P-BIT?
Meetmethode (Meetpunten op de decodeerprint).

— Brenghetapparaat in servicelus B. Tussen 45 en 95 sec.
na het begin van de plaat moet het P-bit (punt 5 van de
demod op de decodeerprint) kortstondig ,,hoog” worden.
Dit kan gemeten worden met een oscilloscoop in DC
stand en 2 V/div.

Sub. J. FUNKTIONEERT DE OVERDRACHT VAN DE
SUBCODE INFORMATIE?

Meetmethode (Meetpunten op de servo- en decodeerprint.)

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Kontroleer of op de bus (punten 2 en 3 van de uP
1C6201 en 2 en 3van de portextender IC6202) aktiviteit
aanwezig is (signaal dus niet kontinu ,,hoog” of ,,laag”).
Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan de meet-

punten@,@, @ @@en@ en hun relatie t.o.v.

elkaar (trigger de oscilloscoop op meetpunt @).

Voor het meten van de meetpunten @ @en @

moeten de toetsen STOP of START gedrukt zijn.

Sub. K. FUNKTIONEERT T1, D.W.Z. DE POLARITEIT
VAN RE?

Meetmethode (Meetpunt op de servoprint).

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Meet T1 op punt 13 van de servo uP IC6201.
Hier moet een blokvormig signaal van 0V + 5V aanwe-
zig zijn.
Door de frekwentievariatie is het moeilijk deze blok-
spanning te triggeren.

Sub. L. FUNKTIONEERT HET DIGITAAL
DECODEERCIRCUIT VOLGENS SPECIFIKATIE?

Meetmethode (Meetpunten op de decodeerprint)

— Eerste voorwaarde is dat de hoofdmotor op goede snel-
heid draait. Dit impliceert dat de PLL-schakeling in or-
de is.

Zo niet, gebruik meetmethode sub E.

— Tweede voorwaarde is dat de HF-voorversterker goed
funktioneert. Zie hiervoor Annex V (testmethode
HF-voorversterker).

— Naast de informatie-uitgangen, die in principe niet
meetbaar zijn bij een werkend apparaat, zijn een aantal
kommunikatielijnen, verantwoordelijk voor de timing,
wel meetbaar.

Op die manier kunnen ook fouten in de periferie van de
specifieke digitale IC’s gelokaliseerd worden.

Deze signalen kunnen met een normale oscilloscoop
gekontroleerd worden.

Voor informatie-uitgangen geldt het volgende:

— In een spelend apparaat kan alléén gekontroleerd
worden of informatie al dan niet aanwezig is.

— In een niet-spelend apparaat kunnen in een aantal ge-
vallen wel metingen gedaan worden. Zie hiervoor de
tabellen.

Metingen

DEMOD

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel.

— Kontroleer het klok-signaal op meetpunt @

Meetpunt @ vangt in als PLL invangt.

Voor kontrole van het invangen: zie Annex I1.
— Trigger de oscilloscoop met signaal op meetpunt

(= FSDE). Kontroleer de meetpunten @ @ en

en hun relatie t.o.v. elkaar.

ERCO
Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel 2.
— Kontroleer meetpunt @
— Kontroleer meetpunt @
Indien dit punt korrekt is, trigger dan de oscilloscoop
met meetpunt @(: FSEC).
— Kontroleer de meetpunten n @ en hun relatie
t.o.v. elkaar.
— Kontroleer het UNEC-signaal (= meetpunt @).
Leg testplaat 5A op de draaitafel.
Speel track no. 17 af en verifieer meetpunt @

BELANGRIJK
Als UNEC (meetpunt @) kontinu , hoog" blijft is hoogst-

waarschijnlijk één van de IC's DEMOD, ERCO of RAM
defekt.

Als de UNEC-uitgang normaal funktioneert en er is nog
steeds geen muziek, is hoogstwaarschijnlijk één van de IC's
CIM, FIL of DAC defekt.

CiM

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt @
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt €4> (= STR1 = punt 12 van CIM-IC).

— Kontroleer de meetpunten {5> en @en hun relatie

t.o.v. elkaar.

FIL

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt ‘
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt §4> (= STR 1).

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer de meetpunten @ @en @en hun relatie
t.o.v. elkaar.

DAC

In de stand ,,play” is het analoog (= muziek) signaal aan-
wezig aan de uitgangen van op-amp 6523 (= links) en aan de
uitgangen van op-amp 6525 (= rechts).

Eventueel het KILL-relais kontroleren.

Annex |I: LASER GEEFT GEEN OF ONVOLDOENDE
LICHT

De laser vormt samen met de laservoeding en de monitor-
diode een teruggekoppeld systeem. Een defekt in de la-
servoeding kan dus vernietiging van de laser tot gevolg
hebben. Bij vervanging van de laser (= nieuwe lichtpen) zal
ook deze defekt raken, aangezien de oorspronkelijke foutin
de laservoeding nog steeds aanwezig is.

Anderzijds is het echter onmogelijk een teruggekoppeld
systeem te kontroleren en te repareren als een schakel ont-
breekt. Om die reden wordt de zogenaamde , lasersi-
mulator 3" geleverd, kodenummer: 4822 395 30229.

Deze lasersimulator bestaat uit een printje met daarop de
laser- en de monitorsimulator, een schakelaar om de aan/
uit stand te testen en een aantal connectoren.

Deze print kan in plaats van de lichtpen aangesloten wor-
den op de laservoeding, zodat het teruggekoppelde sy-
steem gesloten is.

Reparatie procedure

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzeltde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

— Neem de flexprint uit connector 11 en verbind de si-
mulatorprint met de connector.

— Verwijder plug 16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector 16.
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FOUTZOEKMETHODE

Bij het opzetten van de foutzoekmethode voor Compact
Disc bleek dat een andere dan de gebruikeijke aanpak
noodzakelijk was.

Het is niet meer mogelijk uit te gaan van de methode
waarbij een aantal mogelijke fouten in het apparaat het
vertrekpunt vormen voor de foutzoekmethode.

Een bepaalde fout met een bijbehorend symptoon kan
een groot aantal oorzaken hebben. De reden hiervan is
dat in de Compact Disc een aantal gesloten-lus schak-
elingen voorkomen welke bovendien elkaar kunnen
beinvioeden waardoor voor de hand liggende metingen
onmogelijk zijn.

Bij de hierna volgende methode wordt het apparaat
schematechnisch opgesplitst in negen duidelijk herken-
bare subgroepen. Door enkele metingen kan de defekte
subgroep gelokaliseerd worden. Hierna kan het circuit
volgens de aangegeven methode worden gemeten.

WENKEN

Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig ge-
positioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief
is. Het testen van b.v. de goede werking van de trackde-
tector is dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt
van op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters, in-
vertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier terug-
koppeling is toegepast, konvergeert het spanningsver-
schil aan de differentiéle ingangen naar nul. Dit geldt zo-
wel voor DC als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de eigenschap-
pen van een ideale op-amp )Z_ oo, G= oo, Z,= 0).
Wanneer één ingang van een op-amp, rechtstreeks door-
verbonden is met massa is het nagenoeg onmogelijk aan
de inverterende en de niet-inverterende ingangen te me-
ten.

In zo’n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan
de ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Simuleren met ,,0” en ,,1”

Tijldens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten
met aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd
wordt verkort. In een aantal gevallen zijn de desbetref-
fende punten uitgangen van op-amps. Deze uitgangen
zijn kortsluitvast, d.w.z.dat ze ongestraft op ,,0” of massa
gebracht mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit recht-
streeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan miroprocessoren

In-en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingssoanning worden gelegd.
De in- en uitgangen mogen alleen op ,,0” of massa wor-
den gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

7-1-a
1985-06-28

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

— Injekteren van niveau's of signalen uit een extra bron
mag nooit gebeuren als de betreffende schakeling
geen voedingsspanning heeft.

- De geinjekteerde niveau’s of signalen mogen nooit
groter zijn dan de voedingsspanning van de betreffen-
de schakeling.

Kontinu branden van de laser

- Verwijder plug 24 op de servoprint en verbind punt
23-3 (laser) van de kabelconnector met massa.
Nu zijn ook de focuslus en de radiale lus onderbroken:
24-1 (RE1= Radial Error 1), 24-2 (RE2= Radial Error 2)
en 24-4 (FE= Focus Error).
De laser brandt ook continu indien het apparaat in ser-
vicelus A gebracht is.

Onregelmatige werking van het display

Onregelmatige werking van het display bij een geopend
en werkend apparaat kan veroorzaakt worden door han-
deffekt in de buurt van de kristaloscillatoren.

Uit- en inschakelen van de netschakelaar heft dit effekt op.

Aanduiding van de testpunten

In de tekeningen van de schema'’s en de printen zijn de

waarnaar de foutzoekmethode refereert.
Voor oscillogrammen, amplitudes, tijd bases en stand
van het apparaat zie de lijst van testpunten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde foutzoekmethode
zullen een aantal algemene kondities, welke voor een
goed funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld
worden.

Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt

begonnen dienen eerst deze algemene punten gekontro-

leerd te worden.

a. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn (verwij-
der stof, vingerafdrukken e.d.) en werkt met onbescha-
digde platen.

b. Kontroleer de aanwezigheid van de benodigde klokfre-
quenties, n.l.:

® 6 MHz voor servo pP (punt 16)

@ 4,233600 MHz voor CIM-IC (punt 8)

04,35 MHz voor vrijlopende PLL schakelingen aan
DEMOD-IC (punt 22) pos. play

@ 6 MHz voor control en display uP (punt 15)

c. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben.Zie printtekeningen.

d. Kontroleer of de twee , mutes” (KILL en SMSE) inak-
tief zijn zodat de informatie-stroom nergens onderbro-
ken wordt.

KILL= de collector van transistor 6536 op de deco-
deerprint. Deze moet circa 3 sec. na het inschakelen
van de netspanning hoog worden.

SMSE-= pin 39 van het ERCO-IC op de decodeerprint.
Dit punt is normaal tijdens het spelen hoog en tijdens
search laag.

e. Kontroleer de goede werking van de beide micropro-
cessoren d.m.v. hun ingebouwde test-programma en
eventueel periferie testprogramma.
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— Maak plug 17 los en verbind de plug met 1 draad met
connector 17.

— Schakel de netschakelaar in en zorg er voor dat de lade
ingeschoven staat c.q. de eindschakelaar op de tray
print (SK2) ingedrukt is. Druk nu de play-toets in en
kontroleer of de L-lijn van de servo-uP, punt 17-2 op
voorversterkerprint, ,,laag” wordt.

— In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1mA zijn. Dit kan als volgt worden gekontroleerd.

— Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,off"-
stand en schakel de netschakelaar in.

— Draai instelweerstand 3180 linksom (min.R) en meet de
spanning over weerstand 3194 op de voorversterker-
print.

Bijvoorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom draaien (min. R).
Deze spanning moet < 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,,ON"-stand en
meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): Usy—y=
225 mV £ 45 mV.

Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 linksom (max. R): Vyy.y =225 mV £+ 45 mV.
Weerstand 3180 linksom (min. R): U y.y=750mV £ 150 mV.
Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom (min. R) draaien: U.y.y =750 mV £
150 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand. Dit is een voor-in-
stelling.

Nadat de simulatorprint verwijderd is moet de laserstroom
ingesteld worden.

Fijninstelling van de laserstroom:

Speel van testplaat 4822 397 30096 (plaat zonder defekten)
spoor 1 af.
Sluit over weerstand 3308 op de servo print, een DC volt-
meter aan.
Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 575 mV + 50 mV bedraagt.

Opmerking:

Het is aan te bevelen voor iedere meting in de laservoeding
de lasersimulatorprint te gebruiken, omdat kortstondige
sluitingen met de meetpen nadelige gevolgen voor de laser-
diode kunnen hebben.

Annex Il: KONTROLE VAN HET INVANGEN VAN DE
PLL-SCHAKELING

(meetpunten op de decodeerprint)

Allereerst dient de vrijlopende oscillator als volgt te worden

gekontroleerd:

— Druk de netschakelaar in.

— Zet de speler in stand start.

— Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van
1C6501 (DEMOD) en L.

— Deze frekwentie moet 4,350 MHz + 30 KHz zijn.
Let op!

Deze meting moet direkt na het inschakelen van het ap-
paraat gebeuren.

Kontrole van het invangen.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Neem plug 14 los, injekteer een gelijkspanning van
2,5 V op de connector van plug 14 (op de voorver-
sterkerprint), en breng het apparaat in servicelus B.

— Variéren van de gelijkspanning rond 2,5 V moet op de

oscilloscoop op meetpunt @ zichtbaar zijn in de vorm

van frekwentievariatie. Dit betekent dat de PLL dan
invangt.

7-5-a
1984-11-15
Annex Ill: KONTROLE VAN DE d-FAKTOR
(meetpunten op de servoprint)
— Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit. Zie bij Sub. G en H.

Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in

servicelus A.
B

— Kontroleer de meetpunten
De waarde moet 0,7 Vy, zijn.
De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van excentri-
citeit van de plaat.

— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 250 mVy, zijn.
— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 200 mVy zijn.
— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 2 Vy; zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ en @

De waarde moet 10 Vy, zijn.
Het signaal is nu meer sinusvormig door het uitfilteren
van 650 Hz.

— Meetpunt @ is moeilijk meetbaar omdat de schakelaar

in stand Yoc staat en dus verbonden is met de ingang
van Op-Amp 6215.
Echter, een signaal van 200 mVy, is aanwezig.

— Kontroleer meetpunt@.
De waarde moet 9 Vy; zijn.

Breng hetapparaatin servicelus B. Op de draaitafel ligt nog
altijld een plaat en de AGC-schakeling en de offset-
schakeling zijn nog steeds uitgeschakeld.

— Kontroleer meetpunt@»

— Kontroleer meetpunt @ op straal A van de oscilloscoop
en meetpunt @ op straal B van de oscilloscoop, en trig-
ger de oscilloscoop met meetpunt @

— Schakel het AGC-circuiten de offset-schakeling weer in.

Annex IV: KONTROLE VAN DE k-FAKTOR
(meetpunten op de servoprint)
a. Statisch

Schakel alleen de netschakelaar in.
D.w.z. RCO = hoog; RCO = laag, dus schakelaar Y, staat in
stand 0 en schakelaar Y. staat in stand 0.

— Kontroleer meetpunt@.
De waarde moet 9 Vy zijn.

— Kontroleer meetpunt@.

— Op meetpunt@ staat nu een sinus-vormig signaal van
650 Hz, 300 mV en 180° —45° = 135° in fase verschoven
met het signaal op meetpunt @

— Kontroleer meetpunt@v
De waarde moet 1,5 Vy; zijn.

— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 1 Vy; zijn.

— Kontroleer de meetpunten @@@ en @ in rela-

tie tot elkaar.
De amplitudes zijn 5V.
— Kontroleer integrator IC6212A.
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7-6
1984-07-02
b. Dynamisch

— Leg een plaat op de draaitafel. Breng het apparaat in
servicelus A en kontroleer of het signaal op meetpunt

@ 7 Vyis.

— Breng het apparaat in servicelus B.
Nu is RCO = hoog en RCO = laag.
Dus schakelaar Y, staat in stand 1 en schakelaar Y.
schakelt met een frekwentie van 650 Hz.

Meetpunt@ is laag, dus meetpunt@ is in fase met

meetpunt@.

Nu moet op meetpunt@ fig. U aanwezig zijn met een duty
cycle jitterend rond 50%.

Annex V: KONTROLE VAN DE HF-VOORVERSTERKER
(meetpunten op voorversterkerprint)

a. Kontroleer de gelijkspanningen op de transistoren 6103,
6104, 6105, 6109, 6110, 6111.

b. Kontrole van de gevoeligheid, frekwentie- en vertra-
gings-karakteristiek:

— Neem de flexprinten uit de connectoren 10 en 11.

— Neem de pluggen 12, 13, 14, 15, 17 en 18 los.
Let op: Neem plug 16 NIET los (= voeding).

— Schroef de print los om op de sporenzijde te kunnen

Gevoeligheid

— Injekteer volgens het onderstaand schema (fig. A) tus-
sen de punten 101 en 102 een signaal Vi, van 140
mVesr, 50 kHz, via RC netwerk (zie fig. A).

— De uitgangsspanning tussen de punten 181 en 182
moet 245 mV + 2 dB zijn.

Opmerking: Zorg ervoor dat de injektiesnoer en de meet-
snoer identiek zijn.

Frekwentie- en vertragingskarakteristiek:

— Stel Vinzodanig in dat Vout= 245 mV = 0dB bij 50 kHz (zie
fig. A)

— De vertraging tussen het geinjekteerde signaal en het
gemeten signaal moet 450 nsec + 50 nsec zijn bij
300kHz.

Dit kan gemeten worden met behulp van een dubbel-
straal oscilloscoop, met Vi, op straal A en Vou Op
straal B (zie fig. B).

— Kontroleer de frekwentie- en vertragingskarakteristiek

voor de hieronder gegeven frekwenties.

ol

A181 [

|
BEAM
vor| @) % |
Vout
t

injecteren.
Frekwentie Vout Vertraging | Vertraging,
(kHz) (dB) (n sec.) vergeleken
met de ver-
traging bij
300 kHz
1 —15 £3
6,3 — 2 1
16 — 0,51
50 0
100 0% =1 —50 +20
200 | o] 0+20
300 + 1;5:%) 450 +£50 0
500 + 35 +1 +20 +20
700 + 5512 +30 +20
1000 +.8, k2 +30 +20
1600 + 8L kD
2000 + 4513
— 10Nk } : Py
11003 A102
5 HiE
) |v BEAM PRE. AMP
C Vin @ A 39pF
) A101
Fig. A
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SERVO
Nr. See Position Amplitude f Time base
1 see fault finding meth.
2 P see fault finding meth. 0,6 Vp-p 10 Hz
3 P see fault finding meth. 6 Vp-p 10 Hz
4 P see fault finding meth. 5 Vp-p 10 Hz
5 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
6 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
1 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
8 B see fault finding meth. 40-80 mV 25-60 Hz
9 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
10 C see fault finding meth. o 25-60 Hz
11 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
12 C see fault finding meth. —2V 25-60 Hz
13 D see fault finding meth. —8V, +8V 25-60 Hz
14 D see fault finding meth. depends 25-60 Hz
on R3158
15 see fault finding meth.
17 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
17 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
20 see fault finding meth.
21 J see fault finding meth. 12-14 Vp-p
22 J see faultfinding meth. 0,7 Vp-p
23 J see fault finding meth. 0,7 Vp-P
24 J see fault finding meth. 0,2 Vp-p
25 J see fault finding meth. 0,25 Vp-p
26 J see fault finding meth. 20 mVp-p
27 J see fault finding meth. 800 mVp-p
28 J see fault finding meth. 800 mVp-p
29 J see fault finding meth. 6 Vp-p
29 P ON 0,3 Vp-p
30 see fault finding meth.
31 see fault finding meth.
32 & see fault finding meth.
33 r see fault finding meth.
35 J see fault finding meth. 200 mVp-p
36 J see fault finding meth. 2 Vp-p
37 K see fault finding meth. 10 Vp-p
38 K see fault finding meth. 10 Vp-p
39 A see fault finding meth. 0-4 Vp-p A=769us B =769us
40 K see fault finding meth. 9 Vp-p A=769us B =769us
40 M see fault finding meth. 0-4 Vp-p A=769us B =769us
14 N see fault finding meth. 6 Vp-p A=769us B =769us
45 P ON 9 Vp-p 650 Hz
46 Q ON 0-5V 650 Hz A=769us B =769 us
47 P ON 1,5 Vp-p 650 Hz
48 P ON 1Vp-p 650 Hz
49 R ON 05V 650 Hz
50 S ON 0-5V 650 Hz
51 il ON 5-0V 650 Hz
51 U service loop B 5V 650 Hz
52 see fault finding meth.
95 4 service loop A 5-0V
55 W play (with test disc) 5-0V
56 w play (with test disc) 5-0V
57 see fault finding meth.
60 X service loop A 5-3V
61 Y service loop A 5-0V
62 Y service loop A 5-0V
65 A play 1Vp-p
66 F see fault finding meth. 0,25-2,5V A =140 us
66 G see fault finding meth. 5-0V A =140 us
66 H see fault finding meth. 0-5V A =140 us
67 J see fault finding meth.
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7-8-a DECODING
1984-11-15
Nr. See | Position Amplitude f Time base
71 A | play 0-5V 4,35 MHz
72 o] stop/play 0-5V A=10" us B=126 pus
73 B stop/play* 0-5V 7,35 kHz A=68 us B= 68 us
74 D stop/play 5-0V A 3,5us B=1325us
75 E stop 5-0V A= 35us B=132,5us
75 G play 0-5V DATA
76 L stop/play 0-5V A= 32us B= 0,8us
77 M stop/play 0-5V A=10 pus B=126 pus
78 N stop 0-5Vv A= 14us B= 05us C=0,8us
78 (0] play 5V DATA
79 K stop/play o-5V A= 15us B=134,5yus
80 P stop/play 0-5V A= 2 usB= T BisiC= us
81 Q stop/play 0-5V A='3 us B= B usi €= us
81 R play 0-5V A='2 us - B= T us C= us
82 stop 5V DC
82 S play with Drop- 0-5Vv
out test record
84 il stop/play 0-5Vv A= 05us B= 225us
85 U stop/play 0-5V A= 2 us B= 7,5us
86 Y stop 0-5Vv A= 4 us B= 72us
87 Vv stop S5V = 4us B= 72us
87 w play 5V DATA
90 X stop/play 0-5V A= 32us B= 24pus
91 L 4 stop 05V = 12us B= 44us
91 Z play 0-5V A= 32us B= 24pus
92 Y stop 0-5Vv A= 12us B= 44.us
92 Z play 05V A= 32us B= 24us
93 T stop/play 0-5V A= 04us B= 55us
94 A stop/play 0-5Vv 4,23 MHz
95 7 stop 5-0V
95 H play 5-0V
96 I stop 0-5V
96 J play 5-0V

* In pos. stop, signal is only present after the set was brought in play mode.
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8. REMOTE CONTROL

4822 218 10164
4822 443 30547
4822 410 24083
4822 218 20418
4822 432 30163

4822 492 62879
4822 492 62881
4822 492 62883
4822 267 50418
4822 492 62904

4822 432 30232
4822 432 30233
4822 214 50418
4822 256 90506
4822 492 62882

36523C7

8-1-a
1985-06-28

SAA3006P 4822 209 81891

BC328-40 4822 130 41715

BC5488 4822 130 40937
A/

BA317 4822 130 30847

CQY89A/11 4822 130 31332

-

2001 1000 uF 8 V 4822 124 21341

—A0—

1001 CSB429PB2 4822 242 70675 |
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8-2 COMPACT 9_1
1984-07-02 . disE 1985-06-28
_IR-TRANSMITTER ' . W
e ‘ 9. WIJZIGINGEN
| ; 7001 M PAGINAWIJZIGINGEN
; e Shpaeesn il i Ingevoerd met A85-108 dd. 1985-06-28
- 6003 -6004
! AU ' l ‘ IS e I Beschrijving Reden
e i T N i sl S I Voorblad Verwijzing naar COM dokumentaties gewijzigd en 0/7 toe-
' = MDATE|7 32?& 7002 4 gevoegd
i R ' 6l s001 R e \ : Inhoudsopgave 1-2-a Inhoudsopgave aangepast
' o | Inhoudsopgave 1-3 Inhoudsopgave aangepast
i B —v2 6002 3 [ Reparatiewenken 3-1-a Tekst aangepast
! i = e i 554 Mechanische metingen
‘ - o g e e TIMING en instellingen 4-1-a Tekst aangepast
il i gl 56 5 s — : Elektrische metingen
- T 2l FUNCTIONS ,m._%j | lm' Tev en instellingen 4-2-a Tekst aangepast
| —11 —31% n sl ! gzpslaxdk?i?srlew g 5-1-a Tekening en stuklijst aangepast
L) — TYPE. = b
. = xnode ' Kast Exploded view ("Cabinet")
¢ et o ; 0 L ve en stuklijst 5-2-a Tekening en stuklijst aangepast
: : Blokschema 6-1-a Tekening aangepast
T Y7 P2 Principe schema voeding 6-2-a Tekening aangepast
! | X0 X1 X2 X3 Xt X5 X6 X7 g Printtekeningen voeding 6-3-a Tekeningen stuklijst aangepast
. :2——) T f ] Principe schema Control + Display 6-4-a Tekening aangepast
i 956 Printtekening Control + Display 6-5-a Tekening aangepast
' P | N, B - Principe schema Servo deel 1 6-6-a Tekening aangepast
' 25 il Print en stuklijst Servo 6-7-a Tekening en stuklijst aangepast
- il i Print en stuklijst Servo 6-8-a Tekening en stuklijst aangepast
) . Principe schema Servo deel 2 6-9-a Tekening aangepast
: : ne SsM_ VoD Principe schema Decoding deel 1 6-10-a Schema deel 1 en 2 verwisseld
| l“ l? Jas Print en stuklijst Decoding 6-11-a Stuklijst aangepast
L wlb : . Print en stuklijst Decoding 6-12-a Stuklijst aangepast
- 4 = 5 s . ; ¥ ; el { Principeschema Decoding deel 2 6-13-a Schema deel 1 en 2 verwisseld
" Tray control principeschema,
Printen en stuklijst 6-14-1 Tray control gewijzigd
Headphone en Line out tekeningen 6-15-a Stuklijsten aangepast
en stuklijsten Line out tekening aangepast
IR- ontvanger (Receiver) 6-16-a Printtekening aangepast
- h Bedrading 6-17-a Bedrading voor AH00-AHO1 uitvoering
Bedrading 6-18-a Bedrading voor AHO2 en verder toegevoegd
Foutzoekmethode 7-1-a Tekst aangepast
Foutzoekmethode 7-2-a Tekst aangepast
Foutzoekmethode 7-3-a Tekst aangepast
eI Foutzoekmethode 7-4-a Tekst aangepast
MR EErRBBans Foutzoekmethode 7-5-a Tekst aangepast
15k ) @ sl Foutzoekmethode 7-8-a Tekst aangepast
s Afstandsbediening zender 8-1-a Stuklijst aangepast
7 g A1 G Wijzigingen 9-1 Toegevoegd
sBRRRS 8IS 1—-"3— sl 9-2 Toegevoegd
i : { 7 / o 9-3 Toegevoegd

* -
LS
A EtA ARk ARkARRALS FROFTRRTRTRITIIRTY ) |

Lx1,5V

;'L.Ti%ﬂ__ 2001 =
4x1.5V gt +

KEYBOARD KEYBOARD
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9-2
1985-06-28

ONDERDELEN WIJZIGINGEN
Ingevoerd met A85-108 dd. 1985-06-28

Pag 5-1 Exploded view Tray”
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 5-1-a

Toevoeging:

2 veerringen pos. 115
Reden

Vermindering van het mechanische lawaai van de tray.

"Tray” stuklijst

Wijzingen:

Pos. 104 4822 492 63071

Pos. 105 4822 466 81483

Pos. 107 4822 526 10261 (C.D.M.-0)
Pos. 107 4822 528 10511 (C.D.M.-1)
Pos. 111 vervallen

Pos. 115 toegevoegd 4822 530 80075

Pag 5-2 Exploded view ”’Cabinet”

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 5-2-a
Toevoeging:

BU2 cinch line out

Reden

Vanaf stempeling AHO2 is het uitgangsnoer vervangen
door een uitgangsbus.

”Cabinet” stuklijst

Toevoeging:
Pos. 206 4822 403 30408 (CD304/30)
Pos. 253 4822 267 30631

Pag 6-1 ”Blockdiagram”
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-1-a

Wijziging:
Blokschema vereenvoudigd.

Pag 6-2 ”Voedingsprincipeschema”
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-2-a
Vervalien:

Dioden 6467, 6475 en weerstand 3452.
Reden

Aanpassing aan produktiestand.

Pag 6-3 ”Voedingsprinten en stuklijsten”
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-3-a

Wijziging:
Dioden 6467, 6475 en weerstand 3452.

Reden
Aanpassing aan produktiestand.

Korrektie op stuklijst:
Diode BZX87C7V5 vervallen.

CS 102 827

Pag 6-4 "’Control + Display schema”
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-4-a.

Wijziging:

Vanaf stempeling AH02 525 wordt het ingangssignaal op
INT/TO van Display uP MAB8420 (punt 12 van 6053)
begrensd door zenerdiode 6065 (BZX79B6V2:

4822 130 34167).

Reden

Als op ingang INT/TO een te groot signaal wordt
toegevoerd wordt de Display pP overstuurd:

Het Display gaat knipperen, bediening is onmogelijk en
afstandbediening werkt soms niet.

Zie ook wijziging bij pag 6-16.

Korrektie:

2054, 2055 capaciteit is 6.8uF/63V in plaats van 15uF/40V.
Pag 6-6 ”Servo 1” principeschema

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-6-a

Wijziging:

2228, wordt 1puF-25V solid aluminium condensator (was
100 nF-63V polyester condensator).

Reden

Verbetering van het invanggedrag door vertraging van de
beweging van de focusmotor.

Wijzigingen:

3257 was 15k wordt 7k5

3260 was 22k wordt 27k

2218 was 33nF wordt 27nF

2219 was 100nF wordt 56nF

6201 was MAB8440P/D042 wordt MAB8440P/D
060:4822 209 11075.

Reden

Verbeteren van het searchgedrag op het einde van de
plaat.

Pag 6-7 Servo print en stuklijst

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-7-a.

Toevoeging op stuklijst:
2228 1uF-25v 4822 124 21457

Wijziging:

MABB8440P/D042 wordt MAB8440P/D60:4822 209 11075
Pag 6-8 Servo print en stuklijst

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-8-a.

Toevoeging op stuklijst:

2228 1uF-25V 4822 124 21457

Wijziging:

MAB8440P/D042 wordt MAB8440P/D60:4822 209 11075
Pag 6-9 ’Servo 2”

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-9-a.

Korrektie:

Tekening aangepast en signalen toegevoegd in
koordinatenblok A10.

Pag 6-10 "Decodering 1” principeschema

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-10-a.

Verbeterde leesbaarheid van de "'Decodering”
principeschema’s door de 2 tekeningen te verwisselen.
(Zie ook pag 6-13)

Pag 6-11 Decodeerprint en stuklijst

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-11-a.

Toevoeging op stuklijst:

SAA7030 FIL 4822 209 10378

Pag 6-12 Decodeerprint en stuklijst

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-12-a.

Toevoeging op stuklijst:

SAA7030 FIL 4822 209 10378

Pag 6-13 "Decodering 2” principeschema

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-13-a.

Verbeterde leesbaarheid van de 'Decodering’’ principe

schema'’s door de 2 tekeningen te verwisselen. (Zie ook
pag 6-10)

Pag 6-14 Tray Control” principe schema

Wijziging:
3813 (100k-SFR25) wordt buiskeramische condensator
van 47nF. Benaming wordt 2805.

Reden

Voorkomen van linksomdraaien van de plaat in positie
open/close.

“Tray Control” printen

Vervallen: 3813
Toevoegen: 2805 condensator in plaats van 3813.

Opmerking:
De Tray Control print met deze verwijzing is gemerkt met
een ronde gele sticker "C".

Pag 6-14-1 ’Tray Control” principe schema en printen
Zie toevoegingsblad 6-14-1.

IC6801, motor controle IC, vervangen door transistor
schakeling.

De Tray Control print met deze wijziging is gemerkt met
een ronde gele sticker "'D".

Pag 6-15 "Headphone” principe schema, printen en
stuklijst

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-15-a.

Wijziging:
3756, 3757 gewijzigd van SFR type naar NFR type:4822
111 30831.

”Line output” principe schema en stuklijst

Wijziging:

Aarding van "line output” via condensator 2851
2n2:4822 122 32042.

Vanaf stempeling AHO2 is de uitgangssnoer vervangen
door een uitgangsbus.

BU2:4822 267 30631.

9-3
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Pag 6-16 IR receiver principa schema en stuklijst
Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-16-a.

Wijziging:

Vanaf stempeling AH0O 502 tot AHO1 505 is in de
afstandsbediening ontvanger unit een verbinding gelegd
tussen massa connector 91 en afschermbus.

Voor apparaten met stempeling lager dan AH00 502
wordt aangeraden deze verbinding aan te brengen (zie
print tekening).

Apparaten met stempeling hoger dan AHO1 505 zijn
uitgevoerd met verhoogde veerdruk tussen connector 91
en afschermbus.

Hier ontbreekt het gat in de afschermbus waarin de
connectorveer inklikt.

Zie ook wijziging bij pag 6-4.

Reden

Indien de massaverbinding onvoldoende is, funktioneert
de afstandsbediening niet goed.

Pag 6-17 Bedrading AH00-AHO1

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-17-a.

Tekening aangepast aan produktiestand.

Pag 6-18 Bedrading AH02- en verder

Zie bijgevoegd wijzigingsblad 6-18-a.
Vanaf stempeling AHO2 is de uitgangssnoer vervangen
door een uitgangsbus.
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