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1. TOELICHTING OP DE INDELING VAN DE
DOKUMENTATIE

De dokumentatie bestaat uit hoofdstukken.

Het nummer van het hoofdstuk wordt aangegeven door
het eerste cijfer van het paginanummer.

Het tweede cijfer van het paginanummer is de
volgordenummering.

Indien wijzigingen of aanvullingen nieuwe toevoegings- of
vervangingsbladen noodzakelijk maken wordt het pagina
nummer uitgebreid met een derde deel:

Hoofd- Pagina Inhoud

stuk

1 1-1 Toelichting op de indeling van de
dokumentatie en inhoudsopgave per
pagina

1 Bedieningselementen

-2 Technische gegevens

1 Reparatie wenken

Service hulpmiddelen

-2 Demonteren van de bovenkap
Demonteren van bodemplaat
Vervangen van de glaszekering

De transformatorzekering

Servicen van het voorfront

Servicen van het lade mechanisme
Serviceplaat aandrukker

Servicen van het CDM

Demontage van de RAFOC unit

4-2 Montage van de flexprint

Vervangen van de flexprint
Vervangen van de elektrische
onderdelen

Metingen en instellingen

Afregelen van de hoekinstelling
Kontrole van de motorregeling
Focus instelling

Gedetailleerde meetmethode voor het
servo + pre-ampl. circuit

Fotodiode signaal processor
Fotodiode signaal processor
Radiaal fout processor

Radiaal fout processor
Blockdiagram + servo en
voorversterkerprint

Servo en voorversterkerprint
Principeschema servo en
voorversterkercircuit
Principeschema motorcircuit, exploded
view CDM en mechanische onderdelen
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Een cijfer achter het paginanummer geeft aan dat het
een toevoegingsblad is.

Een vervangingsblad wordt aangegeven door een letter
achter het paginanummer.

Voorbeeld:

3-6 is pagina 6 van hoofdstuk 3

3-6-1 is een toevoegingsblad achter pagina 3-6

3-6-a is het vervangingsblad van pagina 3-6 (pagina
3-6 kan dus uit de dokumentatie worden

verwijderd).
5 5-1 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-2 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-3 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-4 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-5 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-6 Gedetailleerde meetmethode decoder
circuit
5-9 Block diagram
5-10 Principeschema decoder: deel |
5-11 Decoderprint
5-12 Decoderprint
5-13 Principeschema decoder: deel Il
-14 Elektrische stuklijst decoder print

stuklijst van chipcomponenten
Bedradingsschema

Principeschema control en display print
Control en display print en elektrische
stuklijst

Principeschema voeding, hoofdtelefoon
en verlichting

Printtekening van voeding,
hoofdtelefoon en verlichting
Principeschema en printtekening
FTD-kill circuit + elektrische stuklijst van
voeding, hoofdtelefoon, verlichting en
FTD-kili circuit
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BEDIENINGSELEMENTEN ENZ.

Voorpaneel (fig. 1a)

1 Lade voor de Compact Disc, met daarop 'OPEN'-toets; de
lade sluit door er even tegen te drukken.

2 Display: geeft informatie over het aantal nummers op de plaat,
de speelduur, de stand van zaken op ieder moment en specia-
le functies van de speler; waarschuwt wanneer er geen plaat
ingelegd is of wanneer u bij het bedienen van de speler een
vergissing maakt.

3 'CLEAR'-tosts: voor het herstellen van vergissingen bij het sa-
menstellen van een programma, en voor het wissen van een
programma-onderdeel of een favoriete selectie.

4 Cijfertoetsen '1-0': voor het verdergaan naar een bepaald punt
op de plaat of het samenstellen van een programma.

5 'K] TRACK DX'-toetsen: voor het kiezen van een vorig respec-
tievelijk volgend stuk, zowel vaur als tijdens het spelen en bij
programmeren.

6 'STORE’-toets: voor het vastleggen van gegevens tijdens het
samenstellen van een programma.

7 'PLAY/REPLAY -toets: voor het starten van het afspelen

('PLAY’) en het teruggaan naar het begin van een stuk ('RE-

PLAY’).

'PAUSE -toets: voor het vasthouden van het begin van een

stuk of passage en het onderbreken van het afspelen.

9 'STOP/CM'-toets: voor het tussentijds stoppen van het afspe-
len en door nogmaals drukken het wissen van een programma
uit het tijdelijk geheugen van de speler (CM’ = 'Clear Memo-
ry’).

10 '<44 SEARCH PP-toetsen: voor het snel achteruit respectie-
velijk vooruit zoeken van een bepaalde passage. In combina-
tie met 'FAST’ wordt de Zzoeksnelheid verhoogd en het geluid
uitgeschakeld.

11 'ON/OFF'-toets: voor het in- en uitschakelen van de speler. De
blauwe verlichting erboven en die aan de rechterzijde funge-
ren als aan/uit-indicatie.

12 "VOLUME’-regelaar: voor het regelen van de geluidssterkte bij
het luisteren via een hoofdtelefoon.

13 'PHONES'-uitgang: voor het aansluiten van een hoofdtele-
foon.

14 'PLAY MODE' speelstandschakelaar met drie standen:
'NORM', 'COPY’ en 'AUTO".

15 'SHUFFLE'-toets: voor het afspelen van de stukken op de
plaat of een programma in een willekeurige volgorde.

16 'REPEAT -toets: voor het herhalen van een plaat of program-
ma.

17 'TIME'-toets: om te kiezen welke tijdsinformatie u op het dis-
play zichtbaar wilt maken: 'REM TOTAL' - de nog resterende
totale speelduur (REM’ = 'remaining’), 'REM TRACK’ - de nog
resterende speelduur van elk stuk, of 'TRACK LAP’ - de ver-
streken speelduur van elk stuk (LAP' = 'elapsed’).

18
19
20
21
22
23

24

25

26

27
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'A > B'-toets: voor het vastleggen van begin- en eindpunt van
een continu af te spelen passage.

"SCAN'-toets: voor het automatisch afspelen van het begin
van ieder stuk op de plaat.

'ETS’-toets: voor het activeren van de Favourite Track Selec-
tion-schakeling.

"IR’-ontvanger: voor de ontvangst van de signalen van de af-
standsbediening.

"TIMER ON/OFF’: om de speler automatisch met spelen te
laten beginnen bij gebruik van een tijdklok.

'SELECT -toets: voor het kiezen van de 'SELECT -schakeling
om gegevens in te voeren bij het opzoeken of programme-
ren.

'PROGRAM PLAY'-toets: maakt het direct kiezen en afspelen
('"PLAY’) of direct programmeren ('PROGRAM’) van stuknum-
mers mogelijk.

"REVIEW' -toets: voor het controleren van een programma. De
verschillende onderdelen van het programma worden stuk
voor stuk weergegeven.

'K] INDEX'-toets: voor het teruggaan naar een vorig index-
nummer tijdens het afspelen.

"INDEX DX'-toets: voor het overgaan naar een voigend index-
nummer tijdens het afspelen.

'_ VOLUME +'-toetsen: voor het regelen van de sterkte van
het door de 'ANALOGUE OUT VAR'-uitgangen afgegeven sig-
naal. Na uit- en weer inschakelen van de speler zal de laatst-
gekozen volumestand automatisch terugkeren.

Achterpaneel (fig. 3)

b

"OPTICAL': uitgang voor digitale signaalverwerking via een op-
tische kabel.

'DIGITAL OUT ON/OFF’: voor het uitschakelen van de 'DIGI-
TAL OUT -uitgangen bij eventuele storing op het signaal van
de analoge uitgangen.

"ELECTRICAL': uitgang voor digitale signaalverwerking of toe-
komstige toepassingen zoals CD-I.

"ANALOGUE OUT FIX': deze analoge uitgangen leveren een
gelijkblijvend signaal.

"ANALOGUE OUT VAR'": deze analoge uitgangen leveren een
variabel signaal, waarvan de sterkte bepaald wordt door de ‘-
VOLUME +'-toetsen op de afstandsbediening.

'SYSTEM REMOTE CONTROL IN/OUT': aansluiting voor ex-
terne signaalontvanger voor de afstandsbediening of voor af-
standsbedieningssysteem van een HiFi-systeem.

"FUSE’ (zekeringhouder): bevat de eindzekering van de speler.
Als deze defect raakt, moet een zekering van hetzelfde type
gebruikt worden.

CS 13 327'NL
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TECHNISCHE GEGEVENS

Audiospecificaties (typisch)

- Aantal kanalen: 2

- Frequentiegebied: 2-20.000 Hz

Amplitude-lineariteit: + 0,01 dB (20-20.000 Hz)

Fase-lineariteit: + 0,2° (20-20.000 Hz)

- Dynamisch bereik: 94 dB (20-20.000 Hz)

Signaal/ruisverhouding: 103 dB-(20-20.000 Hz)

Kanaalscheiding: 98 dB (20-20.000 Hz)

Totale harmonische vervorming: 0,0015%

(20-20.000 Hz)

~ Jengel: kwartskristal-precisie

- Digitaal/analoog-omzetting: viervoudige (176,4 kHz)
oversampling met digitaal filter en twee 16-bits
D/A-omzetters

- Foutcorrectiesysteem: Cross Interleaved Reed
Solomon Code (CIRC)

- Audio-uitgangssignaal: 2 V.
Impedantie 'PHONES'-uitgang: 8-2000 Q

Optisch uitieeselement (laser pick-up)
- Type laser: haifgeleider AlGaAs
- Golflengte: 780 nm

Signaalopbouw
- Bemonsteringsfrequentie: 44,1 kHz
- Kwantificering: 16 bits lineair/kanaal

CS 13 328 NL

Voeding

- Netspanning: zie het typeplaatje op de achterkant van
de speler

- Netfrequenties: 50 en 60 Hz

~ Opgenomen vermogen: ca. 30 W

- Veiligheidseisen: IEC

Kast, algemeen

- Materiaal/afwerking: metaal en polystyreen met
siermateriaien

- Afmetingen (b x h x d): 462 x 104 x 363 mm

- Gewicht: ca. 10 kg

Plaat

- Diameter: 120 mm

- Dikte: 1,2 mm

Draairichting (gezien vanuit leesrichting): linksdraaiend
Aftastsnelheid: 1,2-1,4 m/s

Draaisnelheid: 500-200 o.p.m.

Max. speelduur (theoretisch): 74 min stereo
Spoorafstand: 1,6 um

Materiaal: kunststof

!

Wijzigingen voorbehouden

Deze Compact Disc-speler voldoet aan de
radiostoringseisen zoals deze door de EEG zijn
opgelegd.



3. REPARATIEWENKEN

Alle IC’s en vele andere halfgeleiders zijn gevoelig voor
electrostatische ontladingen (ESD).

Onzorgvuldig behandelen tijdens reparatie kan de
levensduur drastisch doen verminderen.

Zorg ervoor dat u tijdens reparatie via een polsband met
weerstand verbonden bent met hetzelfde potentiaal als
de massa van het apparaat.

Houd componenten en hulpmiddelen ook op ditzelfde
potentiaal.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor
het demonteren en monteren van chip componenten zie
onderstaand figuur.

De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Hiervoor is in een beugel van het lademechanisme een
plaataandrukker gemonteerd. Wanneer voor reparatie het
lademechanisme moet worden uitgebouwd, gebruik dan
een of meerdere losse aandrukkers.

Het apparaat kan dan normaal functioneren.

Voor een losse service-aandrukker zie pagina 3-2

3-1

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terecht komen, moet er voor gezorgd
worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon

is.

Véor ingebruikname of servicen van het apparaat moeten
de transportschroeven worden verwijderd.

Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht.
Het objektief kan met een blaaskwastje worden

schoongemaakt.

SERVICE HULPMIDDELEN
Audio testplaat

4822 397 30085

Plaat zonder defecten + plaat met

Plaat 1 kHz 65 min
DO-fouten, zwarte spots en
vingerafdrukken

Torx schroevedraaiers:
- Set (recht)

~ Set (haaks)
Aandrukker

13e orde filter

Service kabel (5p)
Service kabel (14p)
Service flexfoil (14p)
Service konnektor (14p)
Glasplaat

4822 397 30155
4822 397 30096

4822 395 50145
4822 395 50132
4822 532 60943
4822 395 30204
4822 321 21273
4822 321 21598
4822 322 40066
4822 267 50676
4822 395 90204

GENERAL

SOLDER SOLDER
COPPER TRACK
P.CB.

GLUE

DISMOUNTING

VACUUM PISTON

MOUNTING

e.g. A PAIR OF TWEEZERS

SOLDERING  \,.\4822 395 10082
Y/ A
0.9 WELLER =i
SOLDER TIP PT-H7
OR A SOLDER
SOLDERING @0.5-08 mm
IRON SOLDERING PRESSURE
SOLDER WICK IRON ’ f
4822 321 40042
SOLDERING TIME SOLDER 8
e.g. A PAIR OF TWEEZERS < 3 sec/side 205-08mm
/13 PRESSURE /| SOLDERING
HEATING /__ HEATING + IRON
] ®
SOLDERING IRON
Ol CHc|>P ENT c
COMPONEN
SOLDER WICK
CLEANING EXAMPLES

SOLDERING
IRON

SOLDERING
IRON

SERVICE PACKAGE

CHIP
COMPONENT

PRECAUTIONS

27 012C12
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3-2
DEMONTEREN VAN DE BOVENKAP

- Verwijder de 4 schroeven uit de zijwanden van de
bovenkap.

- Verwijder de 2 schroeven aan de achterzijde van de
bovenkap.

- Neem de bovenkap van het apparaat.

DEMONTAGE VAN BODEMPLAAT

- Verwijder de 9 schroeven.
- Verwijder de bodempiaat.
- Alle printen zijn nu toegankelijk voor metingen.

VERVANGEN VAN DE GLASZEKERING

- De glaszekering bevindt zich in de zekeringhouder,
gemonteerd in de achterwand, in de linker achterhoek
van het apparaat.

DE TRANSFORMATORZEKERING
- Verwijder de bovenkap

- Verwijder het veiligheidskapje op de transformator
(pos 517)

- De zekering kan nu worden vervangen

SERVICEN VAN HET VOORFRONT
Demonteren van het frontpaneel

- Verwijder de bovenkap.

Verwijder het lade-frontpaneel (214+218).
Verwijder de 3 bevestigingsschroeven aan de
bovenzijde van het voorfront.

Verwijder de 3 bevestigingsschroeven aan de
onderzijde van het voorfront.

Het voorfront is nu uitneembaar.

Bij montage dient erop gelet te worden dat de 2
nokken van het apparaatframe in de daarvoor
besternde gaten van het frontpaneel vallen.

I

Demonteren van de control en displayprint

- De control en display print is los te nemen door de 9
schroeven aan de onderzijde van het display paneel te
verwijderen. Daarna kan het Control & Display paneel
uit het front worden genomen.

CS 13330 NL

SERVICEN VAN HET LADE MECHANISME

1. Demontage van het lademechanisme uit het
apparaat

— Zorg ervoor dat de lade helemaal ingereden is.

- Maak alle connector verbindingen van de loading
en CDM aan het apparaat los.

- Draai de 3 schroeven los, waarmee de loading in
het apparaat is gemonteerd. Twee schroeven
zitten voor en een zit midden achter. Deze laatste
is bereikbaar via de uitsparing in pos. 101.

— Neem nu het lademechanisme uit het apparaat

2. Demontage van het CDM

- Leg het lademechanisme ondersteboven.

- Verwijder de 4 schroeven op de servoprint

- Maak nu de folieprint los en sluit de aansiuitingen
kort met b.v. een paperclip.

- Verwijder de servoprint.

— Leg het mechanisme weer in de normale stand.

- Verwijder pos.122

- Rij de lade naar buiten door aan het
hoofdtandwiel pos. 116 te draaien.

— Draai verder aan het hoofdtandwiel totdat de lade
vrij komt. De lade kan nu uit het mechanisme
genomen worden.

- Neem het CDM uit het mechanisme.

Montage gebeurt in omgekeerde volgorde.

Let op: Bij het terug inbrengen van de lade moet de
hefboom van de tray-out eindschakelaar met de
hand over de geleiding op de lade gebracht
worden.

Een Service plaat aandrukken

De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Wanneer voor reparatie het mechanisme moet worden
vitgebouwd, gebruik dan een service aandrukker. Het
mechanisme kan dan normaal als in het apparaat
functioneren.

Maak als volgt een service plaat aandrukken:

- Neem een losse disc-holddown, codenr. 4822 462
50383.

- Knip met een kleine scherpe tang in op de binnenste
ring, zie fig.

- Maak met de achterkant van een potlood of ballpoint
de diameter van de binnenste ring iets groter,
zodanig dat deze met voldoende kracht op de
draaitafel klemt.

- Indien de kiemkracht na het gebruik weer minder
wordt dan de diameter met potlood of pen weer

groter maken.

42 565 A12



EXPLODED VIEW TRAY MECHANISM

EVA.00507
T07-752



PARTSLIST OF CABINET AND TRAY MECHANISM

Loading parts

101
102
103
104
106

107
108
109
111
112

113
114
116
117
118

119
121
122
123
124

126
127

4822 444 50566
4822 325 60319
4822 325 60317
4822 466 92111
4822 532 51756

4822 358 20262
4822 522 32271
4822 402 61081
4822 528 90638
4822 532 11547

4822 462 50383
4822 358 30335
4822 528 81146
4822 492 63659
4822 444 60467

4822 492 32687
4822 528 90639
4822 492 51964
4822 325 60318
4822 492 63218

4822 361 20483
4822 276 11277

Cabinet parts

201
202
203
204
206

207
208
209
211
212

213
214
216
217
218

219
220
221
222
223

223
224
226
227
228

229
230
231
232
233

233
233
234
236
237

238
239
241
242

4822 454 30401
4822 492 51723
4822 410 26271
4822 450 61164
4822 459 10803

4822 444 40234
4822 402 61163
4822 410 26289
4822 460 20737
4822 410 26269

4822 450 61165
4822 444 50598
4822 466 61638
4822 460 20736
4822 402 50252

4822 413 41423
4822 492 64624
4822 444 30404
4822 411 61459

4822 146 30664/00R
4822 146 30676/07R/47R

4822 276 12343
4822 100 30061
4822 267 40661
4822 444 60547

4822 410 26272
4822 466 61641
4822 466 61639
4822 256 30231

4822 321 10539/05R

4822 321 10541/07R
4822 321 10538/47R

4822 325 60282
4822 265 20374
4822 218 20752

4822 276 12339
4822 265 30598
4822 321 22416
4822 321 22568
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EXPLODED VIEW CABINET

201

202
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3. SERVICEN VAN HET CDM

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terechtkomen moet ervoor gezorgd
worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon
is.

Het objectief kan met een blaaskwastje worden schoon-
gemaakt.

Zorg ervoor dat bij reparatie en metingen aan het CD
mechanisme de bladveren van de focusunit niet
beschadigd worden.

DE FOTODIODES EN DE LASER ZIJN VOOR
ELEKTROSTATISCHE ONTLADINGEN GEVOELIGER
DAN EEN MOS IC.

ONZORGVULDIG BEHANDELEN TIJDENS HET
SERVICEN KAN DE LEVENSDUUR DRASTISCH
VERMINDEREN. ZORG ER DAAROM VOOR DAT
TIJDENS HET SERVICEN DE HULPMIDDELEN EN
UZELF HETZELFDE POTENTIAAL HEBBEN ALS DE
AFSCHERMING VAN HET APPARAAT.

Voor metingen en instellingen is het mogelijk om het CD
mechanisme werkend buiten het apparaat op te stellen.
Hiervoor kan uit de volgende onderdelen een
verlengkabel worden samengesteld:

-~ Service band kabel (14 polig) 4822 322 40066
— Service connector (14 polig) 4822 290 60602
Deze twee onderdelen dienen gebruikt te worden voor
het maken van een verlengkabel tussen de connector en
de flex kabel van de CDM unit.

De twee draden naar de motor moeten met losse draden
verlengd worden.

De service kabel dient gemonteerd te worden zoals
aangegeven (Zie Fig. 1)

w—f CDM FLEX-CABLE
%»J 4822 267 50676
Y SOLDER JOINT

o 4822 322 40066
N MDA.00311
T19-730
Fig. 1.

4-1

Demontage van de RAFOC-unit

~ Neem het C.D.-mechanisme uit het apparaat (voor
uitkastvoorschrift zie de service manual van het
apparaat).

- Neem de flexprint uit de connector op de print door
het bovenste deel van de connector op te tillen en de
flexprint eruit te nemen (zie Fig. 2)

o\
-~

Fig. 2

MDA.00232

- De Rafoc-unit kan worden verwijderd nadat de twee
bevestigingsschroeven M3x22 zijn weggenomen.

— Nu kan de taatsplaat pos. 54 weggenomen worden.

— Nadat het klemstuk pos. 52 verwijderd is kan de
samenstelling RAFOC-unit en flexprint weggenomen
worden.
Let op: Bij de montage van de RAFOC-unit dient er
op gelet te worden dat de flexprint goed aanligt tegen
de montageplaat ter plaatse van het klemstuk pos. 52.
In sommige gevallen kan het noodzakelijk zijn om na
het uitwisselen van de samenstelling flexprint deze
flexprint met een sneldrogende lijm vast te lijmen om
ervoor te zorgen dat de RAFOC-unit niet aanloopt op
de flexprint.
Het lijmen dient uiterst voorzichtig te gebeuren.

— Wanneer de laser en/of de monitordiodes defekt zijn
is het noodzakelijk het complete CDM uit te wisselen.

- Na montage van de RAFOC-unit dient ervoor gezorgd
te worden dat de arm over de hele plaatdiameter
vrijloopt.

Dit kan gekontroleerd worden met behulp van een
veerdrukmeter welke wordt aangelegd bij de magneet
van de focusunit.

De wrijving van de arm mag, gemeten over de hele
uitslag niet groter zijn dan 25 mN.

— Een snelle kontrole van de vrijloop van de arm is in
servicepositie 0 mogelijk (voor serviceposities zie
gedetailleerde meetmethode decoder circuit: "Initiéren
van het serviceprogramma’.)

— Na montage moet de hoekinstelling worden
afgeregeld

CS 13 333 NL
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Vervangen van de flexprint pos. 53 Montage van de flexprint pos. 53

~ Demonteer de RAFOC-unit. - Soldeer de 4 aansluitingen van de radiale spoelen.

- Desoldeer de aansluitingen A (zie Fig. 3) van de - Breng de aansluitingen A en B aan. (zie Fig. 3).
flexprint. ~ Voordat de 6 aansluitingen van de fotodiodeprint

vastgesoldeerd kunnen worden moeten deze extra
vertind worden.
- Positioneer de flexprint onder de fotodiodeprint
N — Om deze positie vast te houden kan de flexprint
& worden ondersteund. (b.v. door een opengebogen
paperclip tussen de arm en de onderkant van de
flexprint).
— Hierna kunnen de 6 aansluitingen C worden verhit
waardoor deze vastgesoldeerd worden aan de
fotodiodeprint

Vervangen van de elektrische onderdelen

- Indien een van de volgende onderdelen defect is:
fotodiodes, laserdiode, focusmotor, radiale actuator,
dan moet de gehele CDM unit worden vervangen.

- Als de draaitafelmotor defekt is geraakt moet pos. 51
vervangen worden, gebruik makend van de oude
RAFOC-eenheid. Hierna dient de afregeling van de
hoekinstetling te worden uitgevoerd.

38221 c12

Fig. 3

- Voordat de aansluitingen C van de fotodiodeprint
losgesoldeerd worden dient eerst de positie van de
aansluitpunten van de fotodiodeprint gemarkeerd te
worden i.v.m. het nadien op de goede plaats
aanbrengen van de flexprint.

- Nu kunnen de 6 aansiuitingen C van de fotodiodeprint
losgesoldeerd worden door de punten C een voor
een te verhitten totdat de flexprint loslaat.

Dit dient uitermate voorzichtig te worden uitgevoerd.

- Desoldeer de 4 aansluitingen van de radiale spoelen.

— Desoldeer de 3 aansiuitingen van de laser P.C.B.
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4. METINGEN EN INSTELLINGEN

Kontrole van de laservoeding

De laser vormt samen met de laservoeding in IC6101 en
de monitordiode een teruggekoppeld systeem. Een
defect in de laservoeding kan vernietiging van de laser
tot gevolg hebben.

Met de onderstaande schakeling de laservoeding
kontroleren. De groene LED vervangt de laser, de
spanning over de 18 Q weerstand wordt terug gevoerd
als monitor spanning, de weerstand van 33 {2 en de
schakelaar is om meer stroom uit de laservoeding te
trekken.

o to LO(31-9)
CONNECTED
DIRECTLY

O to LM(31-8) T0 THE
SERVO +

PRE-AMPL. PCB

o to L (31-10)

38 583 A2

Fig. 4

LED groen b.v. CQY94 IV 5322 130 32182
Bovenstaande schakeling wordt met een verlengkabel
aangesloten in plaats van de flexprint op connector 31.
De normale flexprint is vanwege zijn hoge inwendige
weerstand niet geschikt.

Codenr’ verlengkabel 4822 322 40066.

— Neem de flexprint uit connector 31 op de servo +
pre-ampl. print.

- Verbind via de verlengkabel de schakeling met
connector 31. .

- Breng de speler in de play-toestand door Si (pin 20
van IC6101) aan massa te leggen.
N.B. Si= 0, startinitialisatie laag, is de play-toestand.

- Meet op testpunt 9 de spanning LO (laser out).

SK open: 1,8V <LO < 2,3V
170 mV < LM < 220 mV
De groene LED geeft weinig licht.

SK gesloten: 1,8V <LO <23V
170 mV < LM < 220 mV
De groene LED geeft weinig licht.

- Tijdens het omschakelen van SK gesloten naar SK
open zal de LED kortstondig meer licht geven.

— De regeling zorgt ervoor dat bij SK open en SK
gesloten even veel stroom door de LED gaat.

Bij Si = 1, in de STAND-BY toestand, LO = 0V = 0,2 V.

Reparatieprocedure

Daar de laser, monitordiode en fotodiodes zeer
gevoelig zijn voor statische ladingen moeten, bij meting
en afregeling van de laservoeding de hulpmiddelen en
Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als de massa van het
C.D. mechanisme.

4-3
Laserinstelling

- Meet met een Ohmmeter de weerstand van R3105 +
R3106 en regel potmeter R3106 zodanig af, dat
R3106 + R3105 samen een waarde hebben van 1 kQ.

- Kontroleer de monitordiode-aansiuitingen. Meet op
meetpunt 11 en massa ().

- Leg testplaat 5 op de draaitafel.

-~ Schakel het apparaat in en zet het in de "PLAY”
mode of in een vergelijkbare servicepositie.

—~ Meet met een DC-voltmeter over R3104. De spanning
over deze weerstand moet kieiner blijven dan 1260
mV.

- Kontroleer of er HF aanwezig is. Indien er geen HF is
dan de meting onmiddellijk stoppen en de fout
analyseren.

- Indien er wel HF aanwezig is track 1 van testplaat 5
afspelen en met een DC-voltmeter de som HF over
R3102 (meetpunten 1 en 2) afregelen op 50 mV.
Tijdens het afregelen kontroleren dat de spanning
over R3104 niet groter wordt dan 1260 mV.

-~ Indien de afregeling niet lukt binnen de marge van
1260 mV over R3104 kontroleer dan de
hoekinstelling.

Kontrole van de hoekinstelling

De hoekinstelling kan gekontroleerd worden met de
glasplaat-methode:

41 459 A12

Fig. 5

Leg de glasplaat 4822 395 90204 op de draaitafel.

Zorg ervoor dat de glasplaat goed aanligt op de
draaitafel. Plaats het CD-mechanisme recht onder een
lichtbron waaronder zich een lichte lijn bevindt, (b.v.
onder een TL-armatuur met rooster). ]

Zet de arm in de middenstand van z’n radiale baan.
Draai het mechanisme zo dat de arm evenwijds staat aan
de lijn onder de lichtbron (zie de bovenstaande figuur).
Kijk in de richting en in het verlengde van de lijn naar de
reflektie hiervan op de glasplaat en in het objectief.
Plaat het CDM zodanig dat de door de glasplaat
gereflecteerde lijn over het midden van het objectief
loopt. De door het objectief gereflecteerde lijn moet juist
binnen het oppervlak van het objectief liggen. Indien dit
het geval is dan liggen de twee lijnen niet meer dan 4
mm uit elkaar en is de haaksheid correct.
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OBJECTIVE
DISC (TRANSPARENT)

Fig. 6

Draai het CD-mechanisme 80° ten opzichte van de vorige

stand.

De arm moet in de middenstand blijven staan (zie
bovenstaand figuur).

Herhaal de vorige kontrole.

Afregelen van de hoekinstelling

Om de hoekinstslling te kunnen doen, moet een of beide
positioneer nokken voor de lagerplaat op pos. 51 worden
afgebroken.

Indien bij de kontrole van de hoekinstelling blijkt dat de
hoek buiten de gegeven tolerantie valt moet de hoek
niet op minimale afwijking maar juist binnen de
tolerantie worden afgeregeld.

De nieuwe instelling moet liggen tussen de oude
instelling en de optimale instelling.

Na de instelling moet de wrijving van de arm worden
gekontroleerd. Dit gebeurt met behulp van een
veerdrukmeter welke wordt aangelegd bij de magneet
van de focusunit.

De wrijving van de arm mag gemeten over de hele

uitslag niet groter zijn dan 25 mN.

Wanneer de wrijving te hoog blijkt te zijn moet de
RAFOC-unit vervangen worden en de hoek plaat-lichtweg
afgeregeld worden.

Het afregelen van de hoek geschiedt als volgt:

41 458 A12

Draai de schroeven C (zie bovenstaande figuur) zover los
dat de lagerplaat D verschoven kan worden.

Korrigeer de hoekinstelling door de lagerplaat in de
richting te verschuiven welke in de onderstaande figuur
wordt aangegeven.

Draai de schroeven C vast en let er hierbij op dat de
instelling niet verloopt.

Kontroleer hierna nogmaals de hoekinstelling in de twee
richtingen.
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Kontrole van de motorregeling (Hall-regeling)
(zie motorprint)

Principe

Met de oscilloscoop wordt gekeken naar de vorm van de
spanning over weerstand 3094 in de +2 leiding en over
weerstand 3093 in de -2 Ieiding. Die spanning is het
gevolg van de stroom en er ontstaan a.h.w.
stroombeelden.

De stroom door de motorspoelen A en B zijn sinus
vormig en worden door de Hall IC’s ingeschakeld en
gestuurd. De Hall IC’s staan onder een hoek van 90°
t.0.v. elkaar en daardoor zullen de stromen door A en B
90° in fase verschoven zijn.

in de volgende figuur is het onstaan van de stroombeeld
door de +2 en de -2 leiding grafisch weergegeven.

o /\ | /\ /\

THROUGH THE +2 LEAD

— o
! THROUGH THE -2 LEAD

CURRENT THROUGH COIL A

FIG.1

b
/\ /\ /\ THROUGH THE +2 LEAD
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FIG.2
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SERVO PCB MOTOR P.CB
l SCooP
- - 3094
36-1 +2 ] 021 P
3-3
02-3
I 4

& SCO0P
s -1
CONN.
33-2
36-2 -2 | o2 3093
36-4 ve | 02-4
| 7/

. Onderbreek de Vc verbinding door connectorpunt
36-4 op de servo + preampi. print te desolderen.

PRS.01304
T32-626

2. Sluit een instelpotmeter aan van 22k Ohm tussen
02-3(L) en conn. 33-2(-1) op de servoprint.

3. Verbind de loper, via een schakelaar S met 02-4(Vc).

4. Meet met een oscilloscoop eerst over 3094 en daarna
over 3093.
Niet tegelijkertijd over beide weerstanden meten.
De stromen door de +2 leiding en de -2 leiding
worden n.l. gemeten.

5. Zet de instelpotmeter op maximaal (dit is wanneer de
loper tegen conn. 33-2(-1) ligt.

6. Breng het apparaat in service lus 0, schakel S in en
reget de instelpotmeter zodanig terug dat er 3
volledige pulsen over een tijd van 0.1 sec. zichtbaar
zijn (zie fig. 3).

Kies de polariteit van de oscilooscoop zo, dat de
toppen van de pulsen naar boven gericht zijn. De
rotormagneet van de motor heeft 3 polen paren en
men ziet nu het gedrag van de motor tijdens 1
omwenteling bij een toerental van 600 T/min.

7. Meet met een DC-voltmeter op 02-4(Vc).

AV, =-17V+/-05V.

B. Meet over 3094, waarde 1 = maximaal 56.4 mV.

C. Meet over 3093, waarde 2 = maximaal 58.8 mV.

D. Verschil: (waarde 1 - waarde 2) mag maximaal 6
mV zijn.
Als het verschil groter is dan 6 mV, terwijl waarde 1
en waarde 2 juist zijn, is de motor toch defect.

8. Voor een goede werking moet het signaal aan de
volgende waarden voldoen:

DIFFERENCE

MDA 00337
T32-626

9.

OSCILLATION
SPKES N

4-5

Top waarde is niet gegeven, zie 7 (waarde 1 en

waarde 2).

Difference <24 mV
Flank difference <36 mVv
Foot niet gespecificeerd
Opmerking:

Flank difference is bij 1 asymmetrische golfvorm.

Foot is DC offset.

MDA 00338
Taz-626

Voorbeelden van golfvorm fouten:

TOP FORM WRONG

NO TOP

10. Regel nu met de potmeter de spanning op 02—4

terug naar —-0,9 V. De motor moet nog blijven
draaien, de tophoogte is nu veel kleiner maar de
golfvorm moet nog mooi symmetrisch en afgerond
zijn.

Focus (FE lag) instelling R3146

A

Grove afregeling

— Plaats potentiometer 3146 ongeveer in het midden.

— Leg testplaat 5 op de draaitafel.

~ Breng de speler in service positie 1.

— De focusmotor kan nu gaan focuseren en heeft het
focuspunt gevonden als er een "1” op het display
verschijnt.

- Indien dit niet gebeurt, verdraai dan potentiometer
3146 een beetje naar links of rechts.

- Hierna dient de fijnafregeling te worden uitgevoerd.

- Plaats met potentiometer 3146 de focusmotor in

optische middenpositie.

Hierna dient de fijnafregeling te worden uitgevoerd.

Fijnafregeling

- Zet de speler in servicepositie 2.

— Regel potentiometer 3146 zo af dat over 2136
(testpunt 27) een spanning staat van 400 mV + 40
mV.

Opmerking:

Het CDM moet zich bij deze afregeling in
horizontale positie bevinden.
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GEDETAILLEERDE MEETMETHODE VOOR HET SERVO
+ PRE-AMPL. CIRCUIT

WENKEN
Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukker: enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig
gepositioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief
is. Het testen van b.v. de goede werking van de
trackdetector is dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt
van op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters,
invertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier
terugkoppeling is toegepast, konvergeert het
spanningsverschil aan de differentiéle ingangen naar nul.
Dit geldt zowel voor DC als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de
eigenschappen van een ideale op-amp (Zij=00,G=w, Z,
=0)

Wanneer één ingang van een op-amp, rechtstreeks
doorverbonden is met massa is het nagenoeg onmogelijk
aan de inverterende en de niet-inverterende ingangen te
meten.

In zo'n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan
de ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ”0” en ”1”

Tijdens het foutzoeken moet soms bepaalde punten met
aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd
wordt verkort. In een aantal gevallen zijn de
desbetreffende punten uitgangen van op-amps. Deze
uitgangen zijn kortsluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op
"0" of massa gebracht mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

In- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.
De in- en uitgangen mogen alleen op "0” of massa
worden gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

Metingen met een oscilloscoop

Bij het meten met een oscilloscoop is het aan te bevelen
met een 1:10 meetprobe te meten, daar een 1:10 probe

een aanzienlijk kieinere ingangscapaciteit heeft dan een

1:1 probe.

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.
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Voorwaarden voor injekteren

- Injekteren van niveau’s of signalen uit een externe
bron mag nooit gebeuren als de betreffende
schakeling geen voedingsspanning heeft.

— De geinjekteerde niveau’s of signalen mogen nooit
groter zijn dan de voedingsspanning van de
betreffende schakeling.

Aanduiding van de testpunten

In de tekeningen van de schema'’s en de printen.zijn de
testpunten aangegeven met een nummer (b.v. )
waarnaar de foutzoekmethode refereert.

In de hierna volgende megtmethode is bij de aangegeven
testpunten het symbool weggelaten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde meetmethode zullen
een aantal aigemene kondities, welke voor een goed
funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld worden.
Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt
begonnen dienen eerst deze algemene punten
gekontroleerd te worden.

a. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn
(verwijder stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met
onbeschadigde platen.

b. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben.

Initiéren van het serviceprogramma van de uP

Voor het initiéren van het serviceprogramma van de uP
zie gedetailleerde meetmethode decoder circuit: "initiéren
van het serviceprogramma”.



I PHOTODIODE SIGNAL PROCESSOR 1C6101

Si (pen 20; meetpunt 21)
LO (pen 17; meetpunt 9)
LM (pen 16; meetpunt 11)

Met het signaal Si (= Start Initialisatie) wordt 0.a. de
laservoeding ingeschakeld.

Wanneer het Si-signaal "laag” is moet het LO-signaal (=
Laser Out) "hoog” zijn.

Via het LM-signaal (= Laser Monitor) wordt de voeding
voor de laserdiode geregeld.

stand speler | POWER Service PLAY
ON pos. 1%)

Si-signaal "hoog” "laag” "laag”

Signaal LO "laag” "hoog” "hoog”

*) Om ervoor te zorgen dat de speler in service pos. 1
blijft moet er een plaat op de draaitafel liggen.

Voor kontrole van de laservoeding zie “kontrole van de
laservoeding”

FE (pen 5; meetpunt 26)

- Met het FE-signaal (= Focus Error) wordt de focusunit
gestuurd.

Wanneer het Si-signaal "laag” wordt zal het focuspunt
worden gezocht.

- Wanneer de speler zonder plaat in servicepositie 1
gebracht wordt zal het objectief 16x het focuspunt
zoeken.

Op testpunt 26 varieert het FE-signaal 16x tussen +3 V
en -3 V.

- Het FE-signaal zorgt ervoor dat de spot in focus biijft.
Bij het injecteren van een foutsignaal zal het
FE-signaal korrigeren.

Breng de speler in servicepositie 2 (met een plaat op
de draaitafel).

Injecteren via een weerstand van 200 kQ op meetpunt
25 een spanning van achtereenvolgens +5 V en -5V
(= +1 B en -1 B) en kontroleer het FE-signaal.

Geinjecteerd signaal op
meetpunt 25 van IC6104A | +6V 5V
FE-signaal I negatief l positief

FE lag (pen 6; meetpunt 27)
- Zie focus instelling.

RD-signaal (pen 21; meetpunt 24)

Het RD-signaal (Ready) wordt "hoog” wanneer de opstart
procedure van IC6101 voltooid is.
Er moet dus een plaat op de draaitafel liggen.

Stand speler POWER
ON Service pos. 1 PLAY
RD-signaal | "laag” | "hoog” "hoog”

D1 (pen 9, meetpunt 4)
D2 (pen 10, meetpunt 6)
D3 (pen 8, meetpunt 7)
D4 (pen 7, meetpunt 8)

4-7
- De signalen D1 + D4 zijn de foutsignalen afkomstig
van de fotodetectordiodes.
- Wanneer in servicepos. 1 de plaat wordt bewogen
moet de focusunit in volging blijven.
Op de meetpunten 4, 5, 7 en 8 moet tijdens het
bewegen van de plaat een wisselend signaal staan.

- Kontrole van de fotodiodes

Sluit onderstaande schakeling aan op een
wisseispanning van 17.5 V.

P4
~CQY8s

39368 A12

100E-1,15 W-4822 116 51098
BAW62-4822 130 30613
CQY89-4822 130 31332

Schakel de voedingsspanning in en breng de speler in
positie STAND-BY of servicepositie 0.

De infra-rood diode CQY89 vervangt bij deze meting de
functie van de laserdiode.

Door deze boven de objectiefunit te houden valt het
infra-rode licht op de 4 fotodiodes.

Wanneer de 4 fotodiodes functioneren is op de
testpunten 4, 5, 7 en 8 op de servo + pre-ampl. print de
onderstaande spanningsvorm zichtbaar (amplitude is
afhankelijk van de afstand tussen de IR-diode en het
objectief).

Talala)
O U

38 314 AR

Stand van de oscilloscoop: 100 ms/div.

HF-in (pen 3; meetpunt 3)

Het HF-in signaal (= Hoog Frequent in) is het informatie
signaal afkomstig van de 4 fotodiodes.

Kontrole van de HF-versterker in 1IC6101

— Neem de flexprint uit connector 31.

— Schakel de voedingsspanning in.

- Injecteer volgens het onderstaand schema tussen de
connectorpunten 31-2 en 31-7 een signaal V-in van ca.
10 mVit, 50 kHz, via het RC-netwerk.

- De uitgangsspanning tussen de connectorpunten 34-2
en 34-1 moet ca. 1 Vit zijn.

B ey |

L 1 31-2 32
H.F
, BEAM PRE. AMP BEAM
v . v
n Q) % ‘F’P” (1ce10m ot &%
31-7 341

38 M2 A12
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4-8

HF-out (pen 27; meten op connectorpunt 34-14)

- Het HF-signaal (= Hoog Frequent) is het versterkte
informatiesignaal voor het decodeercircuit.
Tijdens weergave van testplaat nr. 5 (4822 397 30096)
moet op meetpunt 17 het 2.g. "oogpatroon” aanwezig
zijn (zie onderstaand figuur).

~ Het HF-signaal moet aanwezig en stabiel zijn in:
- stand PLAY en in
- servicepos. 3 nadat het inloopspoor gelezen is.

~ In servicepos. 2 en tijdens het lezen van het
inloopspoor is het HF-signaal wel aanwezig maar niet
stabiel.

37 01788

Stand van de oscilloscoop: 0,5 us/div.
Amplitude ca. 1,5 Vit.

- DET (pen 26)
- HFD (pen 19; meetpunt 23)
- TL (pen 18; meetpunt 16)

- Het DET-signaal (= Detector) geeft informatie
betreffende het niveau van het HF-signaal aan de
hoogfrequent Level/Drop-out detector van IC6101.

- Wanneer het niveau van het HF-signaal te laag is zal
het HFD-signaal (= Hoog Frequent Detector) "laag”
worden.

- Het TL-signaal (= Track Loss) wordt dan "laag” om aan
de servo pP door te geven dat de spoorvolg signalen
onbetrouwbaar zijn.

Methode:
(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat)

- Leg testplaat 5A (4822 397 30096) op de draaitafel.

- Schakel de voedingsschakelaar in en druk op de
PLAY-toets.

- Speel tracknummer 10 of 15 af en kontroleer het
HFD-signaal op meetpunt 23.
Wanneer drop-out pulsen op het DET-signaal (pen 26)
aanwezig zijn, moeten op meetpunt 23 ook de
HFD-puisen aanwezig zijn.
(Stand van de oscilloscoop 2 ms/div.)

Door de plaat zachtjes met de hand te remmen zijn op
meetpunt 16 TL-pulsen zichtbaar.
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RE 1 (pen 11; meetpunt 18)
RE 2 (pen 12; meetpunt 22)

- De signalen RE 1 en RE 2 (Radial Error) zijn de
stuursignalen voor de arm tijdens voigen.

- In servicepos. 2 moeten op de meetpunten 18 en 22
onderstaande signalen aanwezig zijn.

[ AN,
;’nUﬂUn\/\\JnUﬂU fo A

Stand van de oscislloscoop: 2 ms/div.-AC.

De frequentie is sterk afhankelijk van de excentriciteit
van de plaat.

DODS (pen 24; meetpunt 19)

Met het DODS-signaal (= Drop Out Detector
Suppression) wordt voorkomen dat Drop-Out-signalen de
kontrole van de arm beinvioeden tijdens het
spoorspringen.

Stand POWER | Service PLAY SEARCH
speler ON pos. 3

ij §-

signaal "laag” "hoog” "hoog” "laag”
SC (pen 25)

SC (= Start Condensator)
(Hoogohmig meten)

Pos. speler SC (pen 25)
POWER ON -4V
PLAY +5V
Service pos. 1 +5V

FE lag (pen 6; meetpunt 27)

- In servicepositie 2,3 en in stand PLAY staat op dit punt
een spanning van ca. 400 mV.

- Als in servicepositie 1 de plaat met de hand bewogen
wordt varieert FE lag.



It RADIAL ERROR PROCESSOR

Kontroleer de signalen afkomstig van de dekodeer pP
en de Photo Diode Signal Processor 1C6101.

RE-dig (pen 3; meetpunt 37)

— Met het RE-dig signaal (= Radial Error Digitaal = Radial
Polarity) wordt de beweging van de arm
gekontroleerd/gekorrigeerd in geval van spoorspringen
of stoten tegen de speler.
~ In servicepositie 3 of stand PLAY moet op testpunt 37
een blokgolf aanwezig zijn.

Door frequentievariatie is deze blokgolf moeilijk te
triggeren.

— in stand PREVIOUS en NEXT neemt de frequentie van
de blokgolf toe.

DAC (pen 10; meetpunt 38)

~ Met het DAC-signaal (= Digital to Analogue Converted)
wordt de snelheid van het spoorspringen geregeld. Dit
signaal wordt afgeleid van de signalen BO + B3,
afkomstig van de servo uP.

- Tijdens SEARCH FORWARD en SEARCH REVERSE is
op meetpunt 38 aktiviteit meetbaar.

RE (pen 7; meetpunt 39)

- Met het RE-signaal (= Radial Error) wordt de lichtspot
op het spoor gehouden.
Bij het injecteren van een foutsignaal zal het
RE-signaal korrigeren.

- Breng de speler in servicepositie 3.
- Injecteer via een weerstand van 120 kQ2 op pen 5 van
{C6104B een spanning van achtereenvoigens +5 V en
-5V (= +1 B en -1 B) en kontroleer het RE-signaal.

Geinjecteerd signaal op
meetpunt 38 +5V -5V

RE-signaal I negatief l positief

RE-lag (pen 8; meetpunt 41)

De condensator 2156 in de RE-lag heeft een
geheugenfunktie. Deze onthoudt de mate van
scheefstand van de plaat.

Wanneer gesprongen wordt naar een bepaald stuk op de
plaat moet het geheugen worden leeggemaakt. Dit
gebeurt door de dekodeer uP (RPU-signaal) via transistor
6109.

Tijdens spoorspringen (SEARCH) moeten op RPU
laaggaande pulsen zichtbaar zijn (stand van de
oscilloscoop 0,1 ms/div.).

Op de collector van de transistor 6109 moeten dan ook
pulsen zichtbaar zijn.

49

RE 1 (pen 20; meetpunt 18)
RE 2 (pen 1; meetpunt 22)

- De signalen RE 1 en RE 2 (Radial Error) zijn de
stuursignalen voor de arm tijdens volgen.
- In servicepositie 2 moeten op de meetpunten 18 en 22
onderstaande signalen aanwezig zijn.

lmm AR Am\n
NNy,

30 743 B12/A

Stand van de oscilloscoop: 2 ms/div.-AC

De frequentie is sterk athankelijk van de excentriciteit
van de plaat.

BO (pen 12; meetpunt 36)

B1 (pen 13; meetpunt 34)

B2 (pen 14; meetpunt 33)

B3 (pen 15; meetpunt 32)

Met de BO + B3 signalen worden:

- De radiale regeling geschakeld en het niveau op de
DAC-uitgang geregeid.
- In stand SEARCH moet op de 4 meetpunten aktiviteit
aanwezig zijn.

STOP PLAY Service Service
pos. 0,1,2 pos.
«SEARCH | SEARCH>»
BO "laag” "hoog” "laag” "hoog”
B1 "hoog” "hoog” "hoog” "laag”
B2 "hoog” "hoog” "hoog” "hoog”
B3 "laag” "laag” "laag” "laag”

CS 13 341 NL



4-10
Il MOTOR DRIVE

MCES (meetpunt 12)

- Met het MC-signaal (= Motor Control) wordt het
toerental van de draaitafelmotor geregeld.

- In de STAND-BY mode (= Power On) staat op
meetpunt 12 een signaal zoals aangegeven in
onderstaand figuur. De frequentie is 88,2 kHz.

- Met een plaat op de draaitafel en de speler in één van
de standen servicepositie 3 of PLAY moet op meetpunt
12 een signaal staan zoals in onderstaand figuur is
aangegeven. De frequentie is 44,1 kHz.

[ 1]

POSITION: STAND BY.

L

POSITION: PLAY (BEGINNING)

L

POSITION: PLAY (NCRMAL}

38 849 A2

Zie ook "kontrole van de motorregeling”; Hallregeling
pagina 4-2

VC (Connectorpunt 36-1)

Snelle kontrole.
- Leg een plaat op de draaitafel.

DC spanning op connectorpunt 36-1 zal in de stand
"play”: 0 > V¢ > -1,7 V zijn.

CS 13342 NL



Control bits for radial circuit
Current output for track jumping
(Digital to Analogue Converted)
Drop out detector suppression
Photodiode currents

Focus error signal

Focus error signal for LAG network
HF output for DEMOD

HF detector output for DEMOD

HF current input

Laser monitor diode input

Laser amplifier current output
Motor control signal

Radial error signal (Amplified RE,-RE,
currents)

RE1
RE2
RE dig
RE lag
RD

RPU
Si
TL
Ve

SERVO + PRE-AMPLIFIER P

Radial error signal 1 (summation of
amplified currents D, and D,

Radial error signal 2 (summation of
amplified currents D, and D,

Radial error digital = RP

Radial error signal for LAG network
Ready signal, Starting up procedure
finished.

Radial puls after track jumping
On/off control for laser supply and focus
circuit

Track loss signal

Control voltage for turntable motor
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SERVO + PRE-AMPLIFIER PANEL
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MOTOR CIRCUIT
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EXPLODED VIEW C.D. MECHANISM
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GEDETAILLEERDE MEETMETHODE VOOR HET
DEKODEERCIRCUIT

WENKEN

Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig
gepositioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief
is.

Het testen van b.v. de goede werking van de
trackdetector is dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt
van op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters,
invertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier
terugkoppeling is toegepast, konvergeert het
spanningsverschil aan de differentiéle ingangen naar nul.
Dit geldt zowel voor DC als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de
eigenschappen van een ideale op-amp (Z, = + 0, G = +
0, Zy =+ 0).

Wanneer €én ingang van een op-amp, rechtstreeks
doorverbonden is met massa is het nagenoeg onmogelijk
aan de inverterende en de niet-inverterende ingangen te
meten.

In zo'n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan
de ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ”0” en ”1”

Tijdens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten
met aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd
wordt verkort. In een aantal gevallen zijn de
desbetreffende punten uitgangen van op-amps. Deze
uitgangen zijn kortsluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op
"0” of massa gebracht mogen worden.

De uvitgang van een op-amp mag echter nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

In- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.
De in- en uitgangen mogen alleen op "0” of massa
worden gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

Metingen met een oscilloscoop

Bij het meten met een oscilloscoop is het aan te bevelen
met een 1:10 meetprobe te meten, daar een 1:10
meetprobe een aanzienlijk kleinere ingangskapaciteit
heeft dan een 1:1 probe.

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

- Injekteren van niveau’s of signalen uit een externe
bron mag nooit gebeuren als de betreffende
schakeling geen voedingsspanning heeft.

- De geinjekteerde niveau's of signalen mogen nooit
groter zijn dan de voedingsspanning van de
betreffende schakeling.

5-1
Kontinu branden van de laser

Initiéren van het Serviceprogramma

Aanduiding van de testpunten

in de tekeningen van de schema’s en de printen zijn de
testpunten aangegeven met een nummer (b.v. @)
waarnaar de foutzoekmethode refereert.

In de hierna volgende megtmethode is bij de aangegeven
testpunten het symbool weggelaten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde meetmethode zulien
een aantal algemene kondities, welke voor een goed
funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld worden.
Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt
begonnen dienen eerst deze algemene punten
gekontroleerd te worden.

a. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn
(verwijder stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met
onbeschadigde platen.

b. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn
en de goede waarde hebben.

c. Kontroleer de goede werking van de
microprocessoren en het CD mechanisme d.m.v. het
serviceprogramma.

Servicepositie 70"

Druk op "STOP/CM”, "PLAY"” en "REPEAT" terwijl de

netspanning ingeschakeld wordt.

Op het display verschijnt:

—~ Het nummer van het interne ROM-programma b.v:
P202;

— Het minuten en seconden veld: 00 00

Snelle CDM kontrole:

— Met "SEARCH >»” en "SEARCH «”: arm naar
buiten en naar binnen.

— Laserregeling en focusregeling in werking.

— Kontroleer of de focusunit over de sporen springt.

LET OP: NA HET INDRUKKEN VAN EEN VAN DEZE
TOETSEN (SEARCH) BLIJFT DE LASER
AANGESTUURD TOT AAN SERVICEPOSITIE 3.
VERMIJD DAAROM IN SERVICEPOSITIE 0, 1 EN 2
DIRECTE BLOOTSTELLING AAN DE STRALENBUNDEL.

Servicepositie 71"

Druk op "NEXT".

Op het display verschijnt:

- Het minuten en seconden veld: 00 01;

Funkties:

— Laserregeling in;

- Focusstart procedure wordt onbeperkt herhaald;
Met "SEARCH »" en "SEARCH «”: arm naar buiten
en naar binnen.

Met "PREVIOUS” eventueel terug naar servicepositie
"0

Servicepositie 72"

- Arm naar binnen brengen met "SEARCH «”
~ Leg een plaat op de draaitafel
- Breng speler in servicepositie "1”
— Druk op "NEXT".
— Op het display verschijnt:
— Het minuten en seconden veld: 00 02;
— Funkties:
- Laserregeling in;
— Focusregeling in;
- Draaitafelmotorregeling in;
- Decoder genereert MC-signaal;
~  Met "SEARCH >»” en "SEARCH «": arm naar buiten
en naar binnen.
- Met "PREVIOUS” eventueel terug naar servicepositie
e
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Servicepositie 3"

— Breng speler in servicepositie "2"

Dru
Op

Fun

- Wis

CsS 13

k op "NEXT".

het display verschijnt:

Het minuten en seconden veld: 00 03;
kties:

Testprocedures: EPROM; RAM; EEPROM;
WISSEN FTS GEHEUGEN!!

Deze testprocedure alleen uitvoeren als
betrokken IC verdacht is.

Test EPROM IC:

Druk op "REPEAT”

Test OK dan komt servicepositie "3” terug, anders
verschijnt op display "Er 11",

Test RAM van MC68HC11:

Druk op "STORE”
Test OK dan komt servicepositie "3" terug, anders
verschijnt op display "Er 12",

Test EEPRCM IC:

Het FTS geheugen dat door de kiant gevuld is
blijft bewaard, de netspanning mag echter niet
worden uitgeschakeld!!!

Druk de toetsen "FTS” en "STORE" in

Tijdens deze test verschijnt op het display het
onderzochte celnummer

Test OK dan komt servicepositie "3” terug, anders
verschijnt op dispiay "Er 09” en het afwijkende
celnummer.

sen FTS geheugen:

Het gehele FTS geheugen dat door de klant
gevuld is wordt gewist. Vermijd dus zoveel
mogelijk deze test!

Druk de toetsen "FTS", "REPEAT" en "CLEAR".
Op het display verschijnen de letters "All".

Indien een fout wordt geconstateerd verschijnt op
het display "Er 09”.

Met "PREVIOUS” eventueel terug naar
servicepositie "2".
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Servicepositie "D”

— Breng de speler in servicepositie "3”

- Leg testplaat 5A op de draaitafel

— Druk "STOP” en "PLAY” toetsen in.

— Funkties: dit is een duurproef testprocedure
zie tabel duurproef funkties

- Als een fout wordt ontdekt stopt de speler en geeft
op het display een foutmelding. Voor omschrijving
van de foutmelding: Zie Error tabel.

Servicepositie "E”

- Breng de speler in servicepositie "3" of "D".

- Leg een plaat op de draaitafel.

— Druk "PLAY" toets in.

— Funkties: alle toetsen hebben hun oorspronketijke
funktie.

- Als een fout wordt ontdekt stopt de speler en geeft
op het display een foutmelding. Voor omschrijving
van de foutmelding: Zie Error tabel.

— Als de pP een systeemfout konstateert verschijnt op
het display een systeem-error-indikatie: Er 01 t/m Er
12.

- Als de pP een bedieningsfout konstateert verschijnt
op het display gedurende 1,5 seconden een
bedienings-error-indikatie: Er 30 t/m Er 57 en Er 60.

Het serviceprogramma kan weer worden verlaten door
de netschakelaar (POWER ON/OFF) uit en weer in te
schakelen (Hardware reset).



ERROR TABEL

Systeemfouten

Indi-

catie Oorzaak Kontroleer

Er01  GeenRD Si, Sc, RD, Photodiode
signal processor

Er02 Geen TL puls bijhet  TL, HF,

opstarten Photodiodesignal

processor, CD-plaat
aanwezig

Er 03

Er 04

Er 05

Er 06

Er 07

Er 08

Er 09
Er 10

Er 11

Er12

Geen inloopspoor CD-plaat, radiale

gevonden armpositie, REdig,
Radial error processor

Te veel TL pulsen biji  CD-plaat, HFD

PLAY

TL puls > 50 msec. bij CD-plaat, HF in,

PLAY photodiode’s

Geen TL puls binnen  RE-lag circuit

0.5 sec. bij

spoorspringen
Subcode fout tijdens HF
PLAY

TOC error CD-plaat,
draaitafelmotorregeling,

radiale arm positie

EEPROM-celfout EEPROM vervangen

Search fout: CD-plaat
geselecteerd punt op

plaat niet bereikbaar

EEPROM fout: EEPROM
programma afwijking vervangen
RAM in puP uP MC68HC11
MC68HC11 fout vervangen

Bedieningsfouten

Er 30
Er 31
Er 32
Er 33
Er 34

Er 35
Er 36

Er 37
Er 38
Er 39
Er 40
Er 11
Er 42
Er 43
Er 44
Er 45
Er 46
Er 47

Er 48

Er 49

"NEXT” toets bediend bij het laatste track, als
"REPEAT” is uitgeschakeld.

"PREVIOUS” toets bediend bij het eerste track,
als "REPEAT" is uitgeschakeld.

Index geselecteerd voordat een track is
geselecteerd.

Het geselecteerde indexnummer bestaat niet op
deze plaat.

Programma overzicht gevraagd: geen
programma aanwezig

Het programma geheugen is vol.

De geprogrammeerde track staat niet op deze
CD-plaat.

De geselecteerde track staat niet op deze
CD-plaat.

Geselecteerde secondentijd groter dan 59.
Fout in de selectieprocedure.

Foutieve tijd geprogrammeerd.

De geselecteerde tijd bestaat niet.

De geselecteerde track bestaat niet.

FTS opslaan van gegevens fout: geheugen vol.
FTS opslaan van gegevens fout: geen
programma aangeboden.

FTS opslaan van gegevens fout: geen
plaatnummer meer vrij.

FTS afspeel fout: geen FTS programma in het
geheugen.

FTS selectie fout: "NEXT" toets bediend terwijl
FTS naar het einde van het aantal tracks wijst.
FTS selectie fout: "PREVIOUS” toets bediend
terwijl FTS nar het begin van het aantal tracks
wijst.

FTS selectien fout: "NEXT” of "PREVIOUS” toets
bediend op het moment dat de uP gegevens
aan het opslaan is.

Er 50

Er 51
Er 52

Er 53
Er 54

Er 55

Er 56

Er 57
Er 60

5-3

FTS selectie fout: "REVIEW” toets bediend
terwijl de CD-piaat nog niet in het FTS
geheugen is opgenomen; of TOC van deze
plaat is nog niet ingelezen.

FTS selectie fout: "REVIEW” toets bediend.
FTS selectien "CLEAR”: "CLEAR" toets bediend
terwijl gegevens in het geheugen worden
opgeslagen.

"CLEAR” toets bediend zonder dat de clear
funktie uitgevoerd is.

FTS opslaan van gegevens fout: TOC van de
CD-plaat, waarvan gegevens bewaard moeten
worden, nog niet ingelezen.

FTS afspeel fout: Onvoldoende gegevens van
de TOC van de CD-plaat ingelezen voor
verwerking in het FTS geheugen. Kontroleer het
inloopspoor.

"A—B" toets bediend zonder dat speler in de
PLAY stand stond.

"SEARCH?” toets bediend tijdens "SCAN” mode.
Einde van de "FAST FORWARD/REVERSE"
zoekbeweging.

TABEL: DUURPROEFFUNKTIES

Funkties
start
repeat

fast search

forward

fast search

reverse
previous

next

pause (in)

pause (off)

next

next

next

next

next

next

next

next

next

search
forward

search
reverse

next

open
close

Tijdsduur Opmerking

0 sec Testplaat op de draaitafel.

1 sec Speelt 1 sec. track 1.

60 sec Snel zoeken van einde naar
begin, zonder geluid tot Er
60 verschijnt.

60 sec Snel zoeken van einde naar
begin, zonder geluid tot Er
60 verschijnt.

60 sec Speeit 1 minuut track 24
(laatste track).

120 sec Speelt track 1 en van track
2 nog 10 sec (totaal 2
minuten).

60 sec 1 Minuut pause. Display
toont pause.

1 sec Speelt 1 sec. track na
pausestand.

120 sec Speeilt track 3 en van track
4 nog 5 sec. (totaal 2
minuten).

120 sec Speelt track 5 gedurende 2
minuten.

120 sec Speelt track 6 en van track
7 nog 3 sec. (totaal 2
minuten).

120 sec Speelt track 8 gedurende 2
minuten.

120 sec Speelt track 9 gedurende 2
minuten.

120 sec Speelt track 10 gedurende 2
minuten.

120 sec Speelt track 11 gedurende 2
minuten.

120 sec Speelt track 12 en van track
13 nog 30 sec. (totaal 2
minuten).

120 sec Speelt track 14 en van track
15 nog 30 sec. (totaal 2
minuten).

120 sec Met search geluid vanaf
track 15 tot track 22
gedurende 2 minuten.

120 sec Met search geluid vanaf
track 22 tot track 17
gedurende 2 minuten.

120 sec Speelt track 18 gedurende 2
minuten.

10 sec Tray gaat 10 sec. open.

10 sec Tray wordt weer gesloten.

[J Daarna herhaling van
deze funkties.
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| MICROPROCESSOR MC68HC11 (IC6303)

® RESET (pen 39; testpunt 103) Data | (pen 44; testpunt 98)
Tijdens het inschakelen van de voedingsspanning gg:? o gng :g’ ::::p::: 183;
moet een positieve spanning aanwezig zijn. ACK (:en 47: testgunt 101)
® X-TAL OUT (pen 30; testpunt 31) Op deze testpunten moet na inschakelen aktiviteit

De frequentie van dit signaal moet 8 MHz zijn. aanwezg zijn.

® RD (pen 18; testpunt 24)

Het RD-signaal (= Ready) wordt "hoog” wanneer het Il MICROPROCESSOR SLAVE MC68HC24 (IC6332)
focuspunt gevonden is. N
Er moet dus een plaat op de draaitafel liggen. ® Reset (pen 35; testpunt 103)

Na het inschakelen van de voedingsspanning moet een
positieve spanning aanwezig zijn.

POSITION PLAYER FOWER CN } SERVICE POSITION 1 1 PLAY . § (pen 21; teStpu“t 21)
Wanneer het Si-signaal (= Start Initialisatie) "laag” is

_J’“ _ o worden de laservoeding en de focusregeling
RD SIGNAL — S R[:PE/:I.([)C?EELTRTE upP "HIGH' ingeschakeld.
! AFTER EVERY START UP
POWER DN ) "
Stand POWER ON | Service PLAY
VOAOI 14! speler pos. 1
Sl signaal "hoog” Bij herhaling | "laag”
van
® SWAB/SSM (pen 43; testpunt 78) ftarterocedure
Wanneer na RD "hoog” het SWAB/SSM even (> 0.2 laag

sec.) "hoog" is, wordt de draaitafelmotor-regeling
ingeschakeld.

De sturing van de draaitafelmotor geschiedt door het
MC-signaal (testpunt 81). Voor kontrole van MC zie:
"Decoder-A IC". Voor kontrole van
draaitafelmotor-regeling zie: C.D.M.-2 Service Manual:
"Kontrole van de motorsnelheid”.

® BO (pen 7 ; testpunt 36)
B1 (pen 8 ; testpunt 34)
B2 (pen 9 ; testpunt 33)
B3 (pen 10; testpunt 32)

Met de BO + B3 signalen worden:
@ De radiale regeling geschakeld en het niveau op de

— . DAC-uitgang geregeld.
® TL (pen 8; testpunt 16) — In stand SEARCH moet op de 4 meetpunten aktiviteit
~ Met het TL-signaal (= Track loss) wordt aan de pP aanwezig zijn.
doorgegeven dat spoorverlies dreigt. De uP kan - In de navolgende posities zijn de signalen BO + B3
daarop met BO -+ B3 korrektie-signalen geven. stabiel.

~ In de stand Search of wanneer tegen de speler wordt
gestoten zijn op testpunt 16 pulsen aanwezig.

. STOP PLAY Service Service
@ REdig (testpunt 37) signal pos. 0,1,2 | pos.0,1,2

Met het REdig-signaal (= Radial Error digitaal = SEARCH «| SEARCH >
Radiaal afwijking) wordt de plaats van de arm ten . ., B . . B
opzichte van het spoor bepaald en B0 ‘laag” | "hecog” | ‘laag" "hoog
gekontroleerd/gekorrigeerd in geval van B1 'hoog”|  ’hcog” | "hoog’ ‘laag”
spoorspringen of stoten tegen de speler. B2 hoog hoog hoog hoog

B3 "laag” "laag” "laag” "laag”
In stand PLAY moet op testpunt 37 een blokgolf
aanwezig zijn.
Door frequentievariatie is deze blokgolf moeilijk te N
trigge,e,ﬂ 9 ) ® DODS (pen 13; testpunt 19)

Met het DODS-signaal (= Drop Out Detector
® RP/4 (pen 6; meetpunt 94) Suppression) wordt voorkomen dat Drop-Out signalen
RP/4 maakt zeer snel zoeken in de stand SEARCH de kontrole van de arm beinvioeden tijdens het
mogelijk. spoorspringen.
Er moet in die stand activiteit aanwezig zijn.
E (pen 27; testpunt 96)
E is het interne microprocessor kloksignaal van 2 MHz.
AS (pen 26; testpunt 97) ; | ;
AS is het Adres Select Strobe signaal, dat werkt met oSO e | rowh G ns( o liiiuh}i
gen klokfrequentie van 2 MHz. T ‘\T |
0GDS SGNAL \ Low HIGH I

Al
HIGH" \ } ”J‘[ ‘””_E
MDA 01143
T2 -65t
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Il DECODER-A (IC6310)
® Kontroleer het MC-signaal (pen 17; testpunt 81)

- In stand "stand-by” is het MC-signaal (Motor Control)
zoals aangegeven in onderstaande figuur.

Opmerking:
De repetitietijd van het MC-signaal is 11.3 psec.

- Leg een plaat op de draaitafel.

—~ In stand PLAY of SERVICE POSITIE 2 is het
MC-signaal zoals aangegeven in onderstaand figuur.

Opmerking:
Bij aanlopen is de duty cycle 98%, daarna komt het
signaal tot een duty cycle van ca. 50%.

Zie ook in de Service Manual C.D.M.-2: "Meting aan
de draaitafelmotor-regeling”.

(1S ]

POSITION: STAND BY.

rr o

POSITION: PLAY (BEGINNING)

LS

POSITION: PLAY (NORMAL)

38 849 A2

@ Kontroleer het HF-signaal op testpunt 65
(oogpatroon)

- Leg een plaat op de draaitafel.

- Het HF-signaal moet aanwezig en stabiel zijn in de
stand PLAY.

- in SERVICE POSITIE 2 en tijdens het lezen van het
inloopspoor is het HF-signaal niet stabiel.

Stand van de oscilloscoop 0,5 us/DIV.
Amplitude ~ 1,5 Vt.t.

peasess
9.9.0.9.0.9 0.
%

'0‘0;0’0"' X
O

@ Kontroleer het HFD-signaal op testpunt 66

- Leg een plaat op de draaitafel.

- In stand PLAY is het HFD-signaal hoog, echter kleine
pulsjes kunnen aanwezig zijn in geval van
verstoringen op de plaat.

- In SERVICE POSITIE 2 en tijdens weergave van track
nr. 15 van testplaat 5A zijn HFD-pulsen zichtbaar.

- Bij licht afremmen van de plaat zijn HFD-pulsen
zichtbaar.

Stand van de oscilloscoop 5 msec/DIV.

HFD

MNA NN24N

5-5

Kontroleer of het MUTE-signaal (pen 11; testpunt 67)
”hoog” is

Bij toepassing van Filter-B IC wordt MUTE-ingang niet
gebruikt.
Kontroleer het CEFM-signaal (pen 27; testpunt 68)

Leg een plaat op de draaitafel.
In de stand "stand-by” (alleen netschakelaar ingedrukt)
ligt de frekwentie tussen 2,82 MHz en 5,64 MHz.

- In de stand "PLAY” en "SERVICE POSITIE 2" is de

WSAB,

e

frekwentie 4,32 MHz.

Kontroleer het Xin-signaal van de Decoder-A (pen
19; testpunt 69)

De Xin frekwentie is 11,2896 MHz.

Indien deze frekwentie afwijkt kontroleer dan testpunt
70: Xout-signaal, op Filter-B IC.

Deze moet ook 11,2896 MHz bedragen.

Kontroleer de timing signalen bestemd voor Filter-B
IC

Leg een plaat op de draaitafel.
Breng de speler in één van de volgende posities:
SERVICE POSITIE 2 of stand PLAY.
Trigger oscilloscoop met het WSAB-signaal (testpunt
71; pen 39).
Kontroleer de signalen:
WSAB op testpunt 71 (pen 39)
(Word Select van Decoder-A naar Filter-B)
CLAB op testpunt 72 (pen 38)
(Clock van Decoder-A naar Filter B)
en hun relatie ten opzichte van elkaar.
Op testpunt 73 (pen 37), DAAB-signaal (DATA van
Decoder-A naar Filter-B), moet aktiviteit aanwezig
zijn.

r

CLABHIEUTRHIUMWWMIUIWU yuuuuaun

28224MHz
e T3PS

nercr

® Kontroleer het EFAB-signaal (Error Flag van

Decoder- A naar Filter-B) op testpunt 74 (pen 36.)

Leg testplaat 5A op de draaitafel.

Tijdens weergave moeten op testpunt 74 EFAB-pulsen
aanwezig zijn bij zacht remmen van de plaat en
tijdens snelzoeken.

(F. Forward, F. Reverse).

De opzettelijk aangebrachte fouten op de 5A plaat
hoeven door de sterke correctie strategie in de
Decoder-A geen EFAB pulsen op te leveren voor de
Filter-B.

Opmerking:

Filter-B IC is in staat om 8 achtereenvolgende EFAB
pulsen lineair te interpoleren.

8-sample
interpolation

v
N
i
N
N
A\

interpotation |
= period — "
EFAB (error flag) PLLLELL
38 84S A12
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Kontroleer de Q-channel signalen

Leg een plaat op de draaitafel.
Breng de speler in één van de volgende posities:
SERVICE POSITIE 3, of stand PLAY.
Trigger op het QRA-signaal (Q-channel Request
Acknowledge) testpunt 75; pen 30.
Kontroleer de signalen
QRA op testpunt 75 (pen 30)
QCL op testpunt 76 (pen 31) (Q-channel-clock)
en hun relatie ten opzichte van elkaar.
Op testpunt 77 (pen 29) QDA (Q-channel Data) moet
dan aktiviteit aanwezig zijn.

Opmerking:

De QRA aanvraag wordt door decodeer pP ingezet.
(QRA "hoog"). Daarna wordt door Decoder-A deze
vraag beantwoord (QRA wordt "laag”).

Met de eerstvolgende negatief klokpuls (QCL) wordt
door de Decoder A het QRA-signaal weer "hoog" gezet.

DATA REQUES ACKNOWLEDGE

€
FROM DECODER SUFFICENT DATA

| | R
A O .

P _RECEVED

/

QOL FROM 4P TC_DF CODER 7 / . i
Tl {2 S

QDATA_FROM DECODER 1O _pP / / HIGH IMPEDANCE

- Wm

DATA ENABLE
BY DECODER

MDA 00453
T27/643

Zodra de decodeer pP via QDA voldoende informatie
heeft opgenomen wordt QRA weer "laag”.
Daarom zullen de QRA tijden telkens variéren.

Kontroleer het SSM-signaal (testpunt 78; pen 33) =
Start-Stop draaitafelmotor

Motor start puls als testpunt 78 gedurende = 0,2 sec.
"hoog” is.
Motor stop puls als testpunt 78 gedurende = 0,2 sec.
"laag” is.

Opmerking:

Na de motor start puls wordt SWAB-informatie
(Subcoding Word Clock) op dit punt zichtbaar. De
periodetijd van dat signaal is 136 usec.

Kontroleer de subcode kloksignalen

Leg een plaat op de draaitafel.
Breng de speler in één van de voigende posities:
SERVICE POSITIE 3 of stand PLAY.
Trigger de oscilloscoop met het SWAB-signaal op
testpunt 78.
Kontroleer de signalen:
SWAB op testpunt 78; pen 33.
SCAB op testpunt 79: pen 35 (Subcode Clock van
Decoder A naar Filter B).
SDAB op testpunt 80; pen 34 (Subcode Data van
Decoder A naar Filter B) en hun relaties ten
opzichte van elkaar.

CS 13 352 NL

Opmerking:

Terwijl de burst van 10 klokpulsen waarin op SCAB
verschijnt wordt de Q-channel informatie op SDAB
overgedragen. Hierna volgt P-bit indikatie.

Deze is tussen twee bursts van 10 klokpulsen "hoog”
bij pause indikatie en "laag” bij muziek indikatie.

$CAB

MDA.00239
T12/638

Kontroleer het C—m-signaal (pen 28; testpunt 19)

Het CRi-signaal is "laag” bij spoorspringen.
Speler in positie SEARCH.

Kontroleer het DEEM-signaal (testpunt 84; pen 32)

Leg testplaat 5 op de draaitafel.

Tijdens weergave van track nr. 14 (opgenomen zonder
PRE-EMPHASIS) moet het DEEM-signaal "laag” zijn.
Tijdens weergave van track nr. 15 (opgenomen met
PRE-EMPHASIS) moet het DEEM-signaal "hoog” zijn.

IV FILTER-B (IC 6316)

Kontroleer de signalen tussen Decoder-A IC en
Filter-B IC

Zie bij "Il Decoder-A":

* Kontroleer het XIN-signaal (testpunt 69 en 70).

* Kontroleer de timing signalen bestemd voor Filter B
(WSAB-, CLAB-, DAAB signalen; testpunten 71, 72
en 73).

* Kontroleer het EFAB-signaal (testpunt 74)

* Kontroleer de Subcode kloksignalen
(SWAB-, SCAB-, SDAB signalen; testpunten 78, 79
en 80).

Kontroleer de timing-signalen tussen Filter-B en DAC
IC

Leg een plaat op de draaitafel.

Breng de speler in de stand PLAY.

Trigger de oscilloscoop met het WSBD-signaal (Word
Select van Filter-B naar DAC) testpunt 85 (pen 18).

Kontroleer de signalen

WSBD op testpunt 85; pen 18.
CLBD op testpunt 87; pen 16. (Clock Signaal van
Filter-B naar DAC)

en hun relatie ten opzichte van elkaar.
Op testpunt 86 (pen 15) DABD-signaal (DATA van
Filter-B naar DAC) moet aktiviteit aanwezig zijn bij
gebruik van een Audio plaat.
Bij gebruik van een plaat met Digitale Data (CD-ROM)
is dit punt kontinu "laag” geschakeld door transistor
6318. Het ANI-signaal, testpunt 95, is dan "hoog”. Op
het display wordt dan "DATA” zichtbaar.
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® Kontroleer het DOBM-signaal (Digital Output)

— Leg een plaat op de draaitafel.

- Breng speler in stand "stand-by" (alieen netschakelaar
ingedrukt).

- Trigger de oscilloscoop met het WSAB-signaal
(testpunt 71).

- Kontroleer het DOBM-signaal (testpunt 88; pen 14).
Een leeg audio signaal heeft een vast patroon.
Zie tekening "Stand-by".

- Breng speler in stand "PLAY".
Kontroleer het DOBM-signaal. Zie tekening "PLAY".

“l L T
oo [N LA UL

POS. STAND-8Y 248/0V

- | [
1/ E— 11— 1

POS. PLAY AUDIO INFORMATION 248/0W

VoA a8
iR

® In de stand SEARCH is het ATSB-signaal "laag”
testpunt 89; pen 22 (Attenuation Audio Signal)

® Kontroleer het MUSB-signaal testpunt 90; pen 23
(Soft Mute)

Dit signaal is "laag” in de standen:

PAUSE

NEXT OF PREVIOUS tijdens het springen van een
muziekstuk naar een ander muziekstuk.

Snelle SEARCH wanneer de "Fast” en "Search”
toetsen zijn bediend.

V DAC IC (DUAL DIGITAL ANALOG CONVERTER)(IC
6322)

® Kontroleer de signalen tussen Filter-B en DAC IC

— Zie bij: "V Filter-B™
* Kontroleer de timing signalen tussen Filter-B en DAC
IC.

@ Kontroleer de uitgang van de OP-AMP na het DAC IC

- Leg een plaat op de draaitafel.
- In de stand "PLAY” moet op de uitgang van de
OP-AMP het analoog (= muziek) signaal aanwezig zijn.

5-7
VI DEEM CIRCUIT
® Kontroleer het DEEM circuit

- Leg testplaat 5 op de draaitafel.

- Tijdens weergave van track nr. 14 (opgenomen zonder
PRE-EMPHASIS) moet het DEEM-signaal op testpunt
84 "laag” zijn.

- Tijdens weergave van track nr. 15 (opgenomen met
PRE-EMPHASIS) moet het DEEM-signaal op testpunt
84 "hoog” zijn.

- Tijdens weergave van track nr. 14 moet op de source
van 6383 (testpunt 91) en 6382 (testpunt 92) het
analoog signaal aanwezig zijn.

- Tijdens weergave van track nr. 15 moet op de source
van 6383 (testpunt 91) en 6382 (testpunt 92) het
analoog signaal 0 V zijn.

VIl KILL CIRCUIT

- Bij het in- en uitschakelen van de netspanning moet
het signaal op testpunt 93 zijn als aangegeven in
onderstaand figuur.

figure below.
-2V 2v
ov o —\
A—noes woss
-8v -8v
0.28EC '
D’OWIER ON POWER OFF
MDA 00134
T07/733
VIll SPECIFIKATIEMETING
L S/N AND

DISTORTION

9. SOUND TECHNOLOGY
ST 17008

30 459 AR2

Voor het meten aan de specifikatie kan gebruik gemaakt
worden van de audiotestplaat 4822 397 30085.

Gebruik voor het meten van:

~ Totale harmonische vervorming (T.H.D.).

- Intermodulatie vervorming.

- Signaal-ruisverhouding (S/N)

een 13e orde filter b.v. 4822 395 30204.
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© 4 Chips 50 V NP0 S$1206

©LF Chips 0,125 W $1206

©L"F Chips 0,125 W S1206

1U

8,2 pF
10 pF
12 pF
15 pF
18 pF
22 pF
27 pF
33 pF
39 pF
47 pF
56 pF
68 pF
82 pF
100 pF
120 pF
150 pF
180 pF
220 pF
270 pF
330 pF
390 pF
470 pF
560 pF
680 pF
820 pF
1nF
1,2 nF
1,5nF
1,8 nF
2,2nF
2,7 nF
3,3 nF
3,9nF
4,7 nF
5,6 nF
6,8 nF
10 nF
12 nF
15 nF
18 nF
22 nF
27 nF
33 nF
47 nF
56 nF
100 nF
180 nF
220 nF

5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
2%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
20%

4822 122 32479
4822 122 33013
4822 122 31792
4822 122 32087
4822 122 32425
4822 122 32079
4822 122 32081
4822 122 32082
4822 122 32506
4822 122 32507
4822 122 32083
4822 122 31971
4822 122 32139
4822 122 32504
4822 122 31769
4822 122 31837
4822 122 31966
4822 122 31756
4822 122 31972
4822 122 31772
4822 122 31774
4822 122 31961
4822 122 31839
4822 122 31765
4822 122 31766
4822 122 31767
4822 122 31794
4822 122 31965
4822 122 32142
4822 122 31642
4822 122 31771
4822 122 31727
4822 122 31773
4822 122 31775
4822 122 31974
5322 122 31647
4822 122 31807
4822 122 31781
4822 122 32153
4822 122 31644
4822 122 31783
4822 122 31969
4822 122 32566
4822 122 31784
4822 122 31916
4822 122 31976
4822 122 31728
5322 122 31648
4822 122 31782
4822 122 31759
4822 122 31797
4822 122 32541
4822 122 31981
4822 122 32542
4822 122 32183
4822 122 31947
4822 122 32915
4822 122 32715

©LF chips 0,125 W $1206 NPO

o
m

[ G Gy

NhRMONDODOT OV =

mmmmmmmmmmmmmmmm

POWW NNN
womwow

jumper 4822 111 90163

5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%

4822 111 90184
4822 111 90377
4822 111 90378
4822 111 90379
4822 111 90381
4822 111 90382
4822 111 90383
4822 111 90384
5322 111 90104
4822 111 90385
4822 111 90386
4822 111 90387
4822 111 90388
4822 111 90389
4822 111 90391
4822 111 90392

5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%

CONOOHIOO A~

= NN NODOIOIWRONRARNODOINWNLO=NTEN® =N
mmmmmmmmmmmmmMmmMmMMmMMmMMmMMmMMMMmMMmMMmMmMmMmMmmMmmMmMmMmM

OCONDODNO B PWWWWMNNNN = ==

100 E 2%
110 E 2%
120 E 2%
130 E 2%
150 E 2%
160 E 2%
180 E 2%
200 E 2%
220 E 2%
240 E 2%
270 E 2%
300 E 2%
330 E 2%
360 E 1%
360 E 2%
390 E 2%
430 E 2%
470 E 2%
510 E 2%
560 E 2%
620 E 2%
680 E 2%
750 E 2%
820 E 2%
910 E 2%

1k 2%
1,1k 2%
1,2k 2%
1,3k 2%
1,5k 2%
1,6 k 2%
1,8k 2%

2k 2%
2,2k 2%
2,4 k 2%
2,7k 2%

3k 2%
3,3k 2%
3,6 k 2%
39k 2%
43 k 2%
4,7 k 2%
5,1k 2%
5,6 k 2%
6,2 k 2%

5322 111 90376
4822 111 90393
4822 111 90394
4822 111 90395
4822 111 90254
4822 111 90396
4822 111 90397
4822 111 90398
5322 111 90095
4822 111 90338
4822 111 90341
4822 111 90343
4822 111 90344
4822 111 90347
5322 111 90139
4822 111 90352
4822 111 90186
4822 111 90355
5322 111 90105
4822 111 90356
4822 111 90357
4822 111 90359
4822 111 90361
5322 116 90125
4822 111 90217
4822 111 90365
4822 111 90239
4822 111 90367
4822 111 90203
4822 111 90371
4822 111 90124
4822 111 90375
5322 111 90091
4822 111 90335
4822 111 90339
4822 111 90164
5322 111 90098
4822 111 90345
5322 111 90242
4822 111 90348
4822 111 90178
4822 111 90353
4822 111 90154
4822 111 90156
5322 111 90106
4822 111 90288
4822 111 90358
5322 111 90138
4822 111 90362
5322 111 90109
4822 111 90245
5322 111 90113
4822 111 90366
4822 111 90162
5322 111 90306
4822 111 90171
4822 111 90372
5322 111 90092
4822 111 90336
5322 111 90096
4822 111 90244
4822 111 90151
5322 111 90265
5322 111 90101
4822 111 901665
4822 111 90248
4822 111 90289
4822 111 90569
4822 111 90198
4822 111 90157
5322 111 90107
4822 111 90571
4822 111 90167
5322 111 90111
5322 111 90268
4822 111 90572
4822 111 90545

-t w2 2 OO ND
DN WN—=O -0

XXXXXXXXXX

N -t
o @
x x

22 k
24 k
27 k
30 k
33 k
36 k
39 k
43 k
47 k
51 k
56 k
62 k
68 k
75k
82 k
91 k
100 k
110 k
120 k
130 k
150 k
160 k
180 k
200 k
220 k
240 k
270 k
300 k
330 k
360 k
390 k
430 k
470 k
510 k
560 k
620 k
680 k
750 k
820 k
910 k
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2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%

4822 111 90544
4822 111 90276
5322 111 90118
4822 111 90373
4822 111 90249
4822 111 90337
4822 111 90253
4822 111 90509
4822 111 90196
4822 111 90346
4822 111 90238
4822 111 90349
4822 111 90251
4822 111 90512
4822 111 90542
4822 111 90216
5322 111 90267
4822 111 90514
5322 111 90108
4822 111 90363
4822 111 90543
5322 111 90274
4822 111 90573
5322 111 90275
4822 111 90202
4822 111 90574
4822 111 90575
5322 111 90277
4822 111 90214
5322 111 90269
4822 111 90568
4822 111 90511
5322 111 90099
5322 111 90264
4822 111 90565
4822 111 90351
4822 111 90197
4822 111 90215
4822 111 90302
5322 111 90266
4822 111 90513
4822 111 90515
4822 111 90182
4822 111 90168
4822 111 90161
4822 111 90364
4822 111 90169
4822 111 90213
4822 111 90368
4822 111 90369
4822 111 90205
4822 111 90374
4822 111 90252
4822 111 90408
4822 111 90409
4822 111 90411
4822 111 90412
4822 111 90413
4822 111 90414
4822 111 90415
4822 111 90185
4822 111 90416
4822 111 90417
4822 111 90418
4822 111 90191
4822 111 90419
4822 111 90421
4822 111 90422
4822 111 90423
4822 111 90424
4822 111 90425
4822 111 90426
4822 111 90235
4822 111 90427
4822 111 90237
4822 111 90428
5322 111 91141

\




BLOCK DIAGRAM

SERVO + HF AMPLIFIER CIRCUIT

DECODER C‘RCUIT

UFDMMG

F

S&X! DRAM
1 35-4"’ | HE ,iA/o-gr DA1—DM DEEM
1 2777, 104 5708 77 2777 XN k—
Lo PHOTO DIODE SIGNAL HFD SAAT210
M PROCESSOR DECODER vz
i 6101 1 b
1 % A DA
LOOPFILTER Z‘f}
e %
CD MECHANISM COM ! o _ ! CHARGE [ PD-OC acL
! 3146 | RD PUMP — R
6310 CRl  MC SSM MUTE | SC.
DIsC N
¢ = 1
X 1 [: ?TUS MoToR ! FOCUS DAVE ;g'ng o ! g.)DS
TURNTABLE ] S104A 1 N .
MOTOR RADIAL MOTOR RADIAL DRIVE RO
| ; t} I < < RE i
61048 RElag RE2
o LASER DAC ?
DIODE ] | RE=di
. £’ . 7
N L TDA 5709
# ooy RADIAL ERROR \
[ [~ DIODE &ST%%T oo PROCESSOR 1 w0 s s e e
s a2 77 8043
z 383 | s s 7
4x I RPU
] L_J _
aie RAW_
! Ve :Auqr%nme | MC /
C(O)NTF?OL 6103
]
e - - _I - - - - - - —
R/P:
SUPPLY CIRCUiT CONTROL AND DISPLAY CIRCUIT | 6:0:_6103
I
FTD —er )
SUPPLY | FLL 1
] _r FILL N’
T T e H KEYBOARD
— +10 < '
| e s
supeLy [—0 ' BATA O ' L % —
was — WS 7 I R
| — 10 SWAB/SSM
I ) LA IA SIS, ’
f— ~19
' r— -22 ! 6303 RCS
! L—RECISVER l j j J
B0O-B3 - Control bits for radial circuit
DAC — Current output for track jumping RE1 - Radial error signal 1 (summation of
e (Digital to Analogue Converted) amplified currents D, and D,
DODS - Drop out detector suppression RE2 — Radial error signal 2 (summatlon of
D1+4 - Photodiode currents amplified currents D, and D,
FE - Focus error signal RE dig — Radial error digital = RP
FE lag — Focus error signal for LAG network RE lag - Radial error signal for LAG network
HF — HF output for DEMOD RD — Ready signal, Starting up procedure
HFD — HF detector output for DEMOD finished.
HF-in -~ HF current input RPU — Radial puls after track jumping
LM - Laser monitor diode input Si ~ On/off control for laser supply and focus
LO ~ Laser amplifier current output o circuit
MC — Motor control signal TL ~ Track loss signal
RE - Radial error signal (Amplified RE,-RE, Ve — Control voltage for turntable motor

currents)
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> oS o '
p 3 ==
6315 L-0UT '
XxSYS
™ v B el I
V. TDA 1541 6385A ~ L our
8 63858 FIXED |
\8 DIGITAL FILTER CLBD R-OUT
8 DABD
AB B DUAL DAC
EBC wsgD, AR ;%E/w AF-R ,‘;sﬂg | VAR
o 63047 P~ AC SUPPLY 2
fB 6316 MUSB  ATSB 6322 DABD 6365
EMPP?ES—IS KiLL —_ \
6382A ,} _[‘H-O.ZS
oo | | Yoo
1 i
DEBOUNCE COROM
SWITCH
6315 6318
1301 1
-0+ —t - - - -—
HEADPHONE .
MUSB  ATSB AN FEsET
]
HEADPHONE
SLAVE wP MCE8HC24 ] ggvgn L l> our | .
E A12-A15 DO-D7 6329-8376 ! HEADPHONE
FYT > R i
\ 6371-6376
7 EXPENDER {{ °°‘°3\§ €RoM }”} —- - - -
ey P N - 7 LOADING ASSY ‘
2 |
00-07 cerom A0-A10 oy .
8327 1
/ 1
> 6 TRAY-IN ¢ TRAY-QUT
/ / ﬁ // 1 / SWITEH / SWIT(;H
E AB-A15 Do-D7 RESET.
]
MASTER 1P MC68HC11
SN +
S ouT ]
]
- - B - - - - - - - - - - h - - - Pn_s.os_m:l
T02/802
ATSB - Attenuation of Audio level in Search MUSB -~ Soft Mute signal
position (Cueing) PD/OC — Phase detector - oscillator control
CD ROM - Digital Data information on disc signal QCL - Q-channel Clock signal
Switch QDA - Q-channei Data signal’
CEFM ~ Clock Eight-to-Fourteen Modulator QRA - Q-channel Request Aknowiedge
CLAB - Clock signal Decoder-A to Filter-B SCAB - Subcode clock Decoder-A to Filter-B
CcLBD — Clock signal Filter-B to DAC SDAB ~ Subcode data Decoder-A to Filter-B
CRI -~ Counter Reset Inhibit SWAB/SSM - Subcode Word/Start-stop motor signal
DAAB - Data signal Decoder-A to Filter-B WSAB — Word select Decoder-A to Filter-B
DABD - Data signal Filter-B to DAC WSBD -~ Word Select Filter-B to DAC
DEEM - Deemphasis XIN - Oscillator signal in Decoder-A
DOBM ~ Digital out signal XSYS — Oscillator signal out Filter-B
EFAB - Error flag Decoder-A to Filter-B
CREF - Reference Current
MUTE - Mute signal
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1 2 | 3 I 4 5 l 8 | 7 1
-
_ =
T RC5 RCs GND TL 35535
. S - DR W | .
i T L T BRER
A i R & Y &
]
i ) L I
5 i
5 6301 3314
+4 DIVIDER STAGE "
— 3341 4 3342 3326
. 3327
3313
B 212 6305 [ 22k
RE dig L
- . 805588
&P
3312 éasqs
6307
B 8C5488
334
c 00 / L
- 54 3345 [ 3343
o
¢ 3 +5 5«5 +5 45
6302
— 74HCRR
3325 3304 w e @ [de _
) s PIEEIEE Elt]
[ 6302 10 SELECT RP R o |
D B =) 8 8| 2| 8 8 &
EEEEBEEE
@ @ 6303
UCEEHCI 1A
- +5 +5 +5 +5 IM_._A_,M—‘
acL 234567
3311 4 3310 [ 3303 (3362 ORA . 1/0 PORT C
& & 3 QDA
E [ 7 18 Af
| l _ X (e x
|;_‘ @ AlE
Py 2
E 3 ALt
] = 4 Alé
g5 ALE
o £ A
7 Al
F 2304
G4 [38 [y 3307 R
[ S
3328 +5
5385 r
6351
] R R - pre
2305
- =y §
338n XTR RESET ( MODE_CONTROL
) a7
G EXTAL TRD gy 8 TIMING
RS
28
H +5 -
3382
5 CONTROL A3
i L0GIC
| |338r
A,
— 2
2352 | 235
22n g 470
I Iesv
J
K
1
7 i
L
AL GROUNDS ARE DIGITAL GROUNDS UNLESS OTHERNISE SPECIFIEQ
1 2 3 I 4 5 l 8 7 8 '
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9 | 10 l i | 12 l 3 ] 14 l 15 | 18
WIN MU e
S - e ’
3 |24l 242
+5 +5 +5 +5
6334w 6335
6335 6337
BC328 & INA140 INAI46 BC328
5
6338 6339
BCS58 BC559
339 395

1/0 PORT A

6332
™ MCEBHC24

ADDRESS
LATCH

DATA

QUTPUT PORT B

§349
L@ BC338

6341
IN4148

3387
STR
i
I 209
4 74icen 6330
4 2 74KCoR
] S CIN T
) 9 4 8
i 9
) |
E 8318
7480
5
T
|
SMAB/SSH
DATA
sC
3389 a5 @ @
— +5
2359 |
I
25Y isg
14] 74hCee 6330
A5 13 R
ol 2 I
L? - 3
N ]
5
) -
Al4 N
18
g e ' CONTROL
| I ORI ) (.1 M. Lo6IC
LATCHES
- R <3 LA it
1 ” w1 | |PECODER
] A 16 B (O
k - s 3IK
- Il R G
] 25 3 53 BUFFERS
] S LATCHES
22 AND 16384 BIT
] 2] 7acars a1 7Y Joecooer | g prow
1 T m 6325 ) B ARRAY
g - L
)
il z R
4 —— ;
T —17
7 2
R e L — 110
L £ S BUFFERS
| = o
5 SHLATCHES
] 06 6] 8
; D % ]
E L | e
X26168P vs$
T PR— _
i
!
e e H
43 034 E2
9 I 10 l i1 12 I 13 l 14 15 I 18
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DECODING 2

1 l 2 I 3 l 4 I 5 8 7 8 I 9
VARI4BLE OUTPUT oOTRE POTLG
Lo R POTRG POTRO POTLY
A R - 3-8 I
I .5 I v l N las—s 26-7 |26-8 |26-3 | 2€
i IR EL] :
| fx|
i 3415 3448 3414 3444 !
|
7 | 4 Lt
i I
v -
£
8 e 313
BCa408
vt
DATA
200 3412
— 8C8488
sTRe @
KILL §
1303
¢ TorXi72
2z
_»-
FIBER OPFIC L
TRANSHUITTING MODULE
1 INPUT ¥CC  FCONT GND
o o 5
]
2]
lzm [
47y
] Izsv “
3378
- 3339 2313
~{SEE—A
E 3 333 180
E I e o
2 I 016 o7
2314 2312 9 oFF
] 47n —
S6n
6323 6365 —
8C818 THICK FILM UNIT
3380 VOLUWE CONTROL -
F ! KILL
DEOEORG
E]
wse i
] SHAB/SSH
WIE
A @
¢ Q0A
oL |
CRI/D005 5 5
<, 7
3 3369 3
g |
A
" 2330|233l
g o2
k=
: 17 31 20 | 20 32 22 23 24
| 3 (3 CLYOAYORR . YOF T W s -
T 14
DEW0D ]_4' £FH }___{ SURCODE 0 CHANNEL . I 2
LICER TIHING DECODER PROCESSOR || PROCESSR |5/ | 35 | | o,
SCAB L% 5 Jscan —
t " BTy € 508 < 6 SAWPLE [EXT) SOFT WUTE
e - INTERPOLATOR [ T ArTENUATOR CiRCUIT
10 e 23 ] caer @ ]
PHASE & FIFQ CONTROL WOTE 11 CHANNEL
3354 3353 . . [RAM | NTERFACE |—X-TAL CLOCK 71 OENULT!- MULTI-
— n 2 ) posaciFReauene o & TERETE w548 | 39 1 Insae | prexer PLEXER
3357 DETECTOR inrereeaver P ITERCEAER polaton 148 [30 2Jowe 3
wise| [ 2 CORRECTOR OESCRAMBLER Sl'ruPLlhEl oaks [ 37 3 Joase | INPUT
J 8389 2320 o § [ \iie |eraa 36 4 [eran | STAGE <0 SAWPLE 12 dB SOFT MUTE
E N — Izgc Vo | [ L ADTIVE FLAS PROCESSOR CiRzuL T INTERPOLATOR || ATTENUATOR CIRCUIT
— XIN]i9 9 jxsrs X-TAL
< 1 [ieraour e oscicLaTgr [0 CIRCUIT
= cLadk ] OSC.
pa— X-IN X-0UT TEST V5§
T3 T2
K &
!
i
1
L AN




l 10 1 | 12 | 13 [ 14 15 i 18
POTLE
WL HRL HRHPRG
e e : 3 3
4 %65 les—e 2%-1 2%-19 lesvs
478 wn y s : ue 6357
3623
- 3484
6371
a0 |, Nwss300
2 024
5 2369
L B 2280 2366
-19 — i
2n
A
) 8355 3
LUE— i 47 Foy BT o KILL
2381 o353 5358 INHge2
— Ik BC8SE 80135 6354 -0
o/ KILL | g A KILL
2382 o | N s
— 6364 . -
oouresy w2 BC8568 I&sv S e 'SV
22n
3425 A 3439 A 25-18
. & bu GNO
Ty;/a U PNPR GRS, . T I Toamy
428 8373 3403 258 )
42 8- - &8c287 oo e e
-1g 2500878 B8 o NO-A
A yam—
3441 £ 3438 La A (anaL06)
LI T
3431 Tt 255 o sigv
- 3482
6372 i "9
s |, N300 s 5376
2 432 si7s 252878
g i 2502978 3482
2421
Ry 3499 6438 o
. {68}
19 e BC818/25
¥ 256 L
1000725V A S D T
294
-3
——4
10@L/25Y
19 o
80328
343¢ 3481 6353 lefggu
| 648
KILL 2 BC818/25 v IZSV
A A
3083
w2 L
A
-1
178
5 8319
BCS588
B
-19
573 E 56
L -19 o 55 2483
7 188 @oh 378 3448 s £20
2346, 2342
A smd aph ueh amh e mud 3449
IIIIIT]
80328
LINERN 3 6388
56
Lt % A
LEF" CLRRENT 01VIOER
BHT ACTIVE
BT PASSIVE l ‘3«5
] H voo 2 .
LEFT B:T SHITCHES
8 [CHANNEL — - B
= LEF™ SHIET REGISTER o e 180
o mewu T [ L LATCH | | CURRENT) 5 5
3 - - REF. | GNOA ——, H
» ~ |PLBER RIGHT SHIF] REGISTER | | SOURCE 3o Lo ]
LATCH S n v"
£ I R 5 & g
RIGHT BIT SNITCHES T vne =
—— YT 3947
ol ey ' ’A 5384
RIGHT ZURRENT DIVIDER NINS53200
81T ACT]VE —
<@ BT PASSIVE 5 -6

LLL

613.....2619
T w1800 e@h
R
6318 ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE CHIP COMPONENTS
BC338 UNLESS SPECTFIED OTHERN{SE
ALL BROUNDS ARE DIG!TAL GROUNDS UNLESS SPECIFIED
OTHERWISE. ( A = ANALDG >
T 437035 E12
[ 10 [ 1 | 12 I 13 ] 1 15 ] 16
PRS. 03737

©w
[ otatat—padatet 44

w
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5-13

K 8 3441 C10
C 1 3442 DI11
D 2 3443 EIl
D 2 3444 D11
E1 448 112
E 2 3447 J12
E 448 HL2
I 449 HI3
H 450 K13
| 451 H13
J 452 H14
H 452 K14
H 454 K14
H 455 H14
K 456  Jl14
K 457 Hl4
K 458 Jl14
K 459 114
H 8 3460 Ji4
H 8 3461 (14
19 3482 J
{9 3483 |
K10 34684 |
HIL 485 |
H1 34688 D1
cl 487 D1
Bl 468 K
Cl 489 @
Al4 3470 J
Bl4 3471 N
D3 3472 )
C7 3473 1
D7 3474 K
E 7 3475 Gl
E 7 3478 EL8
D5 23477 E15
E6 3478 A9
F§ 3479 A9
F & 3480 EI13
06 3481 F13
Bl 3482 D14
Cl0 3483 Fl4
EI0 5301 E
E1Q 5302 H 2
112 6303 K1
112 5304 H1
Jl2 8309 J
Ji2 8310 J
K14 8311 K
Gl4 8315 D
Kl4 8315 H
Hl4 8318 |
K14 8318 L
H14 8319 G1
J14 8320 H
114 8321 HI0
J1§ 8322 110
Hi6 6323 F
Ji5 8354 Bl
115 8365 Bl
J1 58 Al
[} 57 AL
Kl 68 Bl4
HL 59 Cl4
K15 838D Al4
HL 62 Cl
Fl 83 Bl
DL 64 Cl
K1 65 F
Kl 68 B
1] 87 C 4
D. 88 B 5
E 89 F 4
E 71 ALO
H 8371 Ci
H 8372 O
| 8372 F
| 73 Cl
| 74 C
4 7% D
J 78 D
H 79 M
X 80 H
K 8382 K
L 83 H
H 84 J
E 84 K
[¢] 85 |
G10 85 H
H10 88 K
~ H1Q 8387 H.
48 88 J
| 88 |
Gl 90 D!
H1 9L D
Gl 92 E.
F 93 F
0 400 El4
Al 401 F13
Al 402 El4
Ci4
Al4
cl4
813
ci3
c13
D7
AS
B8
B8
A
A
A
E
DS
ES
B1G
B ¢
Al
Bl
clo
C
ClL
cl
£l
D
D10
D10
E10
F9
F10
F10
cll
[419)
cll
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5-14

ELECTRICAL PARTSLIST DECODER PANEL
For non active chip components see separate stocklist

) —H+
MCB8HC11A0;.. 4822 209 72537 | 2302 47 WF20% 25V 4822 124 40433
MCB8HC24 /.. 4822209 72538 | 2303 47 WF20% 25V 4822 124 40433
MC74HCOON 4822 209 72542 | 2305 47 uF 20% B3V 4822 124 40246
MC74HC373N 4822 209 72543 | 2309 47 WF20% 25V 4822 124 40433
MC79MO05CT 4822 209 11079 | 2310 47 puF20% 25V 4822 124 40433
M27128A-2F1 4822 209 72541 | 232 47 uF20% 63V 4822 124 40246
NE5532P 4822 209 72539 | 2305 47 WF20% 25V 4822 124 40433
PC74HC74P 5322 209 82575 | 533 47 pF20% 25V 4822 124 40433
SAA7210P/04 482220971001 | 5335 100 pF 25V 4822 124 22473
SAAT7220P/B 482220972545 | Hag) 47 WF20% 25V 4822 124 40433
TOATSIBN (MTLA) 790020981626 | 2354 47 WF20% 25V 4822 124 40433
Ealbtmi A 4823 209 bo06s | 2355 47 pF20% 25V 4822 124 40433
58 16BP 4829 509 72109 | 2357 47 uF20% 25V 4822 124 40433
2360 47 pF20% 25V 4822 124 40433
@ @ 2361 47 UF20% 25V 4822 124 40433
2362 47 UF20% 25V 4822 124 40433
2363 330 nF 4822 122 10454
BC328 4822 130 44104 | 2365 22 nF 4822 122 10289
BC338 4822 130 44121 | 2366 22 nF 4822 122 10289
BC5488 4333 138 4093; 2367 3300 uF 35V 4822 124 22474
BC5588 4822 130 441
2370 47 uF20% 25V 4822 124 40433
BC818-25 4822130 42696 | 5,7, 100 pF 25V 4822 124 22473
BC848B 5322130 41982 | 5375 100 uF 25V 4822 124 22473
BC858B 5322 130 41983 | 5373 100 pF 25V 4822 124 22473
gg?ggc jggg ]gg 252;3 2374 100 pF 25V 4822 124 22473
BF450 4822 130 44287 2375 100 pF 25V 4822 124 22473
N85S 4822 130 60933 5376 100 pF 25V 4822 124 22473
2SCo878 4822 130 49059 378 100 pF 25V 4822 124 22473
2379 100 pF20% 40V 5322 124 21189
P 2381 100 pF20% 40V 5322 124 21189
> - - 2382 100 pF20% 40V 5322 124 21189
2383 100 pF20% 40V 5322 124 21189
BAT85 4822 130 31983 | 2384 100 uF20% 40V 5322 124 21189
HZ6-2 4822 130 31318 | 2302 100 pF 25V 4822 124 22473
Hgg}a\g 4332 138 ggggg 2394 100 pF 25V 4822 124 22473
4
2400 5600 pF 1% 160V 4822 121 51079
1N4002 (TOSJ) 4822130 30684 | 5, 5600 pF 1% 160V 4822 121 51079
1N4148 4822 130 30621 2402 18 nF 2% 63V 4822 121 51225
2403 18 nF 2% 63V 4822 121 51225
i~ 2404 2N 4 4822 121 51227
2405 2N 4 4822 121 51227
1301 Quartz Crystal 8 MHz 4822 242 72066 | 2406 100 uF 25V 4822 124 22473
1302  Quartz Crystal 11.2896 MHz 4822 242 71644 gjgg 1°g NMzF 25V 2332 12’1‘ 212;‘;2
1303  TOTX172 Optical 4822 7
ptical out 82221820752 | 5400 2N 2 4822 121 51126
2410 1N 4822 121 51135
e 2411 1N 4822 121 51135
2412 100 pF 25V 4822 124 22473
5301  Transformer 4822 148 80281 | 2413 100 pF 25V 4822 124 22473
5302  Coil 2,2 uH 4822 157 50963 | 2414 220 uF 25V 4822 124 22472
. u V4822 124 22472
5304 Coil 482215751193 | 5446 220 pF 25V 4822 124 22472
2417 220 uF 25V 4822 124 22472
2420 100 pF 25V 4822 124 22473
2421 100 uF 25V 4822 124 22473

CS 13 359




ELECTRICAL PARTSLIST DECODER PANEL
For non active chip components see separate stocklist

gl

3302 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3305 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3306 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3336 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3360 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3369 1R 5% 033W 4822 111 30483
3372 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3374 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3381 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3383 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3384 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3385 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3388 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3389 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3390 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3396 1R 5% 033W 4822 111 30483
3404 i0M 5% 05 W 4822 116 52494
3418 22E 5% 033W 4822 111 30517
3419 22E 5% 033W 4822 111 30517
3421 47E 5% 033W 4822 111 30526
3422 11K 1% 06 W 4822 116 52907
3424 150 E 1% 06 W 4822 116 52846
3425 47TE 5% 033w 4822 111 30526
3426 11K 1% 06 W 4822 116 52907
3428 150E 1% 06 W 4822 116 52846
3429 47E 5% 033w 4822 111 30526
3430 MK 1% 06 W 4822 116 52907
3432 150E 1% 06 W 4822 116 52846
3433 47E 5% 033W 4822 111 30526
3434 11K 1% 06 W 4822 116 52907
3436 150E 1% 06 W 4822 116 52846
3446 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3447 10E 5% 033W 4822 111 30508
3448 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3454 820E 1% 06 W 4822 116 52864
3455 820E 1% 06 W 4822 116 52864
3458 33E 5% 033W 4822 111 30522
3459 3BE 5% 033W " 4822 111 30522
3460 2K4 1% 06W 4822 116-52851
3461 2K4 1% 06W 4822 116 52851
3462 2K4 1% 06W 4822 116 52851
3463 2K4 1% 06W 4822 116 52851
3464 33E 5% 033w 4822 111 30522
3465 3BE 5% 033w 4822 111 30522
3466 620E 5% 05 W 4822 116 52429
3467 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3476 620E 5% 05 W 4822 116 52429
3477 4E7 5% 033W 4822 111 30499
3482 330 R 1% 0,6 W 5322 116 53736
3483 270 E 1% 06 W 5322 116 53288

Miscellaneous

Spring clip
Cinch socket 6 pins

Cinch socket digital out

1 pin

Switch digital output
Yolume Comntrol Lmit

4822 255 40179
4822 265 20374

4822 265 30598
4822 276 12339
4822 116 90318




WIRING DIAGRAM
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6-1

100

; J M-OUT

{
[+
]
] 1
BLACK Loy
BLACK
> >
pEERERE
I/ - \
ey

DECODER

)
&
“dJd

sois o]

DATA1
DATAQ

8l

R

)

=

HEADPHONE
10 [10] :}

G

TCH PB

G
)

®

+5
FILL
-22

4
CTout
CTin

Swudad
o+

FTD-KILL

1—1—1—(1\‘—15

MDA 01196
T32-801
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TO CONTROL LOADING PANEL
TC SKI5 (TRAY OPEN SWITCH)

6-2

CONTROL AND DISPLAY CIRCUIT

)
|
i
|
1

iy 6052
74HC 164
A8 8 - BIT SERIAL SHIFT REGISTER
gl oLk
CLuA 08 ac a Qe oF 06
3 'g 5 76 Pa ME 12
3651
{1k }—
3062
3063
W
3064
—{1k8
3065
W
3066 ]’
W
3067
—(Tk8
BCt
- 507! 6070 6069 6068 6067 x 6066 x 6065 6064
BANG? BANG2 BAK62 T BANG2 BANG2 BANG? BANG2 BANG? -22
37-3 +5A +BA +5A +BA ; 3083
+ "
SCAN sToP NEXT 3 4 7 REVIEN _
— — —— — — — g Sk %é %ﬁ
SKi sKk2 SK3 SK4 SK5 SK6 skt | T3
FTS FORNARD PAUSE 6 5 8 WODE BC818/25
] | ____ ] A -_—
°4s °4o °4 °y °4 °y °4a
374 5K8 SK9 K19 K11 SKi2 SK13 SK14
A-B REVERSE PLAY g 2 SELECT TSP
[ 1] [ ___ 1} [ [ ] | ____ [ ]
°4 4 °¥ e | + + + +
SKi6 SKI7 K18 SKI9 SK20 sKal sk2e K23
TIME FAST PREVIQUS STORE [ CLEAR REPEAT
| = [ — | e | | e
*SK24 *sxzs ‘sxes *sxz? ‘SKEQ ‘SKzg Y5z
» 3054 N 3055 ‘5 '5
3060 3086
H K
A
3853 3075 [ 3074 1 3072 - 3073
O X}
+5A +5A +5A +54
38-6 |38-5(38-1 | 39-4 138-3 |38-2
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FROM SUPPLY rancL 70 CONixuL LOADING PANEL

~ 5V 22V GND +5 6N
1355 136-3 T304 1392 T35~ 372 T
+5
F +5
+5
6055
BCB8/25
+5
6056
BCB08/25
+5
6057 3076
BCBO8/25 (3% —a -2
: 3077 2
. -
6058 {3k 1—a
BC8A8/25 3078
(T} 22
3079 2
BC8aBy 2 (i j—
3080
(T —®
3081
BCBUB/EB rJ_7k—}__<-22
3082
aaeeg's : R
[s 7 8 32 33 134 35 9BT296K
QUTPUT LEVEL ——— |
nig HHpg L] g
EERR R -
TRACK INDEX
PAUSE | [DISC | <= 678|810 o
FJ
: 28
s (A R [1e[s[eE] &
TS __Eﬂ‘:] MIN SEC
r — TIME o 16| 17{18]19]20
T —— REM TOTAL
[PRosRa | —{ REVIEN | REM TRACK LAP — : ,
...................................................... o . .
A->8 L-——[SHUFFLE] [ PLAY MODE_PROG | ( 20 +5
G CEENCINPACA TR CTAE N A (TR TEAEMER € IR CR (P (I F
,; +5A
191817 6 15]14]13 |25 |24 |23 20 |29 |28 |27 |26 |37 )36 135 |34
; 2l T T
, e s|fe 2 s|[e e s)fo 1 ¢ 5[0l 2 3|0 i?se - m“
1/0 PORT i1 1/0 PORT 1@ | | OUTPUT PORT 8 | | OUTPUT PORT 8 | | OUTPYT PORT 3 47 2 220 | g5y
= 303 P 6074
) = 53v A HzoC!
- B
| E vere 31
ao S ———
2 g | i 3085
37 738 x 4 BITS | [ 2048 x 8 BITS
RAM ROM
) e f VLMD 4° .
. B ETH £
- 3059 [ 3058 5 3857 [ 3056
315 % < N.C.
§ NORMAL 1 u
7 | 3 sK31
o w ) ? AUTO PAUSE T2
[ —
g ; g 8 COPY PAUSE " s
2 |
2 o é 2. o
= 37z, 605 | = g ladd
5 C R CLe  RESET WPO7S37A a0 100 TIMER
I,
2 J\3 iu % T SK3e i
1851 2051 o
N
42 937 D12
590z | ppse (bggse
2054 wm |88p

188p




CONTROL AND DISPLAY PANEL

ELECTRICAL PARTS LIST CONTROL AND DISPLAY

-]

Miscellaneous

4PD7537A
PC74HC164P

4822 209 75552
4822 209 11605

€«

6053 BC818-25
6055+6061 BC808-25

4822 130 42696
5322 130 42048

Slide switch

Timer on/off switch
Control switches
Cer. reson. 590 kHz
Display

I.R. receiver

I.R. transmitter

Dir. for use /00R/07R
Dir. for use /05R

4822 277 21057
4822 276 20463
4822 276 11276
4822 242 72068
4822 130 90496
4822 218 10212
4822 218 20681
4822 736 13763
4822 736 13788

>+ >
BAW 62 4822 130 30613
6074 HZ9C1 4822 209 70289

F

Safety Res. 4E7

4822 111 30499
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SUPPLY, HEADPHONE AND LAMP CIRCUIT

HPR
POTRO
POTRI

POTRG
POTLG

POTLI
POTLO
HPL
HPLG
HPRG

CS 13 363

27-

27-3

27-2

1501 1502

6550

IN4148

LAMP PANEL

10-10

18-8
18-7

18-5

-1

1g-2

12-9

HEADPHONE OUT PANEL

‘.
i
|
i
i
i
i
J

T0 TRAFD

TO TRAFO

(5-1
5-3
15-4
15:5 6501 2
|ESB 6503
A?915
250
——
47n
2502
—i— 2503
) 47n - 470y
15-7 6502 63V
INS 160
15-6
15-8
les@e lesag
6508 | 6509
= 4 IN6569 Y IN5ice e 47n
2510 2511
6510 65|
= 4 IN5160 A IN5i60 o= 47n
16-8 1-
I6-7
16-5
6518 T 6519 _Lfi%'
iNsiea W INSiGe 2 47n
6520 w6521 E
INSI50 & INGI60 470
16-6 .r
16-4
2533
6525 | 6526
INs16e Y ING /60 47
6527 528 12530
47
insice & inGieo a8 4
=
i6-3
ON/OFF
7 o—
Sk
2504
3n3/400V
2541
5 68080y
36V
i
i
{
L6




11-6
-3
3 11-4
B 350
— 33— 112
2507
2506 11-5
6504 -— 27 =4
1 6V8 o gy T 25y
-7
6512
JA7808CT 12-1
) 13
s 12-2
2 3507 2518
= 12-3
16513
' ov4
.
3 6514
' 2V4
3508 23 % 5
[
| =6 13-5
s \ ] 131
1 Y8515
GA7308CT ; -lev 13-3
43 13-4
b
6522 —_LESSZ
= UA7BE5CT 27, 13-2
25y
2531
| 47.
a5y
&
VY6523 J
uA7906CT
3502
F
el T
351 | 14-1
nEK Jssrs -~ 4o
6534 R K B
BC337-25 H E\J =g -
14-3
14-4
3516
o 14-5
14-6
3526 14-7
-lgv ——t-
14-9
+igy >—¢
2545
o 32, 14-9
== sav
§543 3524 [ 3525 14-10
BC327-25 [ N
— [ Y]
6544
BD947

Fill
cT
Fill

-2V

+5V

TO FTD KiLL PANEL

GND
DIGITAL

-6V

-6V

GND
DIGITAL

T0 LAMP PANEL

-6V

+ioy

-ty

GND
DIGITAL

TO SERVO PANEL

+5Y

-6V

KILL
N.C
+19v
GND
ANALOG
-19v

KILL

TO DECODER PANEL

-tav
+av

+5Y
GND
DIGITAL

43 024 D12



SUPPLY, HEADPHONE AND LAMP PANEL

4 ’m_—“.e_s-ég‘ i
2
1 I r
—BY GND —6Y
LIG

HPL
HPLG =
POTLO

POTLI =
POTLG ——&
POTRG =~
POTRI =
POTRO =
HPRG
HPR




6-5

—— KiLL

[— +19V

| GND
ANALOG

— -1V

= KILL

— —10v

—— +10v

[— +5V

| GND
DIGITAL

FiLL
+5V
FiLL

43 019 F12

CS 13 364



6-6
FTD-KILL CIRCUIT

660!
IN4148

CT IN g g CT
FILL .LELZZ_.. FILL
FILL .LEL:E_., FILL

-2 .,L@i, 22

|

oND LB!1-3
DIGITAL]|
!

+5 +5

66084
IN4148

62-1
FILL ———am FILL

62-2

5 p———gm 5

62-3
FiLL p——em FILL

62-4

22 b—an -22

62-5 |

GND
l OIGITAL

FTD-KILL PANEL

CS 13 365

43 008 A2

CT aut



ELECTRICAL PARTSLIST SUPPLY, HEADPHONE, LAMP

AND FTD-KILL CIRCUITRY

o)

MC 79M15 CT
MC 7808 CT
MC 7908 CT
TY 40408

MC 7906 CT

5322 209 86361
4822 209 72554
4822 209 82112
4822 209 71579
4822 209 82056

€«

BD 135
BC 557B
BD 948F
BC 337-25
BC 548C
BC 547B
BC 558B
BD 947F
BC 548B
BC 337

4822 130 40823
4822 130 44568
4822 130 60935
4822 130 40981
4822 130 44196
4822 130 40959
4822 130 44197
4822 130 60934
4822 130 40937
4822 130 40855

> bk

IN5060
HZ7A3
HZ5B1

HZ2C2
BA314

HZ18-3
HZ6C2
IN4148

4822 130 31164
4822 130 33523
4822 130 32986
4822 130 32861
4822 130 30879
4822 130 80422
4822 130 32698
4822 130 30621

O

Safety res. 47R
Safety res. 4E7

1001 Trim pot 10 kQ LOG.

4822 111 30526
4822 111 30499
4822 100 30061

Miscellaneous

Mains switch
Clamping spring
Phone socket

4822 276 12343
4822 492 63076
4822 267 40661
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SYMBOL

DESCRIPTION

DESCRIPTION

-
T

Capaeitor, general

Transistor (N.P.N.)

Transistor (P.N.P.)

o ey Electrolytic capacitor

- (+ and - may be omitted)
+ Bipolar electrolytic

é capacitor

T (+ may be omitted)

Direct current (DC)

— 1+

Resistor, general

Alternating current (AC)

v

N.T.C. resistor

Earth (functional)

v

P.T.C. resistor

Voitage divider with
preset adjustment

Frame or chassis connection

Direction in which AC
voltages are passed on
(optional present)

interrupted line

Not-connected
crossing lines

Chip jumper

-d Pin contact

>— Bus contact
Y Y\

Coil, self-induction

Connected lines

Cable tree with lead—outs

Ll

Transformer with
electrically poor
conducting core and
adjustable
pre—magnetization

Changer, general
(arrow is optional)

Diode

Voltage Controlied
Oscillator

Zener diode

Band-pass filter

Stabistor

Double variable
capacity diode
(in one envelope)

Phase changing network

i

Photo conductive diode

Delay element

\\

i

LED.

Amplifier, general

e

CS 13 366
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DESCRIPTION

02w € 20k0 5%

CS 13367

- o [N
+D’ Operational amplifier (CR16) > 270ka 10%
: - ) 03W €M 5%
(CR 25) > 1Mn 10%
1D
Differential amplifier 0.33W 5%
0.25wW € 10Mn 5%
-+ (VR 25) > 10Mn 10%
_< Splitter
] 0.5W <€ 1Ma 5%
(CR 37) > 1Ma 10%
Operational amplifier 0.67W 5%
t ° with open output 1+ (CR 52)
1.15W 5%
B L= ey
Exclusive OR gate *

— a=2,5V
b=4V
c=6,3V

] True/cgt:plhe'men? ampilifier % e=16V

with “high input A—lA l— Ceramic plate ;"_2450\</

h=63V

20 l I : i=100V

'-— Polyester flat foil =125V

FF. Fiip Flop =125V
q_*"_ Polyester mepolesco m=150v

¢ po n=160V

q=200V

_ gn_"___ Mylar r=250V

& Polyester flat foil Il si =300V
AND gate (Polyester flat foil small sized) ts_ 3338\,
l— Micropoco u=400V
v=500V
Tubus . w=630V
_ ql—— ubular ceramic =1000V
21 OR gate (body colour pink or yellow/green) 2_1923
B=6V
" C=12v
l— Miniature single eico D=15V
E=20V
1 00 - F=35V

— inverter with high input _ml'_ Subminiature  tantalum S‘_?g\\//
=80V
MDA.00084
T32-735






