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1. SAFETY INFORMATION

(FOR USA MODEL ONLY)

1. SAFETY PRECAUTIONS

The following check shouid be performed for the continu-
ed protection of the customer and service technician.
LEAKAGE CURRENT CHECK

Measure leakage current to a known earth ground (water
pipe, conduit, etc.) by connecting a leakage current tester
such as Simpson Model 229-2 or equivalent between the earth
ground and all exposed metal parts of the appliance (input/
output terminals, screwheads, metal overlays, control shaft,
etc.). Plug the AC line cord of the appliance directly into a 120V
AC 60 Hz outlet and turn the AC power switch on. Any current
measured must not exceed 0.5 mA.

Reading should
not be above
0.5 mA

Leakage
" current
tester

Device
under
test

Test all
exposed metal
surfaces

Ql 2-wire cord

@ Also test with
plug reversed
(Using AC adapter © ground
plug as required)

AC Leakage Test

ANY MEASUREMENTS NOT WITHIN THE LIMITS OUT-
LINED ABOVE ARE INDICATIVE OF A POTENTIAL SHOCK
HAZARD AND MUST BE CORRECTED BEFORE RETURNING
THE APPLIANCE TO THE CUSTOMER.

2. PRODUCT SAFETY NOTICE

Many electrical and mechanical parts in the appliance have
special safety related characteristics. These are often not evi-
dent from visual inspection nor the protection afforded by
them necessarily can be obtained by using replacementcom-
ponents rated for voltage, wattage, etc: Replacement parts
which have these special safety characteristics are identified
in this Service Manual.

Electrical components having such features are identified
by marking with a A on the schematics and on the parts list in
this Service Manual.

The use of a substitute replacement component which
does not have the same safety characteristics as the PIONEER
recommended replacement one, shown in the parts listin this
Service Manual, may create shock, fire, or other hazards.

Product Safety is continuously under review and new in-
structions are issued from time to time. For the latest informa-
tion, always consult the current PIONEER Service Manual. A
subscription to, or additional copies of, PIONEER Service
Manual may be obtained at a nominal charge from PIONEER.

~(FOR EUROPEAN MODEL ONLY)

FVAROITUS!
LAITE SISALTAA LASERDIODIN, JOKA
LAHETTAA NAKYMATONTA, SILMILLE
VAARALLISTA  INFRAPUNASATEILYA
LAITTEEN SISALLA ON LASERDIODIN
LAHEISYYDESSA KUVAN 1. MUKAINEN
VAROITUSMERKKI.

LASER

Kuva 1
Lasersateityn
varoitusmerkki

ADVERSEL:
USYNLIG LASERSTRALING VED ABNING
NAR SIKKERHEDSAFBRYDERE ER UDE
AF FUNKTION UNDGA UDSAETTELSE
FOR STRALING.

- VIKTIGT
APARATEN INNEHALLER LASER AV HOGRE
KLASS AN 1. INGREPP | APPARATEN BOR
GORAS AV SPECIELLT UTBILDAD PERSONAL.

WARNING!
DEVICE INCLUDES LASER DIODE WHICH
EMITS INVISIBLE INFRARED RADIA.
TION WHICH IS DANGEROUS TO EYES.
THERE IS A WARNING SIGN ACCORDING LASER
TO PICTURE 1t INSIDE THE DEVICE
CLOSE TO THE LASER DIODE.

Picture 1
Warning sign for
laser radiation

IMPORTANT
THIS PIONEER APPARATUS CONTAINS LASER OF
HIGHER CLASS THAN 1. SERVICING OPERATION
OF THE APPARATUS SHOULD BE DONE BY A
SPECIALLY INSTRUCTED PERSON.




2. LABEL CHECK

HB model

CAUTION
INVISIBLE LASER

RADIATION WHEN OPEN,
AVOID EXPOSURE
TO BEAM PRW1018

HEM model

LASER RADIATION
AVOID EXPOSURE TO BEAM, CLASS 38 LASER PRCDUCT.
ADVARSEL

USYNLIGLASERSTRALING VED ABNING NAR SIKKERHED SAF
BRYDERE ER UDE AF FUNKTION
B UNOGA UDSATTELSE FOR STRALING
UNS ICHTBARE

LASER. STRAHLUNG NICHT DEM SYRAHL AUSSETZEN LASER
LASSE 38. VRX-474

HB and HEM model

HB model

CAUTION
INVISIBLE LASER
RADIATION WHEN OPEN,
AVOID EXPOSURE
TO BEAM PRWI018

HEM model

CAUTION
LASER RADIATION WHEN OPEN, AVOID EXPOSURE TO BEAM.
A

FARE FOR USYNLIG LASERSTRALING VED ABNING AF DAKSEL

UNDGA AT UDSATTE OJNENE FOR STRALING
VORSICHT!

UNSICHTBARE LASER-STRAHLUNG TRITT AUS, WENN DECKEL

{ODER KLAPPE) GEOFFNET ISTI NICHT DEM STRAHL AUSSE-

TZENI. VRW.-475

HB and HEM model

RCLASS 1

LASER PRODUCT§

VRW ~ 328
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4. EXPLODED VIEW AND PARTS LIST

41 EXTERIOR AND FRONT VIEW
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NOTES:

® Parts without part number cannot be supplied.
o The A mark found on some component parts indicates the importance of the safety
factor of the part. Therefore, when replacing, be sure to use parts of identical designa-

tion.

® Parts marked by “®" are not always kept in stock. Their delivery time may be longer
than usual or they may be unavailable.

Parts List of Exterior and Front View

Mark _No. Part No. Description Mark _No.
1. VNK1090 Caddy 41.
2. VNL1061 Rack gear (R) 42,
3. VNL1060 Rack gear (L) 43.
4. VEC1130 Disc pad (Z) 44,
5. VEC1115 Disc pad 45.
6. iws 735 46.
7. VXX1201 Container assembly-S 47.
8. VNL1062 Stopper
9. VBH1021 Stopper spring 101.

10. VEB1041 Rack Dump rubber 102.

103.
11. 1BZ30PO8OFCU Screw 104.
12. VXX1125 Bonnet assembly-S 105

A 13. VvDG1014 AC Power cord )

14. REC1005 Dumper assembly 5/}/] 5~/512L106.

15. PMZ20P040FCU Screw 107.
108.

16. BBZ30PO50FCC Screw 109.

17. APZ30P0O80OFCU Screw 110.

18. VXA1094 Insulator assembly

19. BBT30PO60FBR Screw 11,

20. BPZ40P100FBR Screw 112.
113.

21. APZ30P140FCU Screw 114.

22. BPZ30PO80OFCU Screw 1165.

23. VDA1051 Fuji card

24, VXX1209 Front door assembly-S 116.

25. VNK1125 FL panel (X) 117.
118.

26. VXX1091 Front panel assembly-S CBLACK) 119.

27. VEB1033 Door dump rubber

28. VXX1081 Door cover assembly-S

29. VNL1042 Roller

30. VXA1166 Hinge assembly

31. VBH1048 Door spring (L)

32. VBH1049 Door spring (R)

33. VNK1105 Power button

34. VNK1106 Volume knob

35. VBH1019 Power spring

36. BPZ30PO80OFCU Screw

@® 37. VYG1017 FLKY assembly

38. VEC1059 Plastic rivet

39. VBK1009 Switch spring

40. VEB1045 Stop dump rubber

Part No.

CLD-1200

Description

VNL1084
BPZ26P060FCU
CPZ26P100FZK
VBH1047
WT16D060D025

WA22N050W020

WNE 0¥

PSW cap

Screw

Screw

Sub container spring
Wsher

Nylon washer

Rack holderQ \W_—' V V'} Cf,& CY )
Base assembly

Dumper holder plate

Insulator cushion

Bottom plate assembly

HEPB assembly
CNNB assembly
IRKB assembly
Stop plate
Cushion (A)

Insulator sheet

Spacer

Cushion (B)

Jack panel

Sub container assembly

Container (Z)
Function Button
Cushion

Front holder
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4.2 TOP VIEW




Parts List of Top View

CLD-1200

Mark No. Part No. Description Mark No. Part No. Description
1 5w . 101. Clamper holder assembly
2. VXX1156 Disc clamper assembly-S 102. Switch holder (A)
3. VNL1130 Clamper head 103. Switch holder (B)
4. CMZ20P0O50FCU Screw 104. LMCB assembly
5. BPZ26P060FCU Screw 1065. Base
6. VSK-010 Slide switch (S2) (TABLE/IN) (4]~ gg, 106: NSP Bridge
7. VSK1003 Slide switch (S1) (TABLE/PARK) 107. LFSB assembly
8. BMZ20P0O80OFCU Screw 108. Rear cover
9. VSK-012 Slide switch (S3) (TABLE/OUT) 109. Rear panel
10. VEC-143 Plastic rivet 110. Transformer cushion
111. Disc clamper assembly
11. VXX1084 Loading motor assembly-S
12. VNL1051 Motor pulley 112. Earth plate
13. VXA1088 Motor base assembly o .
14. VNL1020 Gear (A) M> VECKEID  TWSULATOK HHEET
15. VLL1037 Gear (A) shaft (N )r 2
! (&-v 4309 )
16. VXA-477 Pulley (L) assembly " ‘
17. VEB-125 Synchronized belt L
18. VNL1010 Gear (C)
19. VNL1064 Gear (B)
20.
21. VEB1025 Rubber bushing

22. PMA26P040FCU
23. WT32D060D050
24. VNL1068
25. VNL1069

26. VNL1070
27. VNL1071
28. VXA1163
29. VEB1026
30. VBA1002

31. VXA1161
32. VXA1162
33. VBA1003
34. BPZ30P0O80OFCU
35. APZ30P080OFCU

36. VDG1014
37. CM-22B
38. REK-105
39. REK-103
40. VTT1038

BPEB B

41. APZ30P080FCU
42. BPZ30PO8OFCU
43. BPZ30PO8OFBR

44. VYR1071
45. VSB-001
46. VNE1211

47. BBZ30P080FMC
48. BBT30P100FZK

Screw

Washer
Clamper cam (L)
Clamper cam (R)

Rock lever (L)

Rock lever (R)

Synchronized gear assembly
Dumper sheet

Screw

Roller plate (L) assembly
Roller plate (R) assembly
Screw
Screw
Screw

AC Power cord

Strain relief

Fuse (3.15A) (FU1, FU2)
Fuse (2A) (FU3, FU4)
Power transformer

Screw

Screw

Screw

SYPS assembly

Line voltage selector (220V/240V)

SW holder plate
Screw
Screw



4.3 BOTTOM VEIW
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Parts List of Bottom View

Mark No. Part No. Description
® 1. VWS1035 VSOP assembly
@ 2. VWV1047 2FSB assembly
3. BPZ30P0O80OFCU Screw
4. BPZ30POBOFBR Screw
5. VYW1261 Program PROM (1C4)
6. VNL1084 PSW cap
7. VBA1004 Screw
101. Mechanism assembly
102. Base
103. PSW joint
104. Joint cap
105. Cover
106. SCRT assembly

CLD-1200

11
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4.4 MECHANISM ASSEMBLY VIEW




Parts List of Mechanism Assembly

CLD-1200

Mark _No. Part No. Description Mark _No. Part No. Description

1. VLL1058 Carriage shaft VNL 1036 Titbase (51~ VHSOY )
2. VBH1040 Slider spring 102. PU holder
3. PMA30PO6OFCU  Screw  bus-(23 (i-v¥300-G ) 193 WEAQPE M holder (Ol - #4301t -q‘/
4. VXM1021 Spindle motor @ \/HL 1116 Mechanism base
5. VBH1024 Centering spring 105. TNTR assembly
6. VNT1003 Centering hab VA7 O16 /d1-VH/30k -6,}06. ‘/}/N 1012 BLDB assembl ﬁ/) 4 /‘_/W/)b )WZS
7. CMZ20POSOFCU  Screw 107.VecAOF D FTS sheet (42;( 1///04\9
8. YC4O0FBT Washer 108. .
9. VNL1079 Cam gear 109. VNT A4 004 Base plate

10. VNL1078 Gear 110. Nut

11. VNL1085 Worm 11, ‘A’f Insulator sheet

12. WT21D050D050 Washer orZ. Dump cushion

13. PMA30P040FCU Screw 113. Cushion E

14. VNL1051 Motor pulley 114. Cord clamper

8. ¥WhL1080 Slider e vesiost cvstron/ 9/5,4,»#30/( -Q)

16. VNE1100 Rock plate He ves 7@ wASHER

17. VXA1159 Roller assembly

18. SMZ30H250FBT Screw

19. PPZ20PO50FMC Screw

20. PMA20P0O40FCU Screw

21. SMZ30HO80FBT Screw

22. VSK1003 Slide switch (SLIDER/PARK) (S4)

23. VBH1022 Tilt spring

24. VNL1077 Fulcrum cam

25. VWY1011 Pick-up assembly

26. VLL1065 Bolt 3 x 18

27. VLL-378 Bolt 8

@ 28. VYS1009 FTSB assembly

29. IPZ30PO80OFCU Screw

30. BPZ30PO80OFCU Screw

31. PMB30P0O60FCU Screw

32. VEB1029 Timing belt

33. VXA1129 Screw nut assembly

34. VXA1106 TL base assembly

35. VXX1082 Tilt motor assembly-S

36. VXX1165 YXX1T32 gjider motor assembly-S /\5«'—4'05017-(})

37. VXX1154 Turntable assembly-S

38. VLL1107 Bolt 2.6 x 6

39. VEB1032 Sheet

40.

41. VEB1017 Rubber tube

42. VBK1010 SN spring

13
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4.5 PICK-UP ASSEMBLY VIEW

Parts List of Pick-up Assembly

Mark No. Part No. Description

1. VXX1056 Actuator assembly
2. VXX1094 Sensor assembly-S
3. VXX1095 Pre pick-up assembly
4. PBZ20P160FMC Screw

5. PMAZ0PO60FMC Screw

6. PMA20P0OBOFMC Screw

7. PMA20P140FMC Screw

8. PMB20PO50FMC Screw
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4.6 REMOTE CONTROL UNIT

Parts List of Remote control unit

Mark _No. Part No. Description
1. VXX1208 Remote control unit
2. PNW1153 Battely cover

15
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4.7 PACKING

Parts List of Packing

Mark _No. Part No. Description Mark _No. Part No. Description
1. VDE-056 Video cable 9. VHG1041 Packing case
2. VDE-019 RF antenna cable 10. VHL1006 Packing mat
3. VDE-055 Audio cable 11. VHL1008 Packing sheet
(VDE1005)
51. Battery UM-4
4. VEX-006 Screwdriver (A) 52, Polyethylene bag
5. VRE1002 Operating instructions 83. Polyethylene bag
6. VXX1208 Remote control unit 54. Caution card
55. Protection sheet
7. VHA1027 Pad (F)
8. VHA1028 Pad (R)

16
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5. CONNECTION DIAGRAM
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1

2

3

6. SCHEMATIC DIAGRAM AND P.C. BOARDS PATERNS

6.1 LFSB AND SYPS ASSEMBLY

19

A

AC 220/240V

50/60Hz

AC POWER
CORD

VDG1014(HEM)
VDG1016(HB)

(—P40)
CNNB
SYPS (VYR1071) CN51
Q17 I—i AG il
+H 1 -35V ——]
- c27 | D4 3 AC
100/50 D16 2
h 4 co0 N GND —
PR—
D13 8% i +5V(2)
R34
10k
VTT1038
POWER .
A i, TRANSFORMER IC 1: NJIM4558S s
L R44 .
VOLTAGE 240V 5 i 330 IC1: SPDL DRIVE 72wy |
SELECTOR 220V 4 s6v @— ws océ?a —14v->—vw~?o->—— ~14V ———
= R14 . |
VSB-001 4703 3 ad L a3 ’;EO GND(V) ——
* azw) [ 8 4 « \”l =414V 3.30/2w) —, [OT— GND
c3 2R37 4 R26 ’ |
of 2200/25 T LT} . 3)S18 3300 RIB T47k R50 5% 5% T on 2270w R30 HAVE MO Ay
220V-240V i D1 a7/25 B —e— = 2 12k 1Kk i Q8 Ra23 | % _.c23 ] 22.0k + -5V mp———tO+— -5V
03 ¥ 12 3.9k3  Req 3.3/50 7 C15 6
Arur p i i al+ W e LU o1 T 56 : L 47/50 +5v<1)=(>——7<>——~5vm —
i - b4 { Q10 | b
h ar2 0.001 ]
LFSB A s 250V 3154 B, ﬂ 50 Y04 cg 4 ji i s g W : Of— SPDL ERR—
= = a7/25 2 8ok RIS | sw
Soren A Lc2 k' 0o X ’ 15k 10 RESETT
NI 1y VSA-010 FU2 T 6o %, A4 )
b R2] R4
L1ot 1—0‘ J2 J2 280V 311BA 2200/25 470 g 1.5k ™ -1y VSOP
¢ 1 ¢ (/2w) Moz - onrr (—P28)
J_ I— A"f:lo:s A\ Fus 4
K¢ 280V av 838 R38 u4v=:>———li>—— AV
A-[ I& a a 250V 2A J;gsot; o +5V() “v;]'f‘ Q14 ~fof— SPDL DRV
{c = D2 l+ eookie a3 +8V () ep———fOf— +5V()
*cio01 *c102 7 A 43 n ! e ol —ano
0.01/AC 260V 0.01/AC 250V s T6or |~ e i I +6V(2) p==]s)
st ¢ ovsa-o10 ov L_é 250V 2A ~ - 10,80 T FF e BLDB
Liot VTL-157 i 2 10750 CN20
C101-103 VCG-048 = + 001 1
Fog o0t (-P23)
cé ZF |
4700/10 Q5 | 10750 sy savedr—"1 HAY —
- -ty 2 -14y ———
Q1, 7.9,13 : 2SC1740S 8}5 27 ?SBs-é%%LF o 5 iy
pi Q2. 6.8 2SA933S ~ v 4 s
S RS A7 2 % Q3. 4,1 2501267 08,9 : HZSE.GEB2 e 3 oV
7 330 12k of b Q5 25B1052 D10 HZS8.2EB2 2 ND
Pt W—p—o—WW <4 7 16/50 Q7 : GND(R) ——
L D6 6 4+ D7 e Q10 25C1627 DN : S2K20 GND(M) ——
AC ! 56k3 . 2R8 Ril Q12,1415 : UN4212 g;grvm : ;??Z?Jg:'s—éOOAVL 4 ETS8
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—— -5v 54-9 -5V L1 VTT-070 s NC
e
— +5v(2) = +5V(2) 5 NC
GND 1, Ml oD ——
e e w
FUI, 2 REK =105 Cc5
e FUS, 2 : nex-100 ce VCHI003 LyeB
(—P36) (—P28)
RESISTORS
Indicated in Q, 1/4W and 1/6W, £5% tolerance
unless otherwise noted k ; kQ, M MQ, (F): £1%,

(G): +2%. (K): *10%., (M): *20% tolerance.

2. CAPACITORS

unless otherwise
1s 50V except

Indicated in capacity (u F) /voltage (V)
noted p : pF. Indication without voltage
electrolytic capacitor.

3. VOLTAGE. CURRENT

A DC voltage (V) at no input signal
Value in () 1s DC voltage at rated power.
S mA DC current at no input signal.
4. OTHERS :

= ; Signal route.

@ ; Adjusting point.

The A mark found on some component parts indicates the
importance of the safety factor of the part. Therefore, when
replacing, be sure to use parts of identical designation.
% marked capacitors and resistors have parts numbers.

This 1s the basic schematic diagram, but the actual circuit
may vary due to improvements in design.
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240V

220V

VOLTAGE \
SELECTOR 0=

Q9 Q10
Q5 Q2 Q8 Qn

Q15 Q7 Ic1
Q12 Q14 Q13 Q16 Q6

;

co :
@, o T as (8
27% ma%cze%um% % % @% %czs \ I IE o
* LTI 1LY
1

L1

i

‘233
fo]

§m

L

R17

o1
c

Py

I
§
§=%

213
6%

220V-240V
IC, @
SYPS Assembly (VYR1071)
( — Apowsn TRANSFORMER ey \ I
: l_:_’“ iR
o} - > ° c5 c6
S cio 5 I
| =] o
| “ = H 9 o WH o
e S T8 .
_J: by 3728 E o %04 I %cs
g1 " S R!Q% . I i
—o 01 32
L | & —glif’s 016
I oo e
¥—l \_L éoooog 3000:‘)]
CNNB Assembly
AC220/240V i A 1A ?{é CN51
50/60Hz2 N T
o ),
A AC Power cord , 3
{ L 2FSB Assembly
_ J CN49
LFSB Assembly
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7. ELECTRICAL PARTS LIST

NOTES:

® Parts without part number cannot be supplied.
o Parts marked by “®” are not always kept in stock. Their delivery time may be longer than usual or they may be unavail-

able.

o The A mark found on some component parts indicates the importance of the safety factor of the part. Therefore, when

replacing, be sure to use parts of identical designation.

o  When ordering resistors, first convert resistance values into code form as shown in the following examples.
When there are 2 effective digits (any digit apart from 0), such as 560 ohm and 47k ohm (tolerance is shown by J =

Ex. 1

Ex. 2

5%, and K = 10%).

56082 56 X 10! 561
47k2 47 X 10° 473....
0.582 ORS..cooovvvivinn
19 O10......ccooviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiins

RDI4PSE @ O J
..RDI4PS@E J
..RN2H K
RSIPE D@ K

When there are 3 effective digits (such as in high precision metal film resistors).

5.62kQ2

Miscellaneous Parts
P.C. BOARD ASSEMBLIES

562 X 100 5621

Mark Symbo! & Description Part No.
VSOP assembly VWS 1035
2FSB assembly VWV1047
TNTR assembly
BLDB assembly
FTSB assembly VYS1009
FLKY assembly VYG1017
CNNB assembly
IRKB assebmiy
HEPB assembly
LFSB assembly
SYPS assembly VYR1071
LMCB assembly
BLMB assembly
SCRT assembly

OTHERS

Mark Symbol & Description Part No.

Fuji card VDA1051

A AC Power cord VDG1014

Strain relief CM-22B
A FU1, FU2 Fuse (3.15A) REK-105
A FU3, FU4 Fuse (2A) REK-103
S1 Slide switch VSK1003
(TABLE/PARK)

S2 Slide switch (TABLE/IN) VSK-010

S3 Slide switch VSK-012
{TABLE/OUT)

S4 Slide switch VSK1003
(TABLE/PARK)
Loading motor VXX1084
assembly-S
Spindle motor VXM1021
Pick-up assembly VWY 1011
Tilt motor assembly-S VXX1082
Slider motor assembly-S VXX1165

A Power transformer VTT1038
IC4 Program PROM-S VYW1261

Voltage selector VSB-001
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VSOP Assembly (VWS1035)
SEMICONDUCTORS

Mark Symbol & Description Part No.
1IC9 BA225
IC5 CXD1095Q
1C405 CXL.1009P
1C301 HA12127NT
IC3 HDB303YP
1C403 NJM2903S
IC104 — IC106 NJM4558D
1C103, 1C107 NJM4558S
1C406 PACO17
1C401 PAB010
1IC102 PAB012
1C10 PDOO11
IC101 PDB0O64A
1C404 PMOOO1
1C407 TA7347P
IC11 TC74HCOOP
IC7 TC74HCO4P
iIC6 TC74HCOBAP
IC12 TC74HC27P
IC13 TC74HC30P
IC8 TC74HC32AP
IC14 TC74HC74P
IC1 TC9015P
IC2 uPD6143C-001

Q102, Q110 — Q112, Q301
Q108, Q109, Q116

Q2, Q114, Q303, Q402 — Q404,
Q406, 0419, Q430, G601 — Q604

Q105

Q1,Q101,Q103, Q104, Q1086,

Q107,Q113, Q401, Q407 ~ Q411,

0413 — Q418, Q421 — Q426,
Q428, Q431
Q115

UN4112
UN4212
25A9338
25C1583

25C17408

25K184

Mark Symbol & Description Part No.
D3 FCB4M
D101, D102 HZS3B2
D411 HZS5B2
D407 HZS6C2
D111,D112, D410 HZS7B2
D110 LED SLV-31VC3
D502 SM-1XNO2
D1,D2,D103 —~ D109, D301 — D303, 1SS264
D401, D402, D405, D406, D601
COILS AND FILTERS
Mark Symbol & Description Part No.
1403, L404, L412 LAU120J
L409 LAUT21J
L402 LAU151K
L410, L424, L426 LAU220J
1.3, L401, L406 LAU221J
L101 LAU270J
L413 LAU330J
L407 LAU4R7K
L2, L427 LAU560J
L411 LAUB80OJ
L1, L425 LAUB20J
L301 LRA390K
1415 LRA391K
L414 LRAB61K
1420 Coil (3.9mH) VTL-170
F501 L.P.F {5.0MHz) VTF1012
F301 B.P.F (684kHz) VTF1016
F302 B.P.F (1066kHz) VTF1017
F505 L.P.F (1.75MHz) VTF1021
F1 — F3, F101, F102, F502, F503 VTH1001
3 terminal filter
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
c2 CCCCHO50C50
C101,C103,C106,C128,C445,C615 CCCCH101J50
C448, C482 CCCCH121J50
C23, C435, C450, C465, C467 CCCCH151J50
C3, C447 CCCCH220J50
C13 CCCCH300J50
C14,C15, C429, C483, C662 CCCCH330J50
C316, C417, C453, C668, C670 CCCCH390J50
C470 CCCCH430450
C9, C457, C622 CCCCH470J50
C413 CCCCH560J450
C104, C130, C131, C308, C342, CCCCH680450
C411
C454 CCCCH750J450
C432, C433 CCCCH820J50
C474 CCCCH910J50
44

Mark Symbol & Description Part No.
C5 CCCSL181J50
€324, C328, C458 CCCSL221J50
C434, C459 CCCSL271J50
C314,C322, C444 CCCSL331450
C449 CCCSL391J50
C12,C17, C428, C430 CCPUCH100J50
C455 CCPUCH120J50
C136, C153, C623, C658, C659 CCPUCH150450
C86, C33, C406, C620 CCPUCH180J50
C407, €408, C523 CCPUCH200J50
€332 CEANLR47K50
C335 CEANL220K16
C127 CEANPO10M50
C124 CEANP101MBR3
C122 CEANP2R2M&0
C115,C120,C125,C310,C318,C475 CEANP220M10
C456 CEANP470M10
C403 CEASR47M50
C452 CEAS0O10M50
C311, €321, C325, C329, C469, CEAS100M50
C481, C486, C663
C16,C422,C493,C494,C522,C525 CEAS101M10
C24,C27,C129, C357, C358, CEAS220M25
C361, C362, C443, C501, C505,
C506, C628, C655
C480, C508, C511,C512, C613 CEAS3R3M50
c4a7 CEAS330M35
C123, C340 CEAS4R7M50
C4,C18,C19,C30,C111,C113, CEAS470M10
C141, C142,C145, C147, C149,
C152, C304 — C307, C402, C405,
C421, C427, C437, C440, C446,
C463, C476, C488, C430, C530,
C532, C610, C612, C651
C333, €338, C621 CEAS471M6R3
C119,C132,C334,C412,C420,C507 CFTXA104J50
C1,C20 — C22, C28, C34, C137, CGCYX473M25
C138, C466, C521, C526, C611,
C657, C669
C312, CKCYB102K50
€360, C31, €32, C319, €336, €337, CKPUYB102K50
C339
Cc317 CKPUYB471K50
C105, C309, C341 CKPUYB681K50
C26,C29,C110,C112,C143, CKPUYF223725
C144,C146, C148, C150, C151,
C359, C401, C404, C426, C4386,
C439, C487, C489, C502 — C504,
C509, C531, C533, C603 — C607
C135, C301, C302, C409, C410, CKPUYY103N16
C414 — C416, C423 — C425,
C431, C438, C441, C442, C451,
C464, C477, C485, C491, C492,
C495, C524, C601, C602, C630,
C653, C654
C8, C10, C102 COMA 102450
C117,C133, C303, C418 CQOMA 103450
C109 CQOMA122450



Mark Symbol & Description Part No.
C315, €323 CQMA152J50
Cc116 CQMA153J50
C118, C664 CQMA183J50
C7,C11,C134 CQMA222J50
C510 CQMA224J50
C418 CQOMA272J450
ci21 CQMA393450
C126, C139, C140, C313, C320 CQMA472J50
C114 COMA563J50
c108 CQMA682J50
C327, C331, C468 CQMA683J50
C326, C330 CQMA822J50
c107 CQSA181J50
C484 CQSA471J50
C479 CQSA821J50
VC2 Ceramic trimmer VCM-003
VC1, VC101 Ceramic trimmer (30P) VCM-005
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
VR401 Semi-fixed (1kQ) VRTB6VS102
VR405 Semi-fixed (2209) VRTB6VS221
VR403 Semi-fixed {470Q) VRTEBBVS471
VR402, VR406 Semi-fixed {4.7kQ) VRTB6VS472
VR101 Semi-fixed (47kQ) VRTB6YS473
R134, R135, R144, R145, R401, RN1/6PQOIOOOF
R402, R405, R410, R413, R414,
R472, R479, R611
Other resistors RN1/6PM301J
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
X1 Crystal resonator {17.734MHz} VSS1019
X2 Crystal resonator (3.750MHz) VS8S1018
X3 Ceramic resonator KBR-4.0MS
IC socket {28 Pin) VKH1001
Mini pin jack {2P) VKN1034
Video pin Jack VKB-014
RFMD (PAL) VWL1010

2FSB Assembly (VWV1047)

CLD-1200

SEMICONDUCTORS

Mark Symbol & Description Part No.
1C202, IC203 BU4053B
1C104 CXD1135Q
IC105 CXK5816M-12L

{CXK5816M-15L})

IC1 M5BF78M12L
1IC2 MBF79M12L
1C204, IC205 M5238PF
iC102,1C103 NJMO082D
1C301 NJM4558D
IC3 NJM78LO6A
iC4 NJM79L0O6A
1IC501 NJU4053BD
1C201 PCME6P-J
1C106 PDEO24
IC101 TC40H004P
1C206 TC74HC74P
Q201 RN2203
Q303, Q601 2SA933S
Q304, Q305 2SB808
Q202, Q203 2SD1302
D106 FC54M
D101 KV1225YBR
D1-D4 1SR35-100AVL

D5-D8, D107, D108, D301, D302,
D304

1582564

RELAY
Mark Symbol & Description Part No.
RY301 Relay VSR-005
COiILs
Mark Symbol & Description Part No.
VL101 Variable coil VTL-275
L101 Coil (4.7uH) VTL1003
L102 VTH-G08
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
C201, C203 CCCCH220J50
c118 CCCCH560450
C311, C312 CCCSL101J50
C226, C227 CCCSL121J50
C212,C213 CCCsL221J50
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BLDB Assembly
SEMICONDUCTORS

Mark Symbol & Description Part No.
C107,C214, C215 CCCSL331J50
C119 CCCSL.391J50
C104, C120 CCCUJ221J50
C103, C202 CCCUJ330J450
C113 CEANP2R2ME0
€228, C229 CEANP220M10
C110, C230 CEASO10OM50
€108, C109,C116,C117,C122 CEAS100M50
C121,C123,C125, C206—-C211 CEAS101M10
C5, C6 CEAS221M10
C3,C4 CEAS221M25
C1,C2 CEAS222M25
C105 CEAS470M25
C112, C204, C205, C222--C225, CFTXA104J50
C306, C307
Ci15 CFTXA474J450
C216, C217 CFTXA683J50
Cc101,C126, C127, C310, C314 CGCYX473M25
C313 CKCYB102K50
C102, C503, C504 CKCYF103250
C501, C502 CQOMA102J50
Ci11,C218,C219 CQMA103J50
C220, C221 CQMA182J50
C106 CQMA223J50
C114 CQMAB822J50

RESISTORS

Mark Symbol & Description Part No.
VR102, VR501Semi-fixed (22kQ) VRTB6VS223
R114, R115, R118, R120, R127, R128, RN1/6PQCIOIOOIF
R138

Other resistors RD1/6PMIOIOIOY

OTHERS

Mark Symbol & Description Part No.
X101 Crystal resonator VSS1004

{16MHz}
Pin jack (2P) VKB-027

TNTR Assembly

SEMICONDUCTORS

Mark Symbol & Description Part No.
Q201, Q202 RPI-38

RESISTORS

Mark Symbol & Description Part No.
R201, R202 RD1/6PM472J
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Mark Symbol & Description Part No.
1C301 TAB413P
Q301 Transistor array STA302A
Q302 Transistor array STA303A
Q303—0Q305 2SA1048
D301 ~-D303 S2V10-4001
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
C301—C303(33uF/50V) VCH1034
C304 CEAS4R7M50
C305 CKCYF103Z250
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
All resistors RD1/6PMO00J
FTSB Assembly (VYS 1009)
SEMICONDUCTORS
Mark Symbol & Description Part No.
IC2,1C3 BA15218N
IC1 HA11529
IC6 IR3C02A
IC4 NJM4556DE
IC5 NJM4556S
Q1,Q3 DTC363ES
Q2 UN4112
Q16 2SA933S
Q5, 08, Q10 2SB1185
Q12 2SB1238X
Q13, Q14 2SC17408
Q4, Q7, Q9 2SD1762
Q11 2SD1859X
Q6, Q17 2SK184
D1 — D5, D9 185254
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
C2 CCPUSL680J50
C38 CEALO10M50
C52, C53 CEAL220M6R3
C24,C25 CEAL330M25
C9, C37 CEJANPR47M50
C3, Cb6, Cb7 CEJANPO10OMBO
C4,C18 CEJANP100M10
C11 CEJANP220M10
Cc28 CEJAO10M50
C48, C50 CEJA220M6R3
C31,C32 CEJA330M25
Cb4 CFTXA103J50
C5,C17,C19, C33, C35 CFTXA104J50
C15,C16 CFTXA184J50
Cc21 CFTXA223J50



Mark Symbol & Description Part No.
Cc7 CFTXA333J50
C8, C14 CFTXA473J50
C10, C13 CFTXAB83J50
C26 CKCYF103Z50
C30 CKPUYB101K50
C20, C23,C27,C34 CKPUYB102K50
C1,C29 CKPUYB331K50
C36, C39-C41, C45—-C47, C49, CKPUYF103Z25
C51
ci2 CQMA272J50
Ch5 CQMA472J50
Caa CSZA220M10
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
VR1—-VR2,VR8, VR7, VR11 VRTB6VS472
Semi-fixed (4.7kQ)
VR10 Semi-fixed (2.2kQ) VRTB6VS222
VR12 VRTB6VS103
R128 RN1/6PQ5602F
R82, R86, R93, R98 RD1/2PMFOIO0Y
Other resistors RD1/6PMIIT0J
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
CN10 Side connector {23P) VKN1013
CN103 B5P-SHF-1AA
FLKY Assembly (VYG1017)
SEMICONDUCTORS
Mark Symbol & Description Part No.
1C1 PDGO12
Q1, Q2 25C2458
D1-D6 155254
SWITCHES
Mark Symbol & Description Part No.
S1-S15 Tact switch VSC-012
(SEARCH/MEMORY, RANDOM PLAY,
TIME DISPLAY, PROGRAM, AUTO
PGM EDITING, 10 KEY)
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
c1 CEJA100M50
c2 CEJA101M6R3
C3- CKPUYF103Z225
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
R1 Resistors array (10k02x4) RA4S103J
R2, R3 RD1/6PM154J
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
X1 Ceramic resonator VSS1014
Vi Fiuorescent tube VAW1005
CN57 Connector {20P) VKN1017

CNNB Assembly
SEMICONDUCTORS

CLD-1200

Mark Symbol & Description Part No.
D101 1SS254
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
C105 CEJA470MBR3
C104 CKPUYF103225
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
R101 RD1/6PM103J
R102—R104 RD1/4PM221J
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
CN56 Connector (20P) VKN1020
IRKB Assembly
SWITCHES
Mark Symbol & Description Part No.
S301—-S306 Tact switch VSC-012
(OPEN/CLOSE, PLAY/PAUSE, SCAN,
SKIP)
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
IR sensor unit GP1U50V
HEPB Assembly
SEMICONDUCTORS
Mark Symbol & Description Part No.
1C201 NJM4556S
CAPACITORS
Mark Symbol & Description Part No.
C201—-C203 CGCYX473M25
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No.
VR201 Variable resistor (2P) VCS1009
Other resistors RD1/6PMOC0OJ
OTHERS
Mark Symbol & Description Part No.
JA201 Headphone jack VKN1018
LFSB Assembly
SWITCH
Mark Symbol & Description Part No.
A S1 Power switch VSA-010
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COIL RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No. Mark Symbol & Description Part No.
A L101 Line filter VTL-157 R27 RS1PMFR&1J
R26 RS1PMF2R7J
CAPACITORS R39 RS1PMF3R3J
R42, R43 RD1/2PMF3R3J
Mark Symbol & Description Part No. R1, R2 RD1/2PM471J
A C101-C103 Ceramic capacitor VCG-048
(0.01/ACT125V) R28—R31 RN1/6PQOICICICIF
Other resistors RD1/6PMIII30OJ
SYPS Assembly (VYR1071)
SEMICONDUCTORS LMCB Assembly
Mark Symbol & Description Part No. SEMICONDUCTORS
iIC1 NJM4558S Mark Symbol & Description Part No.
IC1 TA7291P
Q12,Q14, Q15 UN4212
Q2, 06, Q8 2SA933S D1 HZS983
Q5 25B1052
Q17 25B1238X CAPACITORS
Q10 25C1627 Mark Symbol & Description Part No.
a1, Q7,Q9, Q13 25C17408 ¢ CGDYX473M25
Q16 25C1847 C3 CEAS100M5B0
Q3, 4, Q11 2SD1267
RESISTORS
D8, D9 HZS5.6EB2 Mark Symbol & Description Part No.
D10 HZz58.2£82 R1 RD1/4VM222J
D15 MTZ36C R2 RD1/4VM220J
D16 MTZ5.1B
D1,D2 RB-152LF SCRT Assemb|y
D11 S2K20
D12-D14 1SR35— T00AVL CoiLs
D3-D7 185254 Mark Symbol & Desctiption Part No.
L1-L5 VTH1020
colL CAPACITORS
Symbol & D ipti .
Mark ymae escription Part No Mark Symbol & Description Part No.
L1 Coil VTT-070
C1-C3 CKDYX473M25
CAPACITORS
RESISTORS
Mark Symbol & Description Part No. L
cis CCCSL331J50 Mark Symbol & Description Part No.
C22 CCCSL471J50 R1 RG1/4vM561
C9, C10,C13,C16, C17, C29 CEAS100MbB0
C27, C28 CEAS101M50 OTHER
€23 CEAS3R3M50 Mark Symbol & Description Part No.
RGB Connector VKB1003
Cc7,C8 CEAS470M25
C14,C15 CEAS470MEO
c21 CKCYB102K50
C1,C2,C11,C12, C30, C31 CKCYF103250
Cc19 CQMA183J50
C26 CQMA472J50
C3,C4 (2200uF/25V) PCH1027
Cé6 (4700uF/10V} VCH1003
Ch (6800uF/10V) VCH1046
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8. PICK-UP ASSEMBLY REPLACEMENT PROCEDURES

8.1 PICK-UP ASSEMBLY REPLACEMENT
1. Remove the bonnet and the bottom plate. (Fig.1)

Flexible cable

Fig.3

5. Disengage the CN10 lock in the FTSB assembly and
carefully remove the flexible cable. In addition to pro-
tecting the cable from damage, also guard against elec-
trostatic damage to the laser diode. For maximum
protection, do not touch the conductor section of the
cable under any circumstances.

6. Undo the pick-up securing screw from the top of the
unit, and carefully remove the pick-up assembly.

Fig.1

2. Switch the power on and press the OPEN/CLOSE key
to eject the disc tray. Then switch the power off.

3. Shift the pick-up assembly to the position shown in
Fig.2.

Note: Rather than turning the slider motor by hand,

the pick-up assembly can be readily moved by (Fig.4) _ .
connecting a 1.5V battery across the slider Note: Do not touch soldered sections on the pick-up
motor terminals. assembly.
il J1=]
Slider motor
E Hexagonal wrench

. & Pick-up assembl

= Rear

E u Pick-up assembly

Fig.4
Fig.2

. o . 7. Mount a new pick-up assembly, tighten the securin
4. Stand the unit on its side with the power transformer screw, and carefully reconnecty ang lock the flexibli
at the bottom. Undo the four VSOP assembly screws cable to CN10 in the FTSB assembly. This completes

and the two rear panel SCrews. replacement of the pick-up assembly.

Open the VSOP assemb_ly and disconnect CN33 from Note: After replacing the pick-up assembly, check the

the 2FSB assembly. (Fig.3) spindle motor centering. (Refer to Page 55)
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8.2 DISC TRAY REMOVAL

8.2.1 Disc Tray Removal Procedure

1. Remove the bonnet. (Fig.1)

2. Switch the power on and press the OPEN/CLOSE key
to eject the disc tray. Then switch the power off and
push the disc tray in by about S5cm.

3. Extract the rivet by pulling upwards, and remove the
switch spring. (Fig.5)

Plastic rivet
Switch spring

Fig.5

4. Undo a screw to remove the stopper plate. (Fig.5)
5. Remove the disc tray by gently pulling forward.

8.2.2 Method for Clamping Disc when Disc Tray

is Removed

1. Insert disc from the rear and place it on the turntable.

Note: Take care not to let grease from the rails get on

the disc surface.

2. Pull the lock levers (L) and (R) toward the rear while
being pushed outwards, the clamper is lowered to
clamp the disc. Check that the disc has been properly
clamped by turning the clamper by hand. (Fig.6)

Lock lever (R) Lock lever (R}

Fig.6

CLD~-1200

8.2.3 Play Procedure while Disc Tray is Removed

1. Switch the power on while pressing the slide switch,
and then immediately press the play key. Release the
slide switch after the disc starts to turn. (Fig.7)

&
®o

G N

Ciamp switch

Fig.7

8.2.4 Disc Tray Insertion and Ejection

1. Insert the tray after aligning the disc tray tooth with
the missing tooth section of the gear. (Fig.8)

2. Insert the rivet, switch spring, and stopper plate re-
moved in steps 3 and 4 in procedure 7.2.1.

Short tooth

Fig.8
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9. ADJUSTMENTS

9.1 JIGS AND INSTRUMENTS REQUIRED FOR
ADJUSTMENTS

¢ Small screwdriver (about 7cm long axis)

® Small Philips head screwdriver (at least 15¢m long axis)

e Hexagonal wrench (2.00mm and 2.5mm)

¢ ] -shaped eccentric driver (GGV-129)

® 1.5V battery with lead wires

e Jow-pass filter (100k @ + 1uF)

¢ Dual-trace oscilloscope (with delay)

e AF generator

s Frequency counter

e LD test disc J1

¢ LDD disc (local purchase)

® CD test disc (YEDS-7)

¢ Shorting clips

¢ Digital voltmeter

9.2 ADJUSTMENT PREPARATIONS AND
PRECAUTIONS

1. Player settings

For most adjustment procedures, the player should be
stood on its side with the power transformer at the top
and the VSOP assembly open. The 2FSB assembly CN33
connector may also be disconnected at this stage.

2. Prevention of double clamping

When the disc tray is in position and a disc is clamped,
the clamping action is actually performed twice. This is
called ‘‘double clamping’’.

If double clamping is performed while the player is stood
on its side for adjustment purposes, however, the disc
will fall off the turntable. Therefore, short circuit pin 3
(white lead) to pin 4 (white lead) of CN22 in the VSOP
assembly to prevent double clamping.

3. Opening the tracking servo

The tracking servo can be opened and closed during test

mode controlled by microcomputer.

— Switching to test mode —

1) Switch the power off.

2) See the patterned side of the VSOP assembly and find
the 10kQ resistor connecting pin 24 of ICS
(CXD1095Q) and + 5V line. Connect the IC side of
the resistor lead ground.

Pin 24 of IC5 10kQ +5V line

Connect to ground

3) Switch the power on and check that the entire fluores-
cent tube display on the front panel comes on.
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Note 1. The player can still be used in the normal way
during test mode.

2. After switching to test mode, the ground con-
nection described above in 2) can be discon-
nected without effecting test mode.

3. The disc is only stopped, not ejected, when
the EJECT key is pressed in test mode.

4. Normal fluorescent tube display operation can
be restored by pressing + [0] once.
Pressing a second time turns the entire display
back on.

— Opening and closing the tracking servo —

The tracking servo is opened by pressing +
on the remote control unit continuously. The servo is
closed by pressing + again. (The tracking ser-
vo is subsequently opened and closed alternately each time

+ is pressed.)

— Cancellation of test mode —
Test mode can be canceled by switching the power off,
or by pressing + [9] on the remote control unit.



4. Grating adjustment
Grating can be adjusted in two different ways.

— Adjusting with player standing on its side —
Stand the player on its side as shown in Fig.3. The grat-
ing can be adjusted by inserting a small screwdriver
through the gap between the mechanical assembly and
the 2FSB assembly. (Figs.9 and 10)

Grating

o/ i)

Sohil

Pick-up assembly

Grating position

Fig.9
[[== = S
%
| o\ [E .

Screwdriver insertion position

Fig.10

— Adjusting with player lying flat —

Approaching from the direction shown in Fig.11, insert
a small screwdriver along the edges of the two guides in
the pick-up assembly as shown in Fig.12 and into the grat-
ing adjustment hole.

Grating

Screwdriver

Fig.12 Rear

Fig.11

5. Unless specified otherwise, all oscilloscope set-
tings shown in the connection diagrams are values
obtained by using a 10:1 probe.
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9.3 MECHANICAL ADJUSTMENTS
1. ROUGH GRATING AND TRACKING (TRKG) BALANCE ADJUSTMENTS 9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: Adjust the laser beam (divided into 3 beams by grating) to the optimum position on the playback tracks.
Adjust TRKG servo offset voltage to OV.

® Symptoms indicating need for adjustment: Improper tracking (Jumping, Skipping etc.)

® Measuring instru- | ® Small screwdriver ® Oscilloscope
ments and jigs

® Measuring position ® FTSB assembly CN102-3 (TRKG error)

® Test disc and player | o LD test disc # 17,000 ® Test mode (TRKG servo open)
mode

® Adjustment position ® Grating ® FTSB assembly VR6 (TRKG balance)

Connection diagrams

Grating
|— \@ol
FTSB assembly
CN102 Oscilloscope DD
7
N o T
VR6 o Pick-up assembly
&8
50mV/div,
5msec/div,
DC input
Photo 1. | Photo 2.
On-track position Maximum amplitude
Adjustment Procedure 7. Slowly turn the grating counterclockwise from the on-
< Rough Grating Adjustment > track position until the gradually increasing TRKG er-
1. Play an LD test disc. ror waveform amplitude reaches a maximum. (See
2. Press the DISPLAY key to display the frame # on : Photo 2.)
the TV screen. i 8. Close the TRKG servo and check that a normal pic-
3. Move the pick-up to frame # 17,000 by scanning or ture is displayed on the TV screen.
searching. { <TRKG Balance Adjustment >
4. Open the TRKG servo. (See p.52.) i 1. Align the oscilloscope GND with the center of the os-
5. Connect the oscilloscope to CN102-3 of the FTSB as- cilloscope screen.
sembly and observe the waveform. 2. Adjust VR6 in the FTSB assembly to a position where
6. Insert a small screwdriver into the grating adjustment the positive and negative halves of the TRKG error
hole (see p.53) and turn the grating so that the ampli- : waveform are equal. (See Photo 2.)

tude of the TRKG error signal varies large and small :
alternately. Find the position where the waveform am- :
plitude reaches a minimum with a smooth waveform
envelope. (See Photo 1.) (This condition indicates that :
the 3-way split laser beam is directed onto a single :
track. This is called the ‘‘on-track’ position.)
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2. SPINDLE MOTOR CENTERING CHECK

CLD-120C

9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: Check that the spindle motor is centered on the locus traced by the laser beam.

Measuring instru- | ® Oscilloscope
ments and jigs

Measuring position ® FTSB assembly CN102-3 (TRKG error) and CN102-7 (TRKG sum)
Test disc and player | ® CD test disc ® Test mode (TRKG servo: open)

mode
Adjustment position ¢ Lissajous figure check

Connection diagrams

Oscilloscope

FTSB assembly I

D

X-Y mode

CN102 X Y
7 TRKG sum 3¢
3|0 ] ]
218 L
1 TRKG error

X: 20mV/div, AC input
Y: 20mV/div {1:1), AC input

Photo 3 Lissajous figure at inner track of CD disc

8 Check that Y = Y/

Photo 4 Lissajous figure at outer track of CD disc

1.
2.

Check Procedure

Play a CD test disc.

vo.

. Connect the oscilloscope X input (CH-1) to CN102-3
of the FTSB assembly, and the Y input (CH-2) to i
CN102-7. Switch the oscilloscope to X-Y mode and
observe the Lissajous figures of the TRKG error and

TRKG sum signals.

. Record the amplitude of the Lissajous figures along

the Y axis.

. Close the TRKG servo, and move the pick-up to the !
outer tracks of the disc by scanning or searching. Open
the TRKG servo again and observe the Lissajous

figure.

Check that the amplitude of the Lissajous figures along :
the Y axis is the same as that recorded in step 4 above.

i If it is not the same, proceed to the ‘‘Spindle Motor Cen-
! tering Adjustment”’ procedure.

Move the pick-up to the inner tracks of the disc by
scanning or searching, and then open the TRKG ser- :

Lissajous figure indicating need for adjustment

Photo 5.
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3. SPINDLE MOTOR CENTERING ADJUSTMENT

9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: Position the spindle motor center on the production of laser beam locus.

® Symptoms indicating need for adjustment: Track jumping. Long search times.

Measuring instru-
ments and jigs
Measuring position
Test disc and player
mode

Adjustment position

¢ Oscilloscope

¢ L-shaped eccentric driver (GGV-129) ¢ 2.5mm hexagonal wrench

¢ FTSB assembly CN102-3 (TRKG error) and CN102-7 (TRKG sum)
® CD test disc ® Test mode (TRKG servo: open/close)

¢ Spindle motor centering adjustment hole ® Grating

Connection diagrams

Oscilloscope

S5

X Y
‘119

L

CN‘°2 TRKG sum
1

”U TRKG error

M FTSB assembly

BLDB assembly

X: 20mV/div AC input,
Y: 20mV/div (1:1} AC input,
X-Y mode

Photo 6

Photo 7

Photo 8

1.

2.

Adjustment Procedure
Note: This adjustment is necessary only when indicat-

ed by the Spindle Motor Centering Check.

Loosen the three spindle motor setscrews by turning :

each about half a turn.

Connect the oscilloscope X input (CH-1) to CN102-3
of the FTSB assembly, and the Y input (CH-2) to :

CN102-7.

. Play a CD test disc, and move the pick-up to the outer

tracks of the disc by scanning or searching.

. Open the TRKG servo, and observe the Lissajous

figures of the TRKG error and TRKG sum signals.

(See Photo 7.)

. Close the TRKG servo, and move the pick-up to the

inner tracks of the disc by scanning or searching.

. Open the TRKG servo again and observe the Lissa-

jous figures. Record the amplitude on the Y axis.

8.

10.

D1l

. Fine adjust the grating until the amplitude of the Lis- :
sajous figures along the Y axis reaches a minimum.

Insert the L-shaped eccentric screwdriver into the ad-
justment hole, and slowly turn in the direction which
reduces the Lissajous figures amplitude on the Y axis.
After reaching the minimum amplitude, continue
turning the eccentric driver to the same direcction un-
til the same amplitude as that recorded in step 7 is
reached. (See Photos 6 thru 8.)

. Close the TRKG servo, and move the pick-up back

to the outer tracks of the disc by scanning or search-
ing.

Repeat steps 4, 5, and 6.

Open the TRKG servo again and observe the Lissa-
jous figures. Check that the amplitude along the Y
axis has reached a minimum. If the Lissajous figures
are still inflated in the Y axis direction, repeat steps
8 thru 11.
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4. PICK-UP TRACKING DIRECTION INCLINATION ADJUSTMENT

CLD-120C

9. 3 Mechanical Adjustments

Purpose: Adjustment of slider shaft inclination to ensure that the pick-up assembly moves parallel to the disc
surface, and adjustment of the pick-up assembly tracking direction angle to ensure that the laser beam
is beamed perpendicularly at the disc.

Symptoms indicating need for adjustment: Crosstalk

Measuring instru- [ e Oscilloscope ® Battery with lead wires ® Low-pass filter ® 2.5mm hexagonal wrench

ments and jigs
® Measuring position
® Test disc and player
mode
® Adjustment position

motor

* FTSB assembly CN103-5 (FOCS drive)
e LD test disc #17,222, #98

® Pick-up tracking direction angle adjustment screw ® Adjust slider shaft angle with tilt

Connection diagrams

L

FTSB assembly

1.5~3.0V battery

Oscilloscope
5
Hil
CN103 Los-pass filter @
U : 100k} j,
T Mle
1uF ==!
CN65 Ry
(Tilt CN) 'L ! 10mV/div,
0. 1msec/div Tilt motor )
DC input Fig.1
Hexagonal wrench
'-hg',-..i““mmuui:!‘l'i* 3}5::%9
RSl
— = Pick-up assembly Fig.2

Adjustment Procedure

sor Angle Adjustment’’ has been completed.

the tilt fulcrum is located.

stage.

in the center of the oscilloscope screen.

voltage is within = 50mV of the step 4 voltage.

6. Insert the hexagonal wrench into the adjustment hole
1. Disconnect the FTSB assembly CN6S (tilt motor) con-
nector, and do not connect it again until the *“Tilt Sen- :

2. Play an LD test disc, and search to frame # 98 where :
i 7. Search to frame # 98 and check that crosstalk on the
3. Connect the oscilloscope to CN103-5 of the FTSB as-
sembly via a low-pass filter, and observe the focus :
drive voltage. The oscilloscope GND level does not :
have to be aligned in the center of the screen at this |

4. Adjust the Y axis position adjustment knob on the os- :
cilloscope to position the focus drive voltage waveform :

5. If the focus drive voltage measured when searching for
frame # 17,222 differs from that obtained in step 4 :
above, connect a battery (1.5 to 3V) to the tilt motor :
connector, and turn the motor until the focus drive :

in the rear panel, and adjust the pick-up tracking direc-
tion inclination adjustment screw to minimize the
crosstalk on the left and right hand sides of the TV
screen.

left and right hand sides of the TV screen has been
minimized, and that it is about equal on both sides.
If the level of crosstalk on the TV screen is still too
high, repeat steps 6 and 7.
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5. LD FOCS ERROR BALANCE ADJUSTMENT 9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: To ensure that the FOCS servo maintains the objective lens at the optimum distance from disc during
LD playback.

® Symptoms indicating need for adjustment: Crosstalk

® Measuring instru- | ® TV monitor
ments and jigs

® Measuring position ¢ Player video output terminals
® Test disc and player | ® LD test disc #98
mode

® Adjustment position * FTSB assembly VR2

Connection diagrams

FTSB assembly

Screen showing generation Minimum crosstalk
of crosstalk

Adjustment Procedure

1. Play an LD test disc, and search to frame #98

2. Adjust VR2 on the FTSB assembly to minimize cross- :
talk in the left and right hand sides of the TV screen.
If this adjustment fails to reduce crosstalk down to :
the allowable level, go to the “‘Pick-up Tangential :
Direction Angle Adjustment’’ procedure. :
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6. PICK-UP TANGENTIAL DIRECTION ANGLE ADJUSTMENT 9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: Adjustment of pick-up tangential direction inclination to minimize crosstalk.

® Symptoms indicating need for adjustment: Conspicuous crosstalk

® Measuring instru- | ® TV monitor
ments and jigs

® Measuring position ¢ Crosstalk on the screen ® FTSB assembly CN102-3 (TRKG error)

® Test disc and player | ® LD test disc # 17,222, #98  Test mode (TRKG servo: open/close)
mode

® Adjustment position * Pick-up tangential direction inclination adjustment screw

Connection diagrams (For the connection diagrams, refer to page 56.)

o)

F————— 7 Pick-up tangential direction
inclination adjustment screw

T3
Ll

‘—;:—\FEID_EE/[_T/‘———@?W? 0o s / Pick-up guide

Pick-up tangential direction
T . Hex nal wrench
inclination adjustment exagona

Adjustment Procedure i and that it is about equal on both sides. Repeat steps 4
Note: This adjustment is necessary only if crosstalk re- : and 5 if considered necessary.
mains conspicuous after completing the *‘Pick-
up Tracking Direction Inclination Adjustment’”
and LD FOCS Error Balance Adjustment’”
procedures.
1. Play an LD test disc, search to frame # 17,222, and :
open the TRKG servo.
2. Connect the oscilloscope to CN102-3 of the FTSB as-
sembly and observe the TRKG error waveform.
3. Insert the hexagonal wrench through the gap between :
the 2FSB assembly and mechanical assembly to the :
pick-up tangential direction inclination adjustment :
screw,
4. Adjust this screw until the TRKG error waveform :
reaches maximum amplitude.
5. Remove the hexagonal wrench, then search to frame !
#98 and check that crosstalk on the left and right :
hand sides of the TV screen has been minimized, :
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7. TILT SENSOR INCLINATION ADJUSTMENT 9.3 Mechanical Ajustments

® Purpose: Adjustment of the tilt servo offset voltage to OV by adjustment of tilt sensorinclination.

® Symptoms indicating need for adjustment: Crosstalk

® Measuring instru- | e Oscilloscope ® Philips head screwdriver
ments and jigs
® Measuring position

® Test disc and player

e FTSB assembly CN103-2 (tilt error)
e LD test disc #17,222, #98 (TRKG servo: closed)

mode
® Adjustment position

¢ Tilt sensor inclination adjustment screw ® FTSB assembly VR11 (tilt gain)

Connection diagrams ,
Oscilloscope

S

FTSB assembly

2@ Tilt error X g
-0
CN103
10mV/div,
@ 0.1msec/div,
Mall DC input

Dot mark position

0o

Fig.1

Philips head screwdriver

: ""I,I-

Tilt sensor inclination adjustment
Fig.2

Adjustment Procedure :
1. Check the color of the dot marked on the flexible ca- :
ble next to the tilt sensor. (Fig.1)
There are three types of dots. Adjust VR11 on the :
FTSB assembly accordingly. :
Red dot ... Turn VR11 fully clockwise.
Blue dot ... Turn VR11 fully counter clockwise.
No dot (no mark) ... Adjust VR11 to center position. :
2. Play an LD test disc, and search to frame # 17,222, :
3. Connect the oscilloscope to CN103-2 of the FTSB as- :
sembly, and observe the tilt error DC voltage.
4, Insert a Philips head screwdriver with a long shaft :
through the rear panel and adjust the tilt sensor incli- :
nation adjustment screw until the tilt error DC vol-
tage reads OV. (See Fig.2.) :
During this step, it does not matter if the pick-up is :
displaced a little from the designated frame by the :
screwdriver. :

. Connect the tilt motor connector CN65 disconnected

during the ‘‘Pick-up Tracking Direction Inclination
Adjustment’’.

. Search to frame # 98 and check that crosstalk on the

left and right hand sides of the TV screen has been
minimized, and that it is about equal on both sides.
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8. FINE GRATING ADJUSTMENT AND
TRKG BALANCE ADJUSTMENT CHECK 9.3 Mechanical Adjustments

® Purpose: ® Fine adjustment of the grating to ensure that the two beams for TRKG servo are directed to the opti-
mum positions in the disc track.
* Adjustment of TRKG servo loop offset voltage to OV.

® Symptoms indicating need for adjustment: Improper Tracking (Skip. Jump etc)

® Measuring instru- | e Oscilloscope © Screwdriver
ments and jigs
® Measuring position * FTSB assembly CN102-3 (TRKG error), CN102-7 (TRKG sum)
® Test disc and player | ® LD test disc # 17,000 ¢ Test mode (TRKG servo: open)
mode
® Adjustment position ® Grating ® FTSB assembly VR6

Connection diagrams Photo 9.

Oscilloscope

FTSB assembly l @ Minimum

CN102 Xy
73 ?
i
2
1

@ Photo 10.

VR6 O Grating adjustment TRKG balance

X: 20mV/div, DC input i@ adjustment

Y: 10mV/div, AC input (1:1), 1
X-Y mode A
_i_GND
O TRKG balance adjustment B
X: 50mV/div,
Y: Bmsec/div
A=8B
Adjustment procedure i equal, repeat the ““Tracking Balance Adjustment’’.
1. Play an LD test disc, search to frame # 17,000, and : 5. Close the TRKG servo, and check that a normal pic-
open the TRKG servo. ture is shown on the TV screen.

2. Connect the oscilloscope X input (CH-1) to CN102-3
of the FTSB assembly, and the Y input (CH-2) to :
CN102-7.
Switch the oscilloscope to X-Y mode, and observe the :
Lissajous figures for the TRKG error and TRKG sum
signals.

3. Insert a small screwdriver into the grating adjustment
hole (see p.53), and fine adjust the grating until the :
amplitude of the Lissajous figures along the Y axis
reaches a minimum. (Photo 9.) :
If the grating is turned too far and the optimum posi- :
tion can no longer be found, repeat the ‘“Rough Grat- :
ing Adjustment’’,

4. Using the X input (CH-1) of the oscilloscope, check :
that the positive and negative amplitudes of the TRKG
error signal are equal. (Photo 10.) If they are not

61



CLD-1200

9.4 FTSB ASSEMBLY ADJUSTMENTS
1. RF GAIN ADJUSTMENT 9.4 FTSB Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of RF signal amplitude to the optimum value.

® Symptoms indicating need for adjustment: Frequent drop-out

® Measuring instru- | e Oscilloscope
ments and jigs
® Measuring position ® Lead of R106 on FTSB assembly (RF signal)
® Test disc and player | ® LD test disc # 17,000 (TRKG servo: closed)
mode
® Adjustment position ¢ FTSB assembly VR10 (RF gain)

Connection diagrams

FTSB assembly

Oscilloscope

VRi0 @

R106

2 |
10mV/div,
Bmsec/div,
AC input

Adjustment procedure

1. Play an LD test disc and search to frame # 17,000.

2. Connect the oscilloscope to the lead of R106 on the :
FTSB assembly and observe the RF signal. :

3. Adjust VR10 on the FTSB assembly to obtain an RF :

signal amplitude of 300mV #50mV. (Photo 11.) 300mV = 50mv

.

RF signal

Photo 11

(ST=]
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2. TRKG SERVO LOOP GAIN ADJUSTMENT 9.4 FTSB Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of TRKG servo loop gain to the optimum value.

® Symptoms indicating need for adjustment: Improper tracking (Skip, Jump, etc)

® Measuring instru- | e Oscilloscope ® Resistor (100kQ) ¢ AF generator
ments and jigs
® Measuring position * FTSB assembly CN102-1 (TRKG error), CN102-3 (TRKG gain)
® Test disc and player | ® LD test disc # 17,000 (TRKG servo: close)
mode
® Adjustment position ¢ FTSB assembly VR7

Connection diagrams
Oscilloscope

X: 0.2V/div, DC input,
éf}ﬂ??é?é?g Y: 10mV/div, DC input,
~ A X-Y mode
FTSB assembly I
CN102 | 100KkQ) |

oWWWo——
3 L___J
1

Adjustment procedure

1. Play an LD test disc and search to frame # 17,000.

2. Connect the resistor, AF generator, and oscilloscope :
to CN102 on the FTSB assembly as shown in the :
diagram, :

. Set the AF generator output to 3kHz/16Vp-p. :

4. Put the oscilloscope into X-Y mode, and observe the ;

Lissajous figures. ' Out of adjustment

5. Adjust VR7 on the FTSB assembly until the Lissajous : @

figures become symmetrical along the respective X and :
Y axes of the oscilloscope. (Photo 12.)
Note: If the AF generator output does not exceed '
16Vp-p, decrease the value of the above '
resistor (100kQ) until the Lissajous figures be-
come easy to observe. (33kQ limit.) :

W

After adjustment Photo 12

Photo 12
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3. FOCS SERVO LOOP GAIN ADJUSTMENT

9.4 FTSB Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of FOCS servo loop gain to the optimum value.

® Symptoms indicating need for adjustment: Poor blayback performance

Improper focusing. (No initial focusing, intermittent play etc)

Measuring instru- | ® Oscilloscope ® Resistor (100k§2) ® AF generator

ments and jigs

Measuring position e FTSB assembly CN102-5 (FOCS error), CN102-4 (FOCS gain)
Test disc and player | ® Suspend FOCS motor protector circuit function.

mode e LD test disc # 17,000
Adjustment position ¢ FTSB assembly VRI1

Connection diagrams

Oscilloscope
FTSB assembly I

>
o <

@
i,
I

X: 0.2V/div, DC input,
Y: 10mV/div, DC input,

X-Y mode

AF generator
; 1.8kHz/16Vp-p

Out of adjustment

After adjustment
Photo 13

1.

Adjustment procedure

Connect the gate of FTSB assembly Q6 (2SK184) to
ground to suspend the focus motor protector circuit :

function.

. Connect the resistor, AF generator, and oscilloscope :

to CN102 on the FTSB assembly as shown in the

diagram.

. Set the AF generator output to 1.8kHz/16Vp-p. :
. Put the oscilloscope into X-Y mode, and observe the !

Lissajous figures.

. Adjust VR1 on the FTSB assembly until the Lissajous

figures become symmetrical along the respective X and

Y axes of the oscilloscope. (Photo 13.)

ground.

. Disconnect the gate of FTSB assembly Q6 from

Note: If the AF generator output does not exceed
16Vp-p, decrease the value of the above '
resistor 100k until the Lissajous figures be- '

come easy to observe. (33kQ limit.)

84




CLD-120(

4. CD FOCS ERROR BALANCE ADJUSTMENT 9.4 FTSB Assembly Adjustments

® Purpose: To ensure that the FOCS maintains the objective lens at the optimum distance from the disc during
CD playback.

® Symptoms indicating need for adjustment: Noise in CD playback sound

® Measuring instru- | e Oscilloscope
ments and jigs
® Measuring position ¢ VSOP assembly CN26-1 (EFM OUT)
® Test disc and player | ® CD test disc (YEDS-7)
mode
® Adjustment position ¢ FTSB assembly VR3

Connection diagrams

Oscilloscope

50mV/div,
I @ 0.5usec/div,
VSOP assembly

AC input

FTSB assembly

VR3

Adjustment Procedure

1. Play a CD test disc. :

2. Connect the oscilloscope to CN26-1 (EFM OUT) on
the VSOP assembly, and observe the EFM signal (eye :
pattern).

3. Adjust VR3 on the FTSB assembly until the EFM sig-
nal reaches maximum amplitude. (Photo 14.) :

Photo 14. EFM signal
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9.5 VSOP ASSEMBLY ADJUSTMENT
1. BURST GATE POSITION ADJUSTMENT 9.5 VSOP (TBC, CONT) Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of the burst gate position.

® Symptoms indicating need for adjustment: Playback commenced from intermediate position (not from start of
disc), missing or irregular color, fine stripes

® Measuring instru- | ¢ Oscilloscope
ments and jigs
© Measuring position ® VSOP assembly Q415 (emitter), IC102 (PAS5012) pin 20
® Test disc and player | ¢ LD test disc, PLAY
mode
@ Adjustment position e VSOP assembly VR101

Connection diagrams

Oscilloscope
VSOP assembly b

1C102 @
20 E Y
F °X

Q415
VR101

Adjustment Procedure
1. Play an LD test disc. :
2. Connect the oscilloscope X input (CH-1) to the emit-

ter of Q415 on the VSOP assembly, and the Y input C Top: Q415 emitter
(CH-2) to pin 20 of IC102 (PA5012). : WVW— (TBC VIDEO)
3. Adjust VR101 on the VSOP assembly until the trail- ! : Bottom: 1C102 pin 20

ing edge of the MMV output is delayed by about : 1
1.5usec in respect to the trailing edge of the H-sync { :
of the video-signal. (Photo 17.) L
MMV: Monostable Multi-Vibrator e

: 1.5usec

Photo 17
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2. REF. 17.734475 MHz ADJUSTMENT 9.5 VSOP (TBC, CONT) Assembly Adjustments

® Purpose: Reference clock frequency adjustment

® Symptoms indicating need for adjustment: Color aberration, spindle servo lock failure

@ Measuring instru- | ® Frequency counter
ments and jigs
® Measuring position * VSOP assembly the foot of R3 (or ICI, pin 21)
® Test disc and player | ¢ Switch power on without playing disc.
mode
¢ Adjustment position | ® VSOP assembly VCI1

Connection diagrams

1
Rz IC1 @ ve

R VOO UYUOY RN

21 (17.734475MHz)

R |

(4.4336187MHz)
VSOP assembly

Frequency counter

Adjustment Procedure :
1. Switch the power on, and connect the frequency coun- :
ter to the foot of R3 on the VSOP assembly.

2. Adjust VCI on the VSOP assembly until the reference :
clock frequency reads 4.4336187MHz.
Note: If this frequency is difficult to adjust, play an LD '
test disc, and adjust the VSOP assembly VCT :

to obtain a frequency of 17.734475MHz at pin

21 of ICT (TCO015P) during playback. i
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3. STARTING OSCILLATION FREQUENCY ADJUSTMENT 9.5 VSOP (TBC-CONT) Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment the reference clock frequency to 3.75MHz.

® Measuring instru- | ® Frequency counter
ments and jigs
® Measuring position ¢ VSOP assembly IC101 (PD6064A) pin 29
® Test disc and player | ® Switch power ON without playing the disc
mode
® Adjustment position ¢ VSOP assembly VC101

Connection diagrams

1C101

Avc101

VSOP assembly

Frequency counter

Adjustment Procedure :
1. Turn power ON.
2. Connect the frequency counter to pin 29 (TSSO) of
IC101 (PD6064A) in the VSOP assemlby. Adjust to !
15.6250kHz *0.1Hz with VC101. :
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4. 1H DELAYED VIDEO LEVEL ADJUSTMENT 9.5 VSOP (VDEM, ADEM) Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of the amplitude of the IH delayed video signal to the same amplitude as the main video signal.

® Symptoms indicating need for adjustment: Considerable white drop-out and H displacement (horizontal lines on
the screen) when 1H level is large, and considerable black drop-out
when 1H level is small.

® Measuring instru- | ¢ Dual-trace oscilloscope
ments and jigs
® Measuring position ¢ VSOP assembly ® 1C401 (PA5010) pin 42 and pin 40
® Test disc and player | ® LD test disc Chap. #11
mode
® Adjustment position ® VSOP assembly VR401

Connection diagrams

VSOP assembly

Oscilloscope

X: 60mV/div, DC input,
@ Y: 50mV/div, DC input,

10 psec/div
P 3
VR401 | —
4I0 32 CH1  CH2
42
641
_Tﬂ 1C401

Adjustment Procedure

1. Play an LD test disc, and search Chap. #11. :

2. Connect the oscilloscope X input (CH-1) to pin 40 of :
IC401 (PA5010) on the VSOP assembly, and the Y in- :
put (CH-2) to pin 42. Observe the main video signal :
and the 1H delayed video signal waveforms :
simultaneously.

3. Adjust VR401 on the VSOP assembly until the am-
plitude from the synk tip to the white level in the 1H
delayed video signal (CH-2) is the same as the ampli- :
tude of the main video signal (CH-1). (Photo 18.) i Photo 18

Main video signal

|

1H delayed video signal
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5. VCO CENTER FREQUENCY ADJUSTMENT 9.5 VSOP (VDEM, ADEM) Assembly Adjustments

® Purpose: Optimization of the CCD delay time for time base error compensation purposes.

® Symptoms indicating need for adjustment: Color lock failure. Slow color lock after a search.

® Measuring instru- | ® Dual-trace oscilloscope
ments and jigs
® Measuring position ® VSOP assembly Q412 emitter and Q413 emitter
® Test disc and player | ® LD test disc Chap. #11
mode
® Adjustment position ¢ VSOP assembly VR402

Connection diagrams

X: 20mV/div, AC input,
Y: 20mV/div, AC input,
5 psec/div

VSOP assembly

Oscilloscope

Q413 E
oz @ (~)

& X
E@ Q412

bto <

Trigger with Y (CH-2)

Adjustment Procedure
1. Play an LD test disc, and search to Chap. #11
2. Connect the oscilloscope X input (CH-1) to the emit- :

ter of Q413 on the VSOP assembly, and the Y input : q | S*‘” ot
(CH-2) to the emitter of Q412. Trigger with CH-2, and : W | ideo signal after
H i compensation
1
|
|
|

observe the video signal waveforms before and after :
time base error compensation simultaneously. : ! w ! choa
I -
Video signal before

sation in CH-1 contains jitter. Adjust VR402 on the :

" : compensation
VSOP assembly to delay the center of that jitter by :

3. The video signal of following time base error compen- : -[H—
|
1

(B

1

i 1
T

1

68 usec (IH + 4 psec) from the trailing edge of the : ;*““W B
horizontal synchronizing signal (H-sync) in the video : 4usec
signal prior to time base error compensation at CH-2. :

(Photo 19.) : Photo 19
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6. DECODER CLOCK ADJUSTMENT 9.5 VSOP (TBC-CONT) Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment the standard clock frequency.

® Measuring instru- | ¢ Frequency counter
ments and jigs
® Measuring position ® VSOP assembly IC10 (PD0011) pin 3
® Test disc and player | ¢ Switch power ON. ® Set to test mode.
mode
® Adjustment position * VSOP assembly VC2

Connection diagrams

&) VC2

3
1C10 Frequency counter
[ITTTT71
0

VSOP assembly

Adjustment Procedure

1. Turn power ON.

2. Connect the frequency counter to pin 3 of IC10. :

3. After switching to test mode, press the following keys !
on the remote control: + . :
+ .

* This causes a continuous DOC INH signal to be

generated.

4. Adjust so that the frequency of the signal from pin !
3 of IC10 is 3.0MHz +50kHz with VC2. :
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7. OUTPUT VIDEO LEVEL ADJUSTMENT 9.5 VSOP (VDEM, ADEM) Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of the amplitude of the output video signal (pedestal < 100% white) to 0.71Vp-p.

® Symptoms indicating need for adjustment: Replay started from intermediate position due to misreading data.
Screen too bright or too dark.

® Measuring instru- | e Oscilloscope
ments and jigs

® Measuring position ¢ Video output terminals
® Test disc and player | ® LD test disc Chap. #11
mode

® Adjustment position * VSOP assembly VR403

Connection diagrams

VSOP assembly

Rear panel
TV monitor
Video output terminal @
® ? VR403

Oscilloscope

©

Adjustment Procedure :
Note: Connect the player video output terminal to a '
video monitor, and terminate the monitor inter-
nally with 75 ohms. If using a TV set with no :
video input terminal, terminate the player video :
output terminal with 75 ohms. :

1. Play an LD test disc and search to Chap. #11
2. Connect the oscilloscope to the player video output
terminal, and observe the playback video signal wave- :
form.
3. Adjust VR403 on the VSOP assembly until the am-
plitude from the pedestal level to the white level of the :
playback video signal waveform reaches 0.71V +5%.
(Photo 20.) :

White level

0.71Vp-p

Pedestal lever
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8.COLOR PHASE ERROR SIGNAL LEVEL ADJUSTMENT 9.5 VSOP (VDEM, ADEM) Assembly Adjustments

® Purpose: Optimization of the amount of color phase error signal to be applied to the color phase compensa-
tion stage.

® Symptoms indicating need for adjustment: Conspicuous color irregularities

© Measuring instru- | ¢ TV monitor
ments and jigs

® Measuring position * Adjust while watching the monitor screen.
® Test disc and player | e LD test disc Chap. # 14
mode

® Adjustment position VSOP assembly VR406

Connection diagrams

VSOP assembly

VR406

Adjustment Procedure

1. Play an LD test disc and search to Chap. # 14 :

2. Adjust VR406 on the VSOP assembly to minimize :
magenta screen color irregularities. :
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9. DETECTOR LEVEL ADJUSTMENT 9.5 VSOP (VDEM, ADEM) Assembly Adjustments

® Purpose: Optimization of the input voltage applied to the spindle motor speed detector comparator.

® Symptoms indicating need for adjustment: Spindle servo lock failure. Picture aberration.

® Measuring instru- | ¢ Digital voltmeter

ments and jigs
® Measuring position * VSOP assembly 1C403 (NJM2903S) pins 6 and 7
® Test disc and player | o Test disc # 3,001

mode
® Adjustment position ¢ VSOP assembly (VDEM, ADEM) VR405

Connection diagrams

VSOP assembly

1C403 1111
—o
Digital voltmeter
7
VR405

o Ld

Adjustment Procedure

1. Play an LD test disc and search to frame #3,001.

2. Connect the digital voltmeter to pin 7 of IC403 :
(NJM2903S) on the VSOP assembly. Measure and
record the reference voltage of the spindle motor speed :
detector comparator. :

3. Also connect the digital voltmeter to pin 6 of the same :
IC and measure the speed detector output voltage. Ad- :
just VR405 on the VSOP assembly to obtain a vol- :
tage +260mV = 20mVhigher at pin 6 than at pin 7.
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9.6 2FSB ASSEMBLY ADJUSTMENTS

1. VCXO FREE-RUN FREQUENCY ADJUSTMENT

CLD~-120(

9.6 2FSB Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of the frequency of the crystal generator used in the EFM decoder to the optimum value

® Measuring instru- | e Frequency counter
ments and jigs:

mode
® Adjustment position ¢ 2FSB assembly VR501

® Measuring position | ® 2FSB assembly R137 lead wire
® Test disc and player | ® CD test disc — play any track

Connection diagrams

2FSB assembly

VR50t

Frequency counter

oI

R137 —I

0

4.2336MHz £ 200Hz

Adjustment procedure
1. Play any track of the CD test disc.

run frequency.

ing VR501 on the 2FSB assembly.

2. Connect the frequency counter to the lead wire of R137
on the 2FSB assembly and observe the VCXO free- :

3. Set the frequency to 4.2336MHz + 200Hz by adjust-
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2. PLL FREE-RUN FREQUENCY ADJUSTMENT

9.6 2FSB Assembly Adjustments

® Purpose: Adjustment of the free-run frequency of the PLL VCO used in the EFM decoder to the optimum value

@ Symptoms indicating need for adjustment: No digital sound, or intermittent digital sound

® Measuring instru- | ¢ Digital voltmeter
ments and jigs:

mode
® Adjustment position * 2FSB assembly VL101

@ Measuring position e 2FSB assembly 1C102 (NJMO082D) pin 1
® Test disc and player | ® LaserVision disc with digital sound (LDD) disc hereafter — play any frame

Connection diagrams

2FSB assembly

VvL101 I‘ Digital voltmeter
171713
— e
1

Adjustment procedure
1. Play any frame of the LDD disc.

VCO control signal.

sembly.

2. Connect the digital voltmeter to pin 1 of IC102 on the
2FSB assembly and measure the DC voltage of the :

3. Set the DC voltage of the VCO controller signal to
150mV +100mV by adjusting VL101 on the 2FSB as- :
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3. VCXO OFFSET ADJUSTMENT 9.6 2FSB Assembly Adjustments

® Purpose: Minimize the VCXO PLL phase error offset voltage

® Symptoms indicating need for adjustment: Intermittent output of digital sound during LDD playback (output
of synchronous noise)

® Measuring instru- | ¢ Oscilloscope
ments and jigs:
® Measuring position * 2FSB assembly J170 (MDP)
® Test disc and player | ® LDD disc — play any frame
mode
® Adjustment position ¢ 2FSB assembly VR102

Connection diagrams

2FSB assembly

Oscilloscope

@ 0.2V/div

o——0——] .
0.2V/div

VRIO2 ~ J170 I -

@ (MDP)

Adjustment procedure

1. Play any frame of the LDD disc. :

2. Connect the oscilloscope to jumper lead J170 (MDP)
on the 2FSB assembly and observe the VCXO PLL
phase error output signal.

3. Adjust VR102 on the 2FSB assembly to minimize the !
pulse width on the positive or negative side and ob- !
tain a continuous waveform. (Center waveform in
Photo 23.) :

Photo 23

A Waveform obtained when VR102 is turned clockwise from the
position of optimum adjustment.
B Optimum adjustment
C Waveform obtained when VR102 is turned counter clockwise
from the position of optimum adjustment.
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8. REMPLACEMENT DU SOUS-ENSEMBLE CAPTEUR

8.1 REPLACEMENT DU SOUSENSEMBLE
CAPTEUR
1. Déposer le coffret et la plaque de fond. (Fig. 1)

Fig.1

2. Mettre I"appareil sous tension et appuyer sur la touche
OPEN/CLOSE pour éjecter le plateau porte-disque.
Mettre ’appareil hors tension.

3. Amener le sous-ensemble capteur dans la position illus-
trée par la figure 2.

Note: Plutét que de manoeuvrer le moteur de dépla-

cement a la main, il est préférable de brancher
une pile de 1,5 V aux bornes de ce moteur.

TS

= Arriére

Fig.2

4. Placer Pappareil sur le c6té, le transformateur d’ali-
mentation étant a la partie inférieure. Retirer les qua-
tre vis du sous-ensemble VSOP et les deux vis du
panneau arriére.

Ouvrir le sous-ensemble VSOP et débrancher CN33
du sous-ensemble 2FSB. (Fig. 3)

78

Cable flexible

Moteur de déplacement

— Sous-ensemble capteur

Sous-ensemble

CN33

Fig.3

5. Libérer le verrouillage de CN10, sur le sous-ensemble
FTSB et retirer avec précaution le cable flexible. Eviter
d’endommager le cable et d’appliquer une charge élec-
trostatique sur la diode laser. Ne toucher, sous aucun
prétexte, aux conducteurs du céble.

6. Retirer la vis qui maintient le capteur en procédant par
le dessus et déposer avec précaution le sous-ensemble
capteur. (Fig. 4)

Note: Ne pas toucher les points de soudure qui se trou-

vent sur le sous-ensemble capteur.

\
"\/
Tournevis hexagonal Vis de maintien du capteur

Sous-ensemble capteur

|

Fig.4

7. Mettre en place un nouveau sous-ensemble capteur,
serrer la vis de maintien, rebrancher soigneusement le
céble sur CN10 et assurer son verrouillage. Cela cons-
titue la derniére opération du remplacement du
sous-ensemble capteur.

Note: Aprés avoir remplacer le sous-ensemble capteur,

vérifier le centrage du moteur de rotation. (Se
reporter page 83.)



8.2 DEPOSE DU PLATEAU PORTE-DISQUE

8.2.1 Procédure de dépose

1.
2.

Déposer le coffret. (Fig. 1)

Mettre I’appareil sous tension et appuyer sur la touche
OPEN/CLOSE pour éjecter le plateau porte-disque.
Mettre ’appareil hors tension et repousser le plateau
porte-disque d’environ 5 cm.

. Extraire le rivet en le tirant vers le haut et retirer le

ressort interrupteur. (Fig. 5)

%—~— Rivet plastique

Fig.b

. Retirer la vis pour déposer la plaquette d’arrét. (Fig. 5)
. Déposer le plateau porte-disque en le tirant doucement

vers ’avant.

8.2.2 Méthode pour saisir un disque lorsque le

1.

plateau est déposé
Introduire un disque par I’arriére et le placer sur la
platine tourne-disque.

Note: Veiller a ce que la graisse qui se trouve sur les

2.

rails ne souille pas la surface du disque.
Tirer les leviers de blocage (G) et (D) vers arriére et
Pextérieur; le verrou s’abaisse et saisit le disque.
S’assurer que le disque est correctement maintenu en
tournant le verrou a la main. (Fig. 6)

Levier de
blocage (D)

Levier de
blocage (G)

CLD-120(

8.2.3 Méthode pour lire un disque lorsque le pla-

1.

teau est déposé
Mettre I’appareil sous tension tout en appuyant sur
Pinterrupteur du moteur de déplacement puis immé-
diatement aprés cela, appuyer sur la touche de lecture.
Relacher Pinterrupteur du moteur de déplacement dés
que le disque commence & tourner. (Fig. 7)

&
o

‘A

P

interrupteur du verrou

Fig.7

.2.4 Déplacement du plateau porte-disque
. Introduire le plateau porte-disque aprés avoir engagé

la premiére dent de sa crémaillére dans I’encoche pra-
tiquée sur I’engrenage. (Fig. 8)

. Poser le rivet, le ressort d’interrupteur et la plaquette

d’arrét qui ont été déposés en 8.2.1

Fig.8
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9. REGLAGES

9.1 OUTILLAGE ET INSTRUMENTS REQUIS
POUR LES REGLAGES

¢ Un petit tournevis (longueur: environ 7 c¢m)

e Un petit tournevis cruciforme (longueur: au moins

15 cm)

* Deux tournevis hexagonaux (2,00 mm et 2,5 mm)

e Une clé en L (GGV-129)

e Une pile de 1,5 V et deux conducteurs

e Un filtre passe-bas (100Qk + 1uF)

¢ Un oscilloscope double trace (avec ligne a retard)

¢ Un générateur basse fréquence

e Un fréquencemetre

® Un disque d’essai LD J1

e Un disque LDD (approvisionné localement)

e Un disque d’essai CD (YEDS-7)

e Des pinces pour court-circuit

e Un voltmetre digital

9.2 PREPARATION DES REGLAGES ET PRE-
CAUTIIONS

1. Etat du lecteur

Pour la plupart des réglages, le lecteur est placé sur un
cOté, le transformateur d’alimentation étant a la partie
supérieure et le sous-ensemble VSOP est ouvert. Le
connecteur CN33 du sous-ensemble 2FSB peut également
étre débranché.

2. Pour empécher que le disque ne soit saisi deux
fois

Lorsque le plateau porte-disque est en place, le disque
est saisi deux fois.

Si cela est réalisé alors que le lecteur est posé sur le coté
pour permettre les réglages, le disque s’échappe de la pla-
tine tourne-disque. En conséquence, relier la borne 3
(isolant blanc) et la borne 4 (isolant blanc) de CN22 du
sous-ensemble VSOP de maniére que le disque ne soit saisi
qu’une seule fois.

3. Ouverture de la boucle d’asservissement de
poursuite

La boucle d’asservissement de poursuite peut &tre ouverte

et fermée pendant le mode d’essai commandé par le

microcalculateur.

— Accés au mode d’essai —

1) Mettre ’appareil hors tension.

2) Rechercher la résistance de 10 k qui relie la borne 24
de IC5 (CDX1095Q) et la ligne + 5V sur le sous-
ensemble VSOP. Relier le conducteur de la résistance
qui se trouve du cbté de ICS a la masse.

Borne 24 de ICH Ligne + 5V

Relier a la masse

80

3) Mettre I’appareil sous tension et s’assurer que la tota-
lité du tube fluorescent de 1’affichage s’éclaire.

Notes: 1. Le lecteur peut étre employé comme a

l'accoutumée lorsqu’il est en mode d’essaj.

2. Apreés étre passé en mode d’essai, la mise
a la masse dont il a été question en 2) peut
étre supprimée sans que cela ait un effet sur
le mode de fonctionnement.

3. Dans le mode d’essai, la rotation du disque
est arrétée mais le disque n’est pas éjecté
lorsque I'on appuie sur la touche EJECT.

4. Le fonctionnement normal du tube fluores-
cent peut étre restauré en appuyant une fois
sur + @ . Une seconde pression

mat la totalité I'affichage en service.

— Quverture et fermeture de la boucle d’asservisse-
ment de poursuite —

La boucle d’asservissement de poursuite est ouverte en
appuyant continuellement sur + sur la télécom-
mande. La boucle est fermée en appuyant une nouvelle
fois sur + . (La boucle est ouverte et fermée a
chaque pression sur + ).

— Pour quitter le mode d’essai —

Il est possible de quiter le mode d’essai en mettant I’appa-
reil hors tension ou en appuyant sur m + @ sur la
télécommande.



4. Réglage du réseau optique
Le réseau optique peut &tre réglé de deux maniéres diffé-
rentes.

— Réglage tandis que le lecteur est posé sur le coté —
Poser le lecteur sur le ¢c6té comme le montre la figure 3.
Le réseau optique peut étre réglé en introduisant un petit
tournevis dans ’espace entre le sous-ensemble mécani-
que et le sous-ensemble 2FSB. (Fig. 9 et 10)

Réseau optique
—?v—v/
® |
0o

°| -0 i %

Sous-ensemble capteur

/

Emplacement du réseau optique

Fig.9

Emplacement ou doit étre introduit le tournevis

Fig.10

CLD-120¢

— Réglage tandis que le lecteur est posé a plat —
Introduire, comme le montre la figure 11, un petit tour-
nevis dans le trou de réglage du réseau optique en le glis-
sant entre les deux guides du sous-ensemble capteur (Fig.
12).

J

Disque

]
/
[}
i
Réseau optique -
A}

{EJF |

L o

Fig.12 Arrigre Tournevis

Fig.11

5. Sauf indication contraire, les valeur lues sur
I'oscilloscope sont obtenues aved une sonde
10:1.
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9.3 REGLAGES MECANIQUES
1. REGLAGE GROSSIER DU RESEAU OPTIQUE

9.3 Réglages mécaniques

® Buts: régler le réseau optique pour que les trois faisceaux laser soient positionnés au mieux. Régler la tension

d’erreur de P’asservissement de poursuite (TRKG) a la valeur 0 V.

Symptomes d’un défaut de réglage: les disques ne peuvent pas étre lus et le capteur saute les plages.

® Point de réglage

Appareils de mesures | ® Tournevis ® Oscilloscope
et outillage

Point de mesure
Disque d’essai et mode
de fonctionnement du

lecteur

ouvert)

¢ Borne CN102-3 (erreur de poursuite) sur le sous-ensemble FTSB
¢ Disque LD d’essai, image numéro 17.000 ® Mode d’essai (asservissement de poursuite

¢ Réseau optique * VR6 du sous-ensemble FTSB (équilibrage de poursuite)

Schéma de raccordement

CN102 Oscilloscope
7
. S
2
1
VR6 °
50 mV/div.
5 ms/div.
Entrée CC

Réseau optique

QL=

Sous-ensemble capteur

Photo 2
Amplitude maximum

Photo 1
Sur la piste

Pcédure de réglage

< Réglage grossier du réseau>
1. :
2. Appuyer sur la touche DISPLAY pour afficher le :

Lire le disque LD d’essai.

numéro de P’image sur le téléviseur.

. Déplacer, par balayage ou recherche, le capteur

jusqu’a 'image numéro 17.000.

. Ouvrir la boucle d’asservissement de poursuite (voir :

page 80).

. Brancher P’ oscilloscope sur CN102-3 du sous-ensemble

FTSB et observer ’allure de la trace.

. Introduire un petit tournevis dans le trou de réglage :
du réseau (voir page 81) et manoeuvrer le tournevis :
de sorte que ’amplitude du signal d’erreur de pour- :
suite augmente puis diminue alternativement. Recher- :
cher la position pour laquelle I’amplitude est :
minumum et son enveloppe réguliere (voir la photo 1).
(Dans ces conditions, les trois faisceaux laser sont diri- :
gés sur une seule piste. C’est la position “‘sur la piste’’.) :

. Tourner doucement le réseau optique dans le sens con-

traire des aiguilles d’une montre & partir de la posi-
tion ‘“‘sur la piste’” jusqu’a ce que I’amplitude de
I’erreur de poursuite devienne maximum (voir photo
2).

. Fermer la boucle d’asservissement de poursuite et

s’assurer que I’image fournie par le téléviseur est
normale.
< Réglage de I’équilibrage de poursuite >

. Amener la trace de la masse de I’oscilloscope au cen-

tre de I’écran.

. Régler VR6 du sous-ensemble FTSB de maniére que

les alternances positives et négatives de 'erreur de
poursuite soient égales (voir photo 2).
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2. VERIFICATION DU CENTRAGE DU MOTEUR DE ROTATION 9.3 Réglages mécaniques

® But: vérifier que le moteur est centré par rapport au lieu des points balayés par le faisceau laser.

® Appareils de mesures | e Oscilloscope

et outillage
® Point de mesure * CN102-3 (erreur de poursuite) et CN102-7 (somme de poursuite) du sous-ensemble FTSB

® Disque d’essai et mode | ® Disque CD d’essai ® Mode d’essai (asservissement de poursuite ouvert)
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ¢ V¢rification de la figure de Lissajous

Schéma de raccordement

Oscilloscope

Sous-ensemble FTSB I @

CN102 Sommede |x vy

7 poursuite 2

3l il

2 - .
18 Erreur de poursuite Photo 3

Figure de Lissajous sur la piste intérieure du disque

X: 20 mV/div., entrée CA
Y: 20 mV/div. (1:1), entrée CA

Mode X-Y
Photo 4
Figure de Lissajous sur la piste extérieure du disque
Procédure de réglage S’assurer que 1’amplitude des figures de Lissajous sur
1. Lire le disque CD d’essai. i I’axe des Y est la méme que celle notée en 4.

2. Déplacer, par balayage ou recherche, le capteur : Dans le cas contraire, procéder au centrage du moteur
jusqu’a une piste proche du centre puis ouvrir la bou- : de rotation.
cle d’asservissement de poursuite.
3. Brancher I’entrée X (CH-1) de P’oscilloscope sur :
CN102-3 du sous-ensemble FTSB et I’entrée Y (CH-2) i
sur CN102-7 de ce méme sous-ensemble. Régler ’oscil-
loscope en mode X-Y et observer les figures de Lissa-
jous fournies par les signaux d’erreur et de somme de !
poursuite.
4. Noter 'amplitude des figures de Lissajous sur I’axe :
des Y. .
5. Fermer la boucle d’asservissement de poursuite et Figure de Lissajous indiquant qu’un réglage est
déplacer, par balayage ou recherche, le capteur jusqu’a nécessaire
une piste proche du bord extérieur. :

Photo 5
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3. CENTRAGE DU MOTEUR DE ROTATION

9.3 Réglages mécaniques

® But: placer le moteur au centre du lieu des points balayés par le faisceau laser.

® Symptomes d’un défaut de réglage: saut de piste et recherche anormalement longue.

et outillage

de fonctionnement du
lecteur

® Appareils de mesures | ¢ Clé en L (GGV-129) ¢ Tournevis hexagonal de 2,5 mm ® Oscilloscope

® Point de mesure ® CN102-3 (erreur de poursuite) et CN102-7 (somme de poursuite) du sous-ensemble FTSB
® Disque d’essai et mode | ® Disque CD d’essai ® Mode d’essai (asservissement de poursuite ouvert/fermé)

© Point de réglage e Trou de réglage du centre du moteur de rotation ® Réseau optique

Schéma de raccordement
Oscilloscope

= S5

Somme de
%102 poursuite 1 fi‘ :

eg Erreur de

Mode X-Y

Sous-ensemble FTSB

Sous-ensemble BLDB Clé en L

poursuite X: 20 mV/div., entréee CA »
Y: 20 mV/div. {1:1)}), entrée CA

Photo 6

Photo 7

Photo 8

Procédure de réglage H

Note: Ce réglage ne sera entrepris que s’il apparait :

nécessaire & la suite de la vérification du cen- :

trage du moteur de rotation.

1. Desserrer les trois vis de fixation du moteur en tour- :

nant chacune d’un demitour.

2. Brancher I’entrée X (CH-1) de l’oscilloscope sur :

CN102-3 du sous-ensemble FTSB et ’entrée Y (CH-2) :

sur CN102-7 de ce méme sous-ensemble.

3. Lire le disque CD d’essai. Déplacer, par balayage ou

recherche, le capteur jusqu’a une piste proche du bord

extérieur.

4. Ouvrir la boucle d’asservissement de poursuite et :

observer les figures de Lissajous fournies par les :

signaux d’erreur et de somme de poursuite.

5. Régler doucement le réseau optique de sorte que ‘!

I’amplitude de ces figures sur ’axe des Y soit maxi- :
mum (voir photo 7).

6. Fermer la boucle d’asservissement de poursuite et :

déplacer, par balayage ou recherche, le capteur jusqu’a
une piste proche du centre.

. Ouvrir la boucle d’asservissement de poursuite et

observer les figures de Lissajous. Noter leur amplitude
sur 'axe des Y.

. Introduire la clé en L dans le trou de réglage et la tour-

ner lentement dans la direction telle que I’amplitude
des figures de Lissajous sur ’axe des Y diminue. Le
minimum étant atteint, tourner la clé en L dans le
méme sens pour obtenir a nouveau une amplitude égale
4 celle notée en 7 (voir photos 6 a 8).

. Fermer la boucle d’asservissement de poursuite et

déplacer a nouveau le capteur jusqu’a une piste pro-
che du bord extérieur.

! 10Répéter les opérations 4, 5 et 6.
11.0uvrir la boucle d’asservissement de poursuite et

observer les figures de Lissajous. Vérifier que I’ampli-
tude le long de I’axe des Y est minimum. Dans le cas
contraire, répéter les opérations 8 a 11.
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4. Réglage de I'inclinaison du capteur

CLD-120

9.3 Réglages mécaniques

soit perpendiculaire & la surface du disque.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: diaphonie.

® But: régler I'inclinaison de I’axe de déplacement de maniére que le sous-ensemble capteur se déplace paralléle-
ment a la surface du disque et régler I'inclinaison du sous-ensemble capteur de facon que le faisceau laser

et outillage de 2,5 mm

de fonctionnement du
lecteur
® Point de réglage

d’inclinaison

® Appareils de mesures | © Oscilloscope ® Pile avec conducteurs e Filtre passe-bas (FPB) ® Tournevis hexagonal

® Point de mesure * Borne CNI03-5 du sous-ensemble FTSB (mise au point)
® Disque d’essai et mode | ® Disque LD d’essai, images numéro 17.222 et 98

* Vis de réglage de I'inclinaison du capteur ® Réglage de I’axe de déplacement par le moteur

Schéma de raccordement

Sous-ensemble FTSB I Pile 1,5V a30V
Oscilloscope .

din

CN103 FPB @
T -
i

I o
f 1uF :
CN65 | _
(Tilt CN) 'L : 10 mV/div.
i 0,1 ms/div
Entrée CC Moteur d’inclinaison

Fig. 1

Tournevis hexagonal

@g:%p

Sous-ensemble capteur Fig 2

Procédure de réglage :
1. Débrancher le connecteur CN65 (moteur d’inclinaison) |
du sous-ensemble FTSB et ne pas le rebrancher tant :
que le réglage de I’angle du capteur d’inclinaison n’est !
pas terminé. :
2. Lire le disque LD d’essai et rechercher I’image numéro |
98 qui correspond au pivotement du moteur d’incli-
naison. :
3. Brancher I’oscilloscope sur la borne CN103-5 du sous- |
ensemble FTSB a travers un filtre passe-bas et obser-
ver la tension de mise au point. Il n’est pas nécessaire :
d’amener la trace de la masse de I’oscilloscope au cen- :
tre de I’écran. :
4. Tourner le bouton de réglage de la trace sur ’axe des :
Y de maniére & amener la trace de la tension de mise :
au point au centre de ’écran. :
5. Si la tension de mise au point mesurée en 4, différe :
de celle mesurée pour I'image numéro 17.222, relier :
une pile (1,5 V a 3 V) aux bornes du connecteur du :

moteur et entrainer le moteur jusqu’a ce que la tension
de mise au point pour cette image soit égale a celle
mesurée en 4 & =50 mV pres.

. Introduire le tournevis hexagonal dans le trou de

réglage pratiqué dans le panneau arriére et tourner la
vis d’inclinaison du capteur de sorte que la diaphonie
sur les bords de I’écran soit minimum.

7. Rechercher I’'image numéro 98 et vérifier que la dia-

phonie est également minimum et & peu prés égale sur
chaque bord. Si le niveau de diaphonie sur I’écran est
trop important, répéter les opérations 6 et 7.
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5. Réglage de I’équilibrage de I'erreur de mise au point LD 9.3 Réglages mécaniques

® But: s’assurer que I’asservissement de mise au point maintient I’objectif a la distance optimum pendant la lecture
d’un disque LD.

® Symptémes d’un défaut de réglage: diaphonie.

@ Appareils de mesures | ® Moniteur
et outillage

® Point de mesure ¢ Bornes de sortie vidéo

® Disque d’essai et mode | ® Disque LD d’essai, image numéro 98
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ¢ VR2 sur le sous-ensemble FTSB

Schéma de raccordement

Sous-ensemble FTSB

VA2
8

Diaphonie sur |'écran Diaphonie minimum

Procédure de réglage

1. Lire le disque LD d’essai et rechercher I’'image 98.

2. Régler VR2 du sous-ensemble FTSB de sorte que la :
diaphonie sur les bords de ’écran soit minimum. Si :
ce réglage ne permet pas de réduire & diaphonie a un
niveau acceptable, procéder comme il est dit au para-
graphe ““Réglage de I’angle du capteur dans la direc- :
tion tangentielle’. :
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6. REGLAGE DE LANGLE DU CAPTEUR DANS LA DIRECTION TANGENTIELLE 9.3 Réglages mécaniques

® But: réglage de I'inclinaison du capteur dans la direction tangentielle de sorte que la diaphonie soit minimum.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: diaphonie manifeste.

® Appareils de mesures | ¢ Moniteur
et outillage
® Point de mesure ® Diaphonie sur I’écran ® Borne CN102-3 (erreur de poursuite) du sous-ensemble FTSB
® Disque d’essai et mode | * Disque LD d’essai, images numéro 17.222 et 98 ® Mode d’essai (asservissement de pour-
de fonctionnement du | suite ouvert)
lecteur
® Point de réglage ¢ Vis de réglage de I’inclinaison du capteur dans la direction tangentielle

Schéma de raccordement (Voir page 82.)

/ Guide du capteur

[ 2 . . .
Vis de réglage de l'inclinaison du
capteur dans la direction tangentielle

s

e

——
-

Réglage de l'inclinaison du capteur dans

. . . Tournevis hexagonal
la direction tangentielle

Procédure de réglage :

Note: Ce réglage ne sera entrepris que s’il apparait :

nécessaire a la suite du réglage de linclinaison :

du capteur et du réglage de I'équilibrage de '

'erreur de mise au point LD.

1. Lire le disque LD d’essai, rechercher I’image 17.222

et ouvrir la boucle d’asservissement de poursuite. !

2. Brancher I’oscilloscope sur la borne CN102-3 du sous- :

ensemble FTSB et observer la trace de Perreur de

poursuite, :

3. Introduire un tournevis hexagonal entre le sous- :

ensemble 2FSB et le sous-ensemble mécanique pour

atteindre la vis de réglage. :

4. Tourner la vis jusqu’a ce que 'amplitude de ’erreur :

de poursuite soit maximum.

5. Retirer le tournevis hexagonal, rechercher 'image ‘:

numéro 98 et vérifier que la diaphonie sur les bords :

de I’écran est minimum et & peu pres égale sur chaque :
bord. Le cas échéant, répéter les opérations 4 et 5.
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7. REGLAGE DU CAPTEUR DINCLINAISON 9.3 Réglages mécaniques
® But: régler la tension d’erreur de ’asservissement d’inclinaison a [a valeur de O V par le réglage du capteur d’incli-
naison

® Symptomes d’un défaut de réglage: diaphonie.

® Appareils de mesures | ¢ Oscilloscope ® Tournevis cruciforme
et outillage

® Point de mesure ® CN103-2 (erreur d’inclinaison) du sous-ensemble FTSB

® Disque d’essai et mode | ® Disque LD d’essai, images numéro 17.222 et 98 (asservissement de poursuite ouvert)
de fonctionnement du
lecteur . , e e . e i s

: ; ® Vis de réglage du capteur d’inclinaison ® VR11 (gain de la boucle d’inclinaison) du sous-
® Point de réglage
ensemble FTSB
Schéma de raccordement Oscilloscope )
- Point de repére
Sous-ensemble FTSB l @ @ﬁj
2@ Erreur d’inclinaison Xy
CN103 00
@ 10 mV/div.
0,1 ms/div. ® )
VR1 Entrée CC !r@){h
Fig.1
Tournevis cruciforme
Réglage du capteur d’inclinaison
Fig.2

Procédure de réglage continue) soit nulle (voir figure 2).

1. Prendre connaissance de la couleur du point de repére, : Au cours de cette étape, le capteur peut étre légére-
s’il existe, placé sur le cable flexible, prés du capteur : ment déplacé et ne plus se trouver sur ’image indi-
d’inclinaison (voir figure 1). quée mais cela est sans importance.

Ce point de repére peut avoir deux couleurs; régler : 5. Brancher le connecteur CN65 du moteur d’inclinaison
VR11 du sous-ensemble FTSB en fonction des couleurs (ce connecteur a été débranché au cours du réglage de
ou de I’absence de point de repére. I’inclinaison du capteur).
Couleur rouge ... tourner VR11 & fond dans le sens : 6. Rechercher I’image numéro 98 et vérifier que la dia-
des aiguilles d’une montre. phonie sur les bords de I’écran est minimum et & peu
Couleur bleue ... tourner VR11 & fond dans le sens prés égale sur chaque bord.
contraire des aiguilles d’une :
montre. :
Pas de repére ... placer VR11 au centre.
2. Lire le disque LD d’essai et rechercher I'image 17.222. :
3. Brancher ’oscilloscope sur CN103-2 du sous-ensemble :
FTSB et observer la tension d’erreur d’inclinaison.

4. Introduire un tournevis cruciforme muni d’un long axe
a travers le panneau arriére et régler la vis du capteur
d’inclinaison de sorte que la tension d’erreur (tension :
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8. REGLAGE FIN DU RESEAU OPTIQUE ET VERIFICATION DE
L'EQUILIBRAGE DE POURSUITE 9.3 Réglages mécaniques

® Buts: réglage fin du réseau optique afin de s’assurer que les deux faisceaux de ’aservissement de poursuite sont
dirigés au mieux vers la piste. Régler la tension d’erreur de la boucle d’asservissement de poursuite a une
valeur égale a0 V.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: défaut de lecture.

® Appareils de mesures | ® Oscilloscope ® Tournevis

et outillage
® Point de mesure ® Borne CN102-3 (erreur de poursuite) et CN102-7 (somme de poursuite) du sous-ensemble

FTSB
® Disque d’essai et mode | ® Disque LD d’essai, image numéro 17.000 Mode d’essai (asservissement de poursuite
de fonctionnement du | ouvert)

lecteur
® Point de réglage ® Réseau optique ® VR6 du sous-ensemble FTSB

Schéma de raccordement Photo 9
I | Réglage fin du réseau

Oscilloscope optique

Sous-ensemble FTSB I @ J——M' .
| inmum
CN102 X Y
715 ?
3[0 ]
|
1
@ Photo 10
VARG « Réglage du réseau Réglage de I'équilibrage
B de poursuite

X: 20 mV/div., entrée CC
Y: 10 mV/div, entrée CA (1:1)

Mode X-Y A
| v—-*-—— Masse
- 1z . . B
* Réglage de I'équilibrage de poursuite
X: 50 mV/div. 1
Y: 5 ms/div.
A=B
Procédure de réglage d’erreur de poursuite sont égales (photo 10). Si ce n’est
1. Lire le disque LD d’essai, rechercher 'image numéro : pas le cas, reprendre le réglage de I’équilibrage de
17.000 et ouvrir la boucle d’asservissement de : poursuite.
poursuite. i 5. Fermer la boucle d’asservissement de poursuite et
2. Brancher lentrée X (CH-1) de 1’oscilloscope sur s’assurer que 'image fournie par I’écran est normale.

CN102-3 du sous-ensemble FTSB et entrée Y (CH-2)
sur CN102-7 de ce méme sous-ensemble. Régler I’oscil- :
loscope en mode X-Y et observer les figures de Lissa-
jous fournies par les signaux d’erreur et de somme de
poursuite.
3. Introduire un petit tournevis dans le trou de réglage :
du réseau optique (voir page 81) et régler le réseau de
maniére a rendre minimum "amplitude des figures de !
Lissajous sur I’axe des Y (photo 9).
Si le réseau est déréglé au cours de cette opération au !
point qu’il est impossible de trouver la position opti- :
mum, reprendre le réglage grossier du réseau optique. :
4. A P’aide de I’entrée X (CH-1) de oscilloscope, véri- :
fier que les amplitudes positive et négative du signal :
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9.4 REGLAGES DU SOUS-ENSEMBLE FTSB
1. Réglage du gain radiofréquence 9.4 Réglages du sous-ensemble FTSB

® But: régler I’amplitude du signal radiofréquence a la valeur optimale.

® Symptomes d’un défaut de réglage: nombreuses pertes de signal.

® Appareils de mesures | e Oscilloscope
et outillage

® Point de mesure ¢ Extrémité de R106 du sous-ensemble FTSB (signal radiofréquence)

® Disque d’essai et mode | e Disque LD d’essai, image 17.000 (asservissement de poursuite fermé)
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ¢ VR10 du sous-ensemble FTSB (gain radiofréquence)

Schéma de raccordement

Sous-ensemble FTSB

Oscilloscope

VRI10 @

@) o
R106
° 10 mV/div.
5 ms/div.
Entrée CA

Procédure de réglage :
1. Lire le disque LD d’essai et rechercher I’image numéro :
17.000. :
2. Brancher Doscilloscope sur R106 du sous-ensemble :
FTSB et observer le signal radiofréquence.
3. Régler VR10 du sous-ensemble FTSB de sorte que :
I’amplitude du signal radiofréquence soit égale & 300 :
mV +50 mV (photo 11). :

300mV £50mV

I

Signal radiofréquence

a0
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2. Réglage du gain de la boucle d'asservissement de poursuite 9.4 Réglages du sous-ensemble FTSB

® But: régler le gain de la boucle d’asservissement de poursuite a la valeur optimale.

® SymptOmes d’un défaut de réglage: défaut de lecture.

® Appareils de mesures | ® Oscilloscope ® Résistance (100kQ) ® Générateur basse fréquence
et outillage
® Point de mesure ® Borne CN102-1 (erreur de poursuite et borne CN102-3 (gain de poursuite) du sous-
ensemble FTSB
® Disque d’essai et mode | o Disque LD d’essai, image numéro 17.000 (asservissement de poursuite fermé)
de fonctionnement du
lecteur
® Point de réglage ¢ VR7 du sous-ensemble FTSB

Schéma de raccordement

Oscilloscope

Générateur BF X: 0,2 V/div., entrée CC
3 kHz/16 Vc-c Y Y: 10 mV/div., entrée CC
~J Mode X-Y
Sous-ensemble FTSB
CN102 | 100G 1

—— oMM O————]
a [
1

Procédure de réglage :
1. Lire le disque LD d’essai et rechercher I’image numéro :
17.000. :

2. Brancher le générateur basse fréquence, la résistance :
et Poscilloscope sur CN102 du sous-ensemble FTSB
comme le montre le schéma. :

. Régler la sortie du générateur sur 3 kHz/16 Vc-c. Lk :
4. Régler I’oscilloscope en mode X-Y et observer les figu- @ Réglage incorect

w

res de Lissajous. :

5. Régler VR7 du sous-ensemble FTSB de sorte que les :
figures de Lissajous soient symétriques par rapport &
I’axe des X et & ’axe des Y (photo 12).
Note: Sile générateur basse fréquence ne permet '
pas d’obtenir une tension de 16 Ve-c, dimi- i

nuer la résistance (100k(2] de maniére que les :

figures de Lissajous soient facilement obser- '

vables (limite inférieure de la résistance: '

33k0). :

Réglage correct
Photo 12
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3. REGLAGE DU GAIN DE LA BOUCLE DASSERVISSEMENT
DE MISE AU POINT 9.4 Réglages du sous-ensemble FTSB

e But: régler le gain de la boucle d’asservissement de mise au point a la valeur optimale.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: lecture de qualité médiocre, défaut de mise au point, lecture intermittente, etc.

® Appareils de mesures | ¢ Oscilloscope ® Résistance (100kQ) ® Générateur basse fréquence
et outillage
@ Point de mesure e Borne CN102-5 (erreur de mise au point) et borne CN102-4 (gain de mise au point)
du sous-ensemble FTSB
® Disque d’essai et mode | e Inhiber le circuit de protection du moteur de mise au point.
de fonctionnement du

lecteur
® Point de réglage e Disque LD d’essai, image numéro 17.000 ¢ VRI du sous-ensemble FTSB

Schéma de raccordement

Y: 10 mV/div., entrée CC

l Oscilloscope
Sous-ensemble FTSB X: 0,2 V/div., entrée CC

5 X Y Mode X-Y
i =
i L
CN102 T‘@ ! ! Générateur BF
@ ! 100k0 | 1,8 kHz/16 Vc-c
VR1 06 Lo — = J

Réglage incorrect Réglage correct
Photo 13

Procédure de réglage :
1. Relier la base de Q6 (2SK184) du sous-ensemble FTSB :
a la masse de maniére a inhiber le circuit de protec- :
tion du moteur de mise au point. :

2. Brancher le générateur basse fréquence, la résistance :
et oscilloscope sur CN102 du sous-ensemble FTSB :
comme le montre le schéma.

. Régler la sortie du générateur sur 1,8 kHz/16 Vec-c. :
4, Régler I’oscilloscope en mode X-Y et observer les figu-
res de Lissajous.

5. Régler VR1 du sous-ensemble FTSB de sorte que les :
figures de Lissajous soient symétriques par rapport & :
I’axe des X et & ’axe des Y (photo 13).
Note: Si le générateur basse fréquence ne permet :
pas d’obtenir une tension de 16 Vc-c, dimi- :

nuer la résistance (100k$) de maniére que les

figures de Lissajous soient facilement obser-

vables (limite inférieure de la résistance: :

33k12). :

[9%)
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4. REGLAGE DE L’EQUILIBRAGE DE L'ERREUR DE MISE AU

POINT CD

CLD-120C

9.4 Réglages du sous-ensemble FTSB

d’un CD

® But: s’assurer que ’asservissement de mise au point maintient I’objectif a la distance optimum pendant la lecture

Symptdmes d’un défaut de réglage: bruit pendant la lecture d’un CD

® Point de réglage

Appareils de mesures | ® Oscilloscope
et outillage

Point de mesure * Borne CN26-1 (EFM OUT) du sous-ensemble VSOP
Disque d’essai et mode | ® Disque CD s’essai (YEDS-7)

de fonctionnement du
lecteur

* VR3 du sous-ensemble FTSB

Schéma de raccordement

L

Sous-ensemble FTSB

VR3

Oscilloscope

Sous-ensemble VSOP Entrée CA

CN26
3fo

50 mV/div.
0,5 ps/div.

Procédure de réglage
1.
2.

Lire le disque CD d’essai.

Brancher Poscilloscope sur la borne CN26-1 (EFM
OUT) du sous-ensemble VSOP et observer le signal !

EFM.

. Régler VR3 du sous-ensemble FTSB de sorte que
I’amplitude du signal EFM soit maximale (photo 14) :

Signal EFM

Photo 14
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9.5 REGLAGE DU SOUS-ENSEMBLE VSOP
1. REGLAGE DU DECLENCHEMENT DES PAQUETS 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (TBC, CONT)

® But: réglage du déclenchement des paquets.

® Symptémes d’un défaut de réglage: la lecture commence d’une position intermédiaire et non pas du début du
disque, les couleurs sont irrégulieres ou absentes, de fines rayures appa-
raissent.

® Appareils de mesures | ® Oscilloscope

et outillage
® Point de mesure ¢ Emetteur de Q415 du sous-ensemble VSOP, borne 20 de 1C102 (PA5012)

® Disque d’essai et mode | @ Disque LD d’essai, mode lecture
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ¢ VR101 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

Oscilloscope

Sous-ensemble VSOP

1C102 @
20 B oy
D & 2

@ Q415

VR101

Procédure de réglage
1. Lire le disque LD d’essai.

2. Brancher I’entrée X (CH-1) de Doscilloscope sur En haut : émetteur de Q415
I’émetteur de Q415 du sous-ensemble VSOP et I’entrée ——-:\W\/W—— (TBC VIDEO)
Y (CH-2) sur la borne 20 de IC102 (PA5012). !

3. Régler VR101 du sous-ensemble VSOP de sorte que : En bas: borne 20 de 1C102

I
: |
PEY . P . !
le flanc arriére de la sortie du multivibrateur monos- : ——,_L_‘
. [
|

table soit en retard de 1,5us par rapport au flanc arriére :
de la synchro verticale du signal vidéo (photo 17).

Photo 17
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2. REGLAGE DE L’'HORLOGE 17,734475 MHz 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (TBC, CONT)

® But: réglage de I’horloge de référence.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: aberration des couleurs, défaut de verrouillage du moteur de rotation.

@ Appareils de mesures | ¢ Fréquencemétre
et outillage

® Point de mesure ® R3 (ou borne 21 de IC1) du sous-ensemble VSOP

® Disque d’essai et mode | ® L’appareil est sous tension mais non en lecture
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ¢ VCI1 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

VG1
R3|C1® C

- AR S 3

21 (17.734475MHz)

(4.4336187MHz)
Sous-ensemble VSOP

I1711]
-0
Fréguencemetre
T

Procédure de réglage :
1. Mettre I’appareil sous tension et brancher le fréquen- :
cemetre sur R3 du sous-ensemble VSOP.

2. Régler VCI du sous-ensemble VSOP de sorte que la
fréquence lue soit égale & 4,4336187 MHz.
Note: Sile réglage est difficile & obtenir, lire le dis-
que LD d'essai et régler VC1 du sous- :
ensemble VSOP de maniére a obtenir une fré-

quence égale & 17,734475 MHz sur la borne '

27 de IC1 (TCO015P). :
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3. REGLAGE DE LA FREQUENCE D’OSCILLATION DE BASE 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (TBC, CONT)

® But: régler la fréquence de ’horloge a 3,75 MHz.

® Appareils de mesures | ¢ Fréquencemeétre
et outillage
@ Point de mesure ¢ Borne 29 de 1C101 (PD6064A) du sous-ensemble VSOP
® Disque d’essai et mode | ® L’appareil est sous tension mais non en lecture
de fonctionnement du
lecteur
® Point de réglage e VC101 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

IC101

B vc10o1

Sous-ensemble VSOP

Fréguencemétre

Procédure de réglage

1. Mettre ’appareil sous tension. :

2. Brancher le fréquencemetre sur la borne 29 (TSSO) de :
IC101 (PD6064A) du sous-ensemble VSOP. Régler :
VC101 pour obtenir 15,6250 kHz +0,1 Hz. :
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4. REGLAGE DU NIVEAU DE LA VIDEO RETARDEE 1H 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

® But: régler "amplitude du signal de la vidéo retardée 1 H au méme niveau que celui du signal principal.

® Symptomes d’un défaut de réglage: nombreuses pertes de blanc et lignes horizontales sur 1°écran lorsque 1H est
trés grand et nombreuses pertes de noir lorsque 1H est trés petit.

® Appareils de mesures | ¢ Oscilloscoape double trace
et outillage
® Point de mesure ¢ Sous-ensemble VSOP Bornes 40 et 42 de IC401 (PA5010)
® Disque d’essai et mode | ¢ Disque LD d’essai, chapitre numéro 11
de fonctionnement du
lecteur
® Point de réglage ® VR401 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

Sous-ensemble VSOP
Oscilloscope

X: 50 mV/div., entrée CC
Y: 50 mV/div., entrée CC

10 ps/div.

b

o o

VRA401 |

4|0 CHI CH2

42

T 1C401

Procédure de réglage :
1. Lire le disque LD d’essai et rechercher le chapitre :
numéro 11.
2. Brancher L’entrée X (CH-1) de oscilloscope sur la :
borne 40 de IC401 (PA5010) du sous-ensemble VSOP
et entrée Y (CH-2) sur la borne 42 (CH-2). Observer :
en méme temps I’allure des signaux vidéo principal et :
retardé.
3. Régler VR401 sur le sous-ensemble VSOP de sorte que !
P’amplitude entre la pointe de synchro et le niveau de
blanc du signal retardé 1H (CH-2) soit la méme que
Pamplitude du signal vidéo principal (CH-1) (photo
18). :

Main video signal

1H delayed video signal

Photo 18

a. Signal vidéo principal
b. Signal vidéo retardé 1H
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5. REGLAGE DE LA FREQUENCE CENTRALE DU VCO 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

® But: optimiser le retard du dispositif & couplage de charge (CCD) afin de compenser les erreurs de base de temps.

@ Symptdmes d’un défaut de réglage: défaut de verrouillage de I’horloge. Verrouillage lent des couleurs apres une
recherche.

@ Appareils de mesures | @ Oscilloscope double trace

et outillage
® Point de mesure ¢ Emetteur de Q412 et émetteur de Q413 du sous-ensemble VSOP

@ Disque d’essai et mode | © Disque LD d’essai, chapitre numéro 11
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage e VR402 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

Sous-ensemble VSOP X: 20 mV/div., entrée CA
Y: 20 mV/div., entrée CA
5us/div.

Oscilloscope

Q413 E
vraz & @

X Y
|

E@ Q412

[ Déclenchement par Y (CH-2)

Procédure de réglage :
1. Lire le disque LD s’essai et rechercher le chapitre :

numéro 11. : CH-1
2. Brancher P’entrée X (CH-1) de I’oscilloscope sur : ! Signal video aprés
I’émetteur de Q413 du sous-ensemble VSOP et I’entrée : w compensation

Y (CH-2) sur ’émetteur de Q412. Déclencher par la ' : Lo
trace CH-2. Observer I’allure des signaux vidéo avant : ; o CH-2
et aprés la compensation de Ierreur de la base de | Signal vidéo avant

temps. 5 ,' ; ! compensation
3. Le signal vidéo appliqué sur CH-1 aprés compensa- e 1H i

tion de I’erreur de base de temps contient un certain : ‘ '

niveau de gigue. Régler VR402 du sous-ensemble :

VSOP de maniére a retarder le centre de cette gigue Photo 19

de 68 us (1IH + 4us) par rapport au flanc arriére du :

signal de synchronisation horizontale (H-sync), appli- :

qué en CH-2, du signal vidéo avant compensation de :

I’erreur de base de temps (photo 19). :

|
4usec
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6. REGLAGE DE L’'HORLOGE DE DECODAGE

CLD-120¢

9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (TBC, CONT)

® But: régler la fréquence de I’horloge.

® Appareils de mesures | * Fréquencemétre
et outillage

de fonctionnement du
lecteur

® Point de mesure ® Borne 3 de IC10 (PD0011) du sous-ensemble VSOP
® Disque d’essai et mode | o L’appareil est sous tension ® Mode d’essai

® Point de réglage ® VC2 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

vC2
5. &
IC10 Fréquencemetre
T,
: -0

Sous-ensemble VSOP

Procédure de réglage
1. Mettre ’appareil sous tension.

touches suivantes de la télécommande +

.

continu,

kHz.

2. Brancher le fréquencemétre sur la borne 3 de IC10.
3. Régler ’appareil en mode d’essai puis appuyer sur les !

* Cela entraine la génération d’un signal DOC INH

4. Régler VC2 de sorte que la fréquence du signal pré-
sent sur la borne 3 de IC10 soit égale & 3,0 MHz + 50

SIS]
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7. REGLAGE DU NIVEAU DE SORTIE VIDEO 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

e But: réglage de Pamplitude du signal vidéo (décollement du niveau du noir < 100% blanc) a 0,7 Ve-c

e Symptémes d’un défaut de réglage: la relecture commence d’une position intermédiaire en raison d’une erreur
de compréhension des données. 1’écran est trop brillant ou trop sombre.

® Appareils de mesures | ® Oscilloscope
et outillage

® Point de mesure ® Prise de sortie vidéo

® Disque d’essaj et mode | ® Disque LD d’essai, chapitre numéro 11
de fonctionnement du
lecteur

@® Point de réglage e VR403 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

Sous-ensemble VSOP

Panneau arriére

Moniteur

Prise de sortie vidéo
@ Qp VR403

Oscilloscope

S

Procédure de réglage :
Note: Brancher la sortie vidéo du lecteur sur un moni- :
teur et une résistance de 75 Ohms sur la prise '
d’entrée de celui-ci. Si I’on emploie un téléviseur

sans prise vidéo, brancher une résistance de 75 :
Ohms sur la prise du lecteur. :

1. Lire le disque LD d’essai et rechercher le chapitre :
numéro 11.

2. Brancher I’oscilloscope sur la sortie du lecteur et obser-
ver I’allure du signal vidéo.

3. Régler VR403 du sous-ensemble VSOP de sorte que
la différence entre le niveau de décollement du noir :

et le niveau de blanc soit égale a2 0,7 Vc-¢c +5% (photo
20). :

Niveau de blanc
0,7 Vec-¢
Décollement du noir
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8. REGLAGE DU NIVEAU DE SIGNAL D’ERREUR
DE PHASE COULEUR 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

® But: optimisation de la quantité de signal d’erreur de phase couleur & appliquer a I’étage de compensation de
phase couleur.

® SymptOmes d’un défaut de réglage: couleurs irréguliéres évidentes.

® Appareils de mesures | ® Moniteur
et outillage

® Point de mesure e Régler tout en observant I’écran

® Disque d’essai et mode | ® Disque LD d’essai, chapitre numéro 14
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage * VR406 du sous-ensemble VSOP

Schéma de raccordement

Sous-ensemble VSOP

VR406

Procédure de réglage

1. Lire le disque LD d’essai et rechercher le chapitre nu-
méro 14. :

2. Régler VR406 du sous-ensemble VSOP pour minimi- :
ser les irrégularités du magenta. :
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9. REGLAGE DU NIVEAU DE COMPARATEUR
DE VITESSE 9.5 Réglages du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

©® But: optimiser la tension d’entrée appliquée au comparateur de vitesse du moteur de rotation

® Symptémes d’un défaut de réglage: défaut de verrouillage du moteur de rotation. Aberration des images.

® Appareils de mesures | ® Voltmeétre digital

et outillage
® Point de mesure e Bornes 6 et 7 de 1C403 (NJM2903S) du sous-ensemble VSOP

® Disque d’essai et mode | ® Disque d’essai, image numéro 3.001
de fonctionnement du

lecteur
® Point de réglage ® VR405 du sous-ensemble VSOP (VDEM, ADEM)

Schéma de raccordement

Sous-ensemble VSOP

Voltmétre digital

@l
[ T]] VR40s

Ll

Procédure de réglage :
1. Lire le disque LD d’essai et rechercher 'image numéro
3.001. :
2. Brancher le voltmetre digital sur la borne 7 de 1C403 :
(NJM2903S) du sous-ensemble VSOP. Mesurer et :
noter la tension de référence du comparateur de vitesse :
du moteur de rotation.
3. Brancher le voltmetre digital sur la borne 6 du méme
CI et mesurer la sortie du détecteur de vitesse. Régler :
VR405 du sous-ensemble VSOP pour que la tension
sur la borne 6 soit supérieure de + 260 mV =20 mV
4 la tension sur la borne 7. :




CLD-1200C

9.6 REGLAGES DU SOUS-ENSEMBLE 2FSB
1. REGLAGE DE LA FREQUENCE D'OSCILLATION LIBRE DU VCXO 9.6 Réglages du sous-ensemble 2FSB

® But: régler la fréquence de ’oscillateur employé par le décodeur EFM 4 la valeur optimale.

® Appareils de mesures | ® Fréquencemétre
et outillage

® Point de mesure ® R137 du sous-ensemble 2FSB

® Disque d’essai et mode | ¢ Disque CD d’essai, lecture d’une piste quelconque
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ® VR501 du sous-ensemble 2FSB

Schéma de raccordement

Sous-ensemble 2FSB

VR501
Fréquencemeétre
O~—"\W—0-
R137 —I (T1111
O

4,2336 MHz *200 Hz

Procédure de réglage

1. Lire une piste quelconque du disque CD d’essai. :

2. Brancher le fréquencemeétre sur R137 du sous-ensemble :
2FSB et noter la fréquence du VCXO.

3. Régler VR501 du sous-ensemble 2FSB de sorte que la :
fréquence soit égale a 4,2336 MHz. :
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2. REGLAGE DE LA FREQUENCE D’OSCILLATION LIBRE DU VCO PLL 9.6 Réglages du sous-ensemble 2FSB

® But: régler la fréquence d’oscillation libre du VCO PLL employé dans le décodeur EFM a la valeur optimale.

® Symptdmes d’un défaut de réglage: absence de son digital ou son digital intermittent.

® Appareils de mesures | ® Voltmétre digital
et outillage

® Point de mesure ¢ Borne 1 de IC102 du sous-ensemble 2FSB

® Disque d’essai et mode | ® Disque LaserDisc avec son digital (LDD), lecture d’une piste quelconque.
de fonctionnement du
lecteur

@ Point de réglage ¢ VL101 du sous-ensemble 2FSB

Schéma de raccordement

Sous-ensemble 2FSB

V1 I_ Voltmétre digital
1111
L e
1

1C102

Procédure de réglage

1. Lire une image quelconque du disque LDD. :

2. Brancher le voltmétre digital sur la borne 1 de IC102 :
du sous-ensemble 2FSB et mesurer la tension conti- :
nue du signal de commande du VCO.

3. Régler VL101 du sous-ensemble 2FSB de sorte que la :
tension continue de commande du VCO soit égale & :
150 mV =100 mV. :
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3. REGLAGE DE L’ERREUR DE VCXO 9.6 Réglages du sous-ensemble 2FSB

@ But: minimiser la tension d’erreur de phase du VCXO PLL

® Symptémes d’un défaut de réglage: sortie intermittente du son digital pendant la lecture d’un LDD (sortie de
bruit synchronisé)

e Appareils de mesures | e Oscilloscope
et outillage

® Point de mesure ¢ J170 (MDP) du sous-ensemble 2FSB

® Disque d’essai et mode | * Disque LDD, lecture d’une image quelconque
de fonctionnement du
lecteur

® Point de réglage ® VR102 du sous-ensemble 2FSB

Schéma de raccordement

Sous-ensemble 2FSB
Oscilloscope

@ 0,2 V/div.
o—o0——| .
VRIo2  J170 _—\—_M 0,2 V/div.

@ (MDP)

Procédure de réglage

1. Lire une image quelconque du disque LDD. :

2. Brancher I’oscilloscope sur la jarretiere J170 (MDP)
du sous-ensemble 2FSB et observer le signal d’erreur
de phase du VCXO PLL.

3. Régler VR102 pour minimiser la largeur des impulsions !
positives ou négatives et obtenir une trace continue (la :
trace au centre de la photo 23.) :

Photo 23

A Allure des signaux lorsque VR102 est tournée dans le sens des

: aiguilles d’une montre a partir de la position optimale.

: B Position optimale

C Allure des signaux lorsque VR102 est tournée dans le sens con-
traire des aiguilles d'une montre a partir de la position optimale.
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8. PROCEDIMIENTOS PARA CAMBIAR EL CONJUNTO DEL
FONOCAPTOR

8.1 CAMBIO DEL CONJUNTO DEL FONOCAPTOR
1. Saque la cubierta superior y la placa inferior. (Fig. 1)

Cable flexible

Fig. 3

5. Desenganche el fiador CN10 del conjunto FTSB y
saque con cuidado el cable flexible. Evite dafiar el cable
flexible, y protreja el diodo laser de la electricidad esta-

Fig. 1 tica. Para una mayor proteccion, no toque bajo nin-
guna circunstancia la seccion del conductor del cable.

6. Afloje el tornillo de fijacion del fonocaptor de la parte
superior de la unidad, y saque con cuidado el onjunto
del fonocaptor. (Fig. 4)

Nota: No toque las partes soldadas del conjunto del/

fonocaptor.

2. Conecte la alimentacion y presione la tecla OPEN/
CLOSE para que salga la bandeja de discos. Luego
desconecte la alimentacion.

3. Mueva el conjunto del fonocaptor a la posicidén que
se indica en la Fig. 2.

Nota: En lugar de girar el motor deslizante con la mano,
es preferible hacer mover el fonocaptor medijante
la conexion de una bateria de 1,5 V en los
terminales del motor deslizante.

Tornillo de fijacién del
Llave hexagonal fonocaptor

e T
RS

L~ Motor deslizante

I Conjunto del fonocatpor

= Parte posterior
P Conjunto del fonocaptor

7. Instale un conjunto de fonocaptor nuevo, apriete el
tornillo de fijacidén, y conecte Y fije con cuidado el
cable flexible con el CN10 del conjunto FTSB. De este
modo se completa el cambio del conjunto del fono-

Fig. 2

4, Coloque la unidad de lado con el transformador en

. . . . captor.
!a parte inferior. Afloje Ios.cuatro tornillos del con- Nota: Después de cambiar el conjunto del fonocaptor,
junto VSOP y los dos tornillos del panel posterior. compruebe el centramiento del motor del eje.
Abra el conjunto VSOP y desconecte CN33 del con- (Refiérase a la pagina 112)

junto 2FSB. (Fig. 3)
108




8.2 DESMONTAJE DE LA BANDEJA DE DISCOS

8.2.1 Procedimientos para el desmontaje de la

bandeja de discos

1. Saque la cubierta superior. (Fig. 1)

2. Conecte la alimentacion y presione la tecla
OPEN/CLOSE para que salga la bandeja de discos.
Luego desconecte la alimetacion, y presione la ban-
deja de discos unos 5cm hacia dentro.

3. Saque el remache tirdndolo hacia arriba, y quite el
muelle del interruptor. (Fig. 5)

Remache de plastico

4. Afloje el tornillo para sacar la placa de tope. (Fig. 5)
5. Saque la bandeja de discos tirando suavemente hacia
delante.

8.2.2 Método para fijar un disco cuando se ha

sacado la bandeja de discos

1. Inserte un disco por la parte posterior y coloquelo en
el plato giradiscos. ’

Nota: Evite que la grasa de los rieles ensucie la super-

ficie del disco.

2. Tire de las palancas de fijacion (I) y (D) hacia atrés
a la vez que las presiona hacia afuera, y la abrazadera
bajara para fijar el disco. Compruebe que el disco haya
quedado bien fijado girando la abrazadera con la
mano. (Fig. 6)

Parte delantera

Palanca de

AY
® k fijacion (D)
,ﬂ\ 3,

Palanca de
fijacion (1)

CLD~-1200

8.2.2 Procedimientos para la reproduccién cuando
se ha sacado la bandeja de discos
1. Conecte la alimentacion presionado a la vez el inter-
ruptor deslizante, y luego presione inmediatamente la
tecla de reproduccion. Suelte el interruptor deslizante
después que el disco empiece a girar. (Fig. 7)

dl
Lol )

S 3 I
[5=

Lr 1

[ O ]
AN /4 '

Interruptor de la abrazadera

® o

‘-

)

9

‘LL I j

s

Parte delantera

Fig. 7

8.2.4 Insercion y eyeccion de la bandeja de discos

1. Inserte la bandeja después de alinear los dientes de la
bandeja de discos con la seccidn no dentada del en-
granaje. (Fig. 8)

2. Inserte el remache, el muelle del interruptor, y la placa
de tope que se sacaron en los pasos e y 4 del apartado
8.2.1.

Diente corto

Fig. 8
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9. AJUSTES

9.1 INSTRUMENTOS Y PORTAPIEZAS NECESA-
RIOS PARA LOS AJUSTES

¢ Destornillador pequefio (eje de unos 7cm de longitud)

e Destornillador pequeiio de cabeza Philips (eje de al
menos 15cm de longitud)

¢ Llave hexagonal (2,00mm y 2,5mm)

e ] .lave acodada en forma de L (GGV-129)

e Bateria de 1,5V con hilos conductores

e Filtro de paso bajo (100kQ + 1xF)

e QOsciloscopio de seguimiento doble (con retardo)

e Generador de AF

® Frecuencimetro

e Disco de pruebas LD J1

¢ Disco LDD (de adquisicidon local)

e Disco de pruebas CD (YEDS-7)

¢ Pinzas de cortocircuito

¢ Voltimetro digital

9.2 PREPARACIONES PARA EL AJUSTE Y PRE-
CAUCIONES

1. Ajustes del tocadiscos

Para la mayoria de los procedimientos de ajuste, el toca-
discos debe colocarse de lado con el transformador en
la parte superior y el conjunto VSOP abierto. El conector
CN33 del conjunto 2FSB puede también dejarse desco-
nectado.

2. Prevencion de dobile fijacion
Cuando la bandeja de discos estd en posicion normal con
un disco fijado, la accion de fijacidn se realiza en reali-
dad dos veces. Esto se llama ‘‘doble fijacion.
Sin embargo, si la doble fijacién se realiza mientras el
tocadiscos estd de lado para realizar los ajustes, el disco
caera del plato giradiscos. Por lo tanto, cortocircuite el
alfiler 3 (conductor blanco) con el alfiler 4 (conductor
blanco) del CN22 del conjunto VSOP para evitar la doble
fijacion.

3. Abertura del servoseguimiento

El servoseguimiento puede abrirse y cerrarse durante el

modo de pruebas controlado por un microprocesador.

- Para conmutar al modo de pruebas —

1) Desconecte la alimentacion.

2) Vea el lado de la configuracién del conjunto VSOP
y encuentre el resistor de 10k de conexion con el alfiler
24 del CI5 (CXD1095Q) y la linea de +5V. Conecte
el lado del CI del conductor de masa del resistor.

10k2

Alfiler 24 del CI & Linea de +5V

Conecte a masa

3) Conecte la alimentacion y compruebe que se encien-
da el conjunto de la indicacién de tubo fluorescente
del panel delantero.

Nota 1. El tocadisco puede aun utifizarse en el modo
normal durante el modo de pruebas.

2. Después de conmutar al modo de pruebas, la
conexion a masa descrita en el paso 2) ante-
rior puede desconectarse sin afectar el modo
de pruebas.

3. El disco solo se para, y no sale eyectado, cuan-
do se presiona la tecla EJECT en el modo de
pruebas.

4. La funcion normal de indicacién de tubo fluo-
rescente puede reestablecerse presionando
+ @ una vez. Si presiona una segunda
vez, se reestablece toda la indicacion.

— Abertua y cierre del servoseguimiento —

El servoseguimiento puede abrirse presionando continua-
mente + en la unidad de control a distancia. El
servo puede cerrarse presionando + otra vez. (El
servoseguimiento puede abrise y cerrarse alternativamen-

te cada vez que se presiona + )

— Cancelacion del modo de pruebas —

El modo de pruebas pude cancelarse desconectando la
alimentacién, o presionando + @ en la unidad de
control a distancia.
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— Ajuste con el tocadiscos en posicién plana —

En la direccién que se indica en la Fig. 11, inserte un
— Ajuste con el tocadiscos colocado de lado — dest.ornillador pequefio por los bordes de las dos guias c}el
Coloque el tocadiscos de lado tal como se muestra en la conjunto del f‘o.nf)captor' (tal como”s ¢ muestra en la Fig.
Fig. 3. La rejilla puede ajustarse insertando un destor- 12) y en el orificio de ajuste de rejilla.

nillador pequeiio por el espacio entre el conjunto mec4-

nico y el conjunto 2FSB. (Figs. 9 y 10)

4. Ajuste de rejilla
La rejilla puede ajustarse de dos modos diferentes.

=
Rejilla Z s e
e |1/ i
; /
[ i il
ﬂh\ Destorniilado
v }‘/ /_Ilfl'l

@

/

P-4

0o Rejilla
o|hi-io T \

Conjunto del fonocaptor

Posicién de la rejilla
Fig. 12 Fonocaptor Parte posterior

Fig. 9

Fig. 11

5. Si no se especifica lo contrario, todos los ajustes del
osciloscopio que se muestran en los diagramas de
conexién son valores obtenidos con una sonda de

10:1.

Pasicién de insercién del destornillador

Fig. 10
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9.3 AJUSTES MECANICOS
1. AJUSTES APROXIMADOS DE REJILLA Y DE BALANCE DE SEGUIMIENTO (TRKG) 9.3 Ajustes mecénicos

® Objetivo: Ajustar el haz de ldser (dividido en 3 haces por la rejilla) en la posicion 6ptima de las pistas de repro-
duccion. Ajustar la contratension del servo TRKG a 0V.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Seguimiento incorrecto (saltos, omisiones, etc.)

® Instrumentos y porta- | ® Destornillador pequeiio ® Osciloscopio
piezas de medicién

® Posicion de medicion | ® CN102-3 del conjunto de FTSB (error de TRKG)

® Disco de prucbas y | @ Disco de pruebas LD n.# 17.000 ¢ Modo de pruebas (servo TRKG abierto)
modo del tocadiscos

® Posicidon de ajuste o Rejilla ® VR6 del conjunto FTBS (balance de TRKG)
Diagramas de conexién
Rejilla
S o
D
Conjunto FTBS
CN102 Osciloscopio DD
7
3lo ]
- S e
1
VRE o Conjunto del fonocaptor
&
50mV/div,
Bbmseg/div,
entrada de CC

Foto 1. Foto 2.
Posicion sobre pista Amplitud méxima

Procedimientos para el ajuste i 7. Gire lentamente la rejilla hacia la izquierda a partir
< Ajuste aproximado de rejilla> de la posicion sobre pista hasta que la amplitud de la
1. Reproduzca un disco de pruebas LD. forma de onda de error de TRKG que sube gradual-
2. Presione la tecla DISPLAY para indicar el n. # de cua- : mente alcance un maximo. (Vea la Foto 2.)

dro de la pantalla de TV. i 8. Cierre el servo de TRKG y compruebe que aparezca
3. Mueva el fonocaptor al cuadro n. # 17.000 mediante : una imagen normal en la pantalla de TV.

la funcién de exploracion o busqueda. i <Ajuste del balance de TRKG>
4. Abra el servo de TRKG. (Vea la pag. 108.) ¢ 1. Alinee la posiciéon GND del osciloscopio con el centro
5. Conecte el osciloscopio en CN102-3 del conjunto de la pantalla del osciloscopio.

FTSB y observe la forma de onda. : 2. Ajuste VR6 del conjunto FTSB a una posiciéon donde
6. Inserte un destornillador pequefio en el orificio de : las mitades positiva y negativa de la forma de onda

ajuste de rejilla (vea la pag. 109) y gire la rejilla de : de error de TRKG sean iguales. (Vea la Foto 2.)

manera que la amplitud de la sefial de error de TRKG
varie mucho y poco alternativamente. Localice la
posicién donde la amplitud de la forma de onda :
alcanza un minimo con una curva de contorno suave. :
(Vea la Foto 1.) (Este estado indica que el haz de laser
dividido en 3 esta dirigido sobre una tinica pista. Esto :
se ha denominado posicién ‘‘sobre pista’’.)
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2. COMPROBACION DEL CENTRAMIENTO DEL MOTOR DEL EJE 9.3 Ajustes mecanicos

® Objetivo: Comprobar que el motor del eje en lugar trazado por el haz de ldser

® Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio
piezas de medicién
® Posicion de medicién | ¢ CN102-3 del conjunto FTSB (error de TRKG) y CN102-7 (suma de TRKG)
® Disco de pruebas y | e Disco de pruebas CD ® Modo de pruebas (Servo de TRKG: abierto)
modo del tocadiscos
® Posicion de ajuste * Comprobacidén de la figura de Lissajous

Diagramas de conexién

Conjunto FTSB ]

Osciloscopio

D

CN102 Suma de X Y
7 TRKG 3 9
3191 al :
218 Foto 3 o
1 Error de . " . X . . .
TRKG Figura de Lissajous en la pista interior del disco CD

X: 20mV/div, entrada de CA Compruebe que Y = YA

Y: 20mV/div (1:1), entrada de CA N
Modo X-Y | v
Foto 4
Figura de Lissajous en la pista exterior del disco CD
Procedimientos de comprobacion cedimientos de ‘‘Ajuste del centramiento del motor del
1. Reproduzca un disco de pruebas CD. eje”’

2. Mueva el fonocaptor a las pistas interiores del disco :
mediante las funciones de exploracion o busqueda, y
luego abra el servo de TRKG.

3. Conecte la entrada X del osciloscopio (CH-1) en
CN102-3 del conjunto FTSB, y la entrada Y (CH-2)
en CN102-7. Conmute el osciloscopio al modo X-Y
y observe las figuras de Lissajous de las sefiales de error :
de TRKG y de suma de TRKG. ;

4. Registre la amplitud de las figuras de Lissajous en el

cje Y. { Figura de Lissajous que indica la necesidad de ajuste
5. Cierre el servo de TRKG, y mueva el fonocaptor a : 9 : a :
laspistas exteriores del disco mediante las funciones de : Foto 5.

exploracién o bisqueda. Abra el servo de TRKG otra
vez y observe las figuras de Lissajous. :
Compruebe que la amplitud de las figuras de Lissa- |
jous en el eje Y sea la misma que la registrada en el :
paso 4 anterior. Si no fuera la misma, realice los pro-
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3. AJUSTE DEL CENTRAMIENTO DEL MOTOR DEL EJE

9.3 Ajustes mecanicos

® Objetivo: Colocar el motor del eje en el centro del lugar trazado por el haz de ldser.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Salto de pistas. Tiempos de busqueda largos.

piezas de medicién

modo del tocadiscos

@ Instrumentos y porta- | * Llave acodada en forma de L (GGV-129) @ Llave hexagona de 2,5mm ¢ Osciloscopio

® Posicidon de medicion | ® CN102-3 del conjunto FTSB (error de TRKG) y CN102-7 (suma de TRKG)
® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas CD ® Modo de pruebas (Servo de TRKG: abierto/cerrado)

® Posicidn de ajuste ¢ Orificio de ajuste del centramiento del motor del eje ® Rejilla

Diagramas de conexion
Osciloscopio

CN102
=i Suma de TRKG %‘ .

bl |
2Error de TRKGL—l

Modo X-Y

Conjunto FTSB

Conjunto BLDB : —

X: 20mV/div, entrada de CA
Y: 20mV/div {1:1), entrada de CA

Foto 6

Foto 7

Foto 8

Procedimientos para el ajuste

motor del eje.

uno media vuelta.

en CN102-7.

funciones de xploracién o busqueda.

de TRKG.

la Foto 7.)
6. Cierre el servo de TRKG y mueva el fonocaptor a

Nota: Este ajuste solamente seré necesario cuando asi '
lo indique la Comprobacién del centramiento de

1. Afloje los tres tornillos del motor del eje girando cada

2. Conecte la entrada X del osciloscopio (CH-1) en
CN102-3 del conjunto FTSB, y la entrada Y (CH-2) :

3. Reproduzca un disco de pruebas, y mueva el fono- :
captor a los susrcos exteriores del disco mediante las :

4. Abra el servo de TRKG y observe las figuras de Lis-
sajous de las sefiales de error de TRKG y de suma !

1 10.

5. Ajuste la rejilla hasta que la amplitud de las figuras § 11.

de Lissajous en el eje Y alcancen un minimo. (Vea :

laspistas interiores del disco mediante las funciones
de exploracion o busqueda.

. Abra el servo de TRKG otra vez y observe las figu-

rasde Lissajous. Registre la amplitud en el eje Y.

. Inserte la llave acodado en forma de L en el orificio

de ajuste, y gire lentamente en la direccidon que re-
duzca la amplitud de la figura de Lissajous en el eje
Y. Después de alcanzar la amplitud minima, conti-
nue girando la llave acodada en la misma direccion
hasta que se alcance la misma amplitud que se regi-
stro en el paso 7. (Vea las Fotos 6, 7 y 8.)

. Cierre el servo de TRKG otra vez y mueva otra vez

el fonocaptor a las pistas exteriores del disco mediante
las funciones de exploracion o busqueda.

Repita los pasos 4, 5, y 6.

Abra otra vez el servo de TRKG y observe las figu-
ras de Lissajous. Compruebe que la amplitud en el
eje Y haya alcanzado un minimo. Si las fuguras de
Lissajous estdn todavia infladas en al direccidn del
eje Y, repita los pasos del 8 al 11.
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4. AJUSTE DE LA INCLINACION DE LA DIRECCION DE
SEGUIMIENTO DEL FONOCAPTOR
® Objetivo: Ajuste de la inclinacion del eje deslizante para asegurar que el conjunto del fonocaptor se mueva en

paralelo a la superficie del disco, y ajuste del dngulo de direccidn de seguimiento del conjunto del fono-
captor para asegurar que el haz de ldser sea enfocado perpendicularmente al disco.

9.3 Ajustes mecanicos

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Diafonia

* Osciloscopio ® Bateria con hilos conductores ® Filtro de paso bajo ¢ Llave hexagonal
de 2,5mm

e CN103-5 del conjunto FTSB (excitador FOCS)

¢ Disco de pruebas LD n.# 17.222, n. # 98

® Instrumentos y porta-
piezas de medicién

® Posicion de medicidn

® Disco de pruebas y
modo del tocadiscos

® Posicién de ajuste e Tornillo de ajuste del aAngulo de direccién de seguimiento del fonocaptor ¢ Ajuste

del dngulo del eje deslizante con el motor de inclinacidén

Diagramas de conexion

Conjunto FTSB I Bateria 1,56 — 3,0V
5 Oscilosopio
1
CN103 Filtro de paso bajo @
me— s
D : 100k} |
T _T_
1uF =
CNB5 R
(Tilt CN) 'L ! 10mV/div,
0, Tmseg/div, Motor de inclinacién
entrada de CC Fig.1

Llave hexagonal

Conjunto del fonocaptor Fig.2

el conector del motor de inclinacion, y gire el motor
hasta que la tension de excitacion de foco sea + 50mV

Procedimientos para el ajuste :
1. Desconecte el conector CN65 (motor de inclinacién) :

del conjunto FTSB, y no lo conecte otra vez hasta que :
haya cmpletado el “‘Ajuste de dngulo del sensor de in- |

clinacién’.

. Reproduzca un disco de pruebas LD, y localice el cua-
dro n. # 98 donde se encuentra el fulcro de inclinacion.
. Conecte el osciloscopio a CN103-5 del conjunto FTSB
a través del filtro de paso bajo, y observe la tension
de excitacion de foco. El nivel GND del osciloscopio
no tiene que estar alineado en ¢l centro de la pantalla

en esta fase.

. Ajuste el mando de ajuste de posicion del eje Y del
osciloscopio para poner la forma de onda de la ten- :
sién de excitacidon de foco en el centro de la pantalla !

del osciloscopio.

. Sila tensidn de excitacion de foco medida duranta la
busqueda del cuadro n.* 17.222 difiere de la obtenida
en el paso 4 anterior, conecte un baterfa (1,5a3V)en

de la tensidon del paso 4.

. Inserte la llave hexagonal en el orifico de ajuste del

panel posterior, y ajuste el tornillo de ajuste de la
direccién de seguimiento del fonocaptor para reducir
la diafonia en los lados derecho e izquierdo de la pan-
talal de TV.

. Localice el cuadro n.# 98 y compruebe que se haya

reducido la diafonia en los lados derecho e izquierdo
del pantalla de TV, y que sea aproximadamente igual
en ambos lados. Si el nivel de diafonia en la pantalla
de TV es todavia demasiado alto, repita los pasos 6y 7.
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5. AJUSTE DEL BALANCE DE ERROR DE LD FOCS

9.3 Ajustes mecanicos

duccién de LD.

@ Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Diafonia

® Objetivo: Asegurar que el servo de FOCS mantiene las lentes a una distancia éptima del disco durante la repro-

@ Instrumentos y porta- | ® Monitor de TV
piezas de medicién
@ Posiciéon de medicion | e Terminales de salida de video del tocadiscos
® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas LD n.# 98
modo del tocadiscos
® Posicién de ajuste ¢ VR2 del conjunto FTSB

Diagramas de conexién

Conjunto FTSB

Pantalla que muestra la
generacion de diafonia

Diafonia minima

Procedimientos para el ajuste :
1. Reproduzca un disco de pruebas LD, y localice el :
cuadro n.# 98.
2. Ajuste VR2 del conjunto FTSB para reducir la diafo- :
nia en los lados derecho e izquierdo de la pantalla de :
TV. Si con este ajuste no se logra reducir la diafonia :
al nivel permisible, pase a los procedimientos de “‘Aju- :
ste del aAngulo de direccién tangencial del fono-
captor’’. :
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6. AJUSTE DEL ANGULO DE DIRECCION TANGENCIAL DEL FONOCAPTOR 9.3 Ajustes mecanicos

® Objetivo: Ajuste de la inclinacién de la direccion tangencial del fonocaptor para reducir la diafonia.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Diafonia notable

Instrumentos y porta- | ® Monitor de TV
piezas de medicién
Posiciéon de medicion | ¢ Diafonia en la pantalla ® CN102-3 del conjunto FTSB (error de TRKG)

Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas LD n.# 17.222, n.# 98 ® Modo de pruebas (servo de TRKG: abier-
modo del tocadiscos to/cerrado)

® Posicidn de ajuste ® Tornillo de ajuste de la inclinacién de direccién tangencial del fonocaptor

Diagramas de conexion (Para los diagramas de conexion, refiérase a la pagina 110.)

— \@_—°F:
@—_—'ﬁr—ﬁ/@ DD H Guia del fonocaptor
/

©

@'x Tornillo de ajuste de la

inclinacién de direccién
tangencial del fonocaptor

11

\Q
Ajuste de la mclunacron de direccién
tangencial del foncaptor

Llave hexagonal

Procedimientos para el ajuste que sea aproximadamente igual en ambos lados.
Nota: Este ajuste sélo seré necesario si la diafonia es Repita los pasos 4 y 5 si fuera necesario.
todavia notable después de completar los pro-
cedimientos de ““Ajuste de la inclinacién de la
direccién de seguimiento del fonocaptor’’ y de
“Ajuste de balance de error de LD FOCS”.
1. Reproduzca un disco de pruebas LD, localice el cua- :
dro n.# 17.222, y abra el servo de TRKG. :
2. Conecte el osciloscopio en CN102-3 del conjunto :
FTSB y observe la forma de onda del error de TRKG.
3. Inserte la llave hexagonal por el espacio entre el con-
junto 2FSB y el conjunto mecanico en el tornillo de
ajuste de la inclinacién de direccion tangencial del
fonocaptor.
4. Ajuste este tornillo hasta que la forma de onda del :
error de TRKG alcance la amplitud maxima. :
5. Saque la llave hexagonal, luego localice el cuadro n. #
98 y compruebe que la diafonia en los lados derecho
e izquierdo de la pantalla de TV se haya reducido, y
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7. AJUSTE DE LA INCLINACION DEL SENSOR DE INCLINACION 9.3 Ajustes mecanicos

® Objetivo: Ajuste de la contratension del servo de inclinacion a 0V mediante el ajuste de la inclinacién del servo
de inclinacidn,

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Diafonia

© Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio ¢ Destornillador de cabeza Philips
piezas de medicion

® Posicidon de medicién

® Disco de pruebas y
modo del tocadiscos

® Posicidon de ajuste

* CN102-3 del conjunto FTSB (error de inclinacién)
¢ Disco de pruebas LD n.# 17.222, n.# 98 (servo de TRKG: cerrado)

¢ Tornillo de ajuste de la inclinacion del sensor de inclinacion ® VR11 del conjunto FTSB
(ganancia de inclinacién)

Diagramas de conexion . )
Osciloscopio

Conjunto FTSB | @
2

Posiciéon marcada por un punto

— Xy
Error de inclinacion XY DD
CN103
' 10mV/div,
. .
) 0, Tmseg/div, ® oy e
VR11 entrada de CC !!r}ﬁ:

Fig.1

i_’a-m j)ﬂ,zJ
Illllﬁ'll-l"
Ajuste de la mclmamon del sensor de inclinacién
Fig.2

la tensidén de CC de error de inclinacidén sea de OV,
(Vea la Fig. 2.)

Procedimientos para el ajuste :
1. Compruebe el color del punto marcado en el cable :

flexible del lado del sensor de inclinacién. (Fig. 1)

Hay tres tipos de puntos. Ajuste VR11 del conjunto

FTSB consecuentemente.

Punto rojo ... Gire VR11 completamente hacia la
derecha.
Punto azul ... Gire VRI1 completamente hacia la :

zquierda.
Sin punto (sin marca) ...
central.
2. eproduzcaun disco de pruebas LD, vy localice el n. #
de cuadro 17.222.

3. Conecte el osciloscopio en CN102-3 del conjunto
FTSB, y observe la tensién de CC de error de incli- :

nacion.

4. Inserte un destornillador de cabeza Philips de eje lar-
go por el panel posterior y ajuste ¢l tornillo de ajuste :
de la inclinacion del sensor de inclinacion hasta que :

Ajuste VR11 ala posicion

Durante este paso, no importa que el fonocaptor sea
ligeramente desplazado del cuadro designado por el
destornillador.

. Conecte el conector CN65 del motor de inclinacién

desconectado durante el ‘‘Ajuste de la inclinacién de
la direccidén de seguimiento del fonocaptor’’.

. Localice el cuadro n. # 98 y comprube que la diafo-

nia en los lados derecho ¢ izquierdo de la pantala de
TV se haya reducido, y que sea aproximadamente igual
en ambos lados.
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8. AJUSTE PRECISO DE REJILLA Y COMPROBACION DEL
AJUSTE DE BALANCE DE TRKG 9.3 Ajustes mecanicos

® Objetivo: ® Ajuste preciso de la rejilla para asegurar que los dos haces para el servo de TRKG sean dirigidos
en las posiciones éptimas de las pistas del disco.
* Ajuste de la contratensién del servobucle de TRKG a 0V.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Seguimiento incorrecto (omisiones, saltos, etc.)

® Instrumentos y porta- | e Osciloscopio ® Destornillador
piezas de medicion

® Posicion de medicién | ® CN102-3 del conjunto FTSB (error de TRKG), CN102-7 (suma de TRKG)

® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas n.# 17.000 # Modo de prubeas (Servo de TRKG: abierto)
modo del tocadiscos

® Posicidn de ajuste ¢ Rejilla ® VR6 del conjunto FTSB

Foto 9.

Diagramas de conexién »
& Ajuste preciso de rejilla

Osciloscopio

Conjunto FTSB @ —L n
Minimo
CN102 X Y
5 ?
f
2
1
VR6 O Ajuste de rejilla Foto 10.

X: 20mV/div, entrada de CC @ Ajuste de balance de TRKG
Y: 10mV/div, entrada de CA

(1:1), modo X-Y

A
O Ajuste de balance de TRKG * GND
X: 50mV/div, B
Y: Bmseg/div - L..‘
A=B
Procedimientos para el ajuste no lo fueran, repita los procedimientos de ““Ajuste de
1. Reproduzca un disco de pruebas LD, localice el cua- : balance de seguimiento’’.
dro n.# 17.000, y abra el servo de TRKG. i 5. Cierre el servo de TRKG, y compruebe que la imagen
2. Conecte la entrada X del osciloscopio (CH-1) en que sale por la pantalla de TV sea normal.
CN102-3 del conjunto FTSB, y la entrada Y (CH-2) :

en CN102-7. :
Conmute el osciloscopio en el modo X-Y, y observe
las figuras de Lissajous de las sefiales de error de :
TRKG y de suma de TRKG.
3. Inserte un destornillador pequeiio en el orificio de aju-
ste de la rejilla (vea la pag. 109), y ajuste la rejilla hasta !
que la amplitud de las figuras de Lissajous en el eje i
Y alcancen un minimo. (Foto 9.) :
Si se gira demasiado la rejilla y no se puede localizar !
la posicion Aoéptima, repita los procedimientos del
“‘Ajuste aproximado de rejilla’’.
4. Utilizando la entrada X (CH-1) del osciloscopio, com- :
pruebe que las amplitudes positiva y negativa de la !
sefial de error de TRKG sean iguales. (Foto 10.). Si
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9.4 AJUSTES DEL CONJUNTO FTSB
1. AJUSTE DE GANANCIA DE RF 9.4 Ajustes del conjunto FTSB

® Objetivo: Ajuste de la amplitud de la sefial de RF al valor 6ptimo

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Caidas frecuentes

® Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio
piezas de medicion

® Posicidén de medicién | ® Conductor de R106 del conjunto FTSB (sefial de RF)

® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas LD n.# 17.000 (Servo de TRKG: cerrado)
modo del tocadiscos

@ Posicion de ajuste ® VR10 del conjunto FTSB (ganancia de RF)

Diagramas de conexiéon

Conjunto FTSB

Osciloscopio

VR10 @

R106

° 10mV/div,
5mseg/div,
entrada de CA

Procedimientos para el ajuste :
1. Reproduzca un disco de pruebas LD y localice €} cua-
dro n.# 17.000.
2. Conecte el osciloscopio con el conductor de R106 del
conjunto FTSBy observe la sefial de RF.
3. Ajuste VR10 del conjunto FTSB para obtener una am- :
plitud de sefial de RF de 300mV *50mV. (Foto 11.) :

300mV £50mV

Seial de RF

Foto 11
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2. AJUSTE DE LA GANANCIA DEL SERVOBUCLE DE TRKG 9.4 Ajustes del conjunto FTSB

® Objetivo: Ajuste de la ganancia del servobucle de TRKG al valor éptimo.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Seguimient incorrecto (omisiones, saltos, etc.)

® Instrumentos y porta- | ® Osicloscopio ® Resistor (100kQ) ® Generador de AF
piezas de medicion

® Disco de pruebas y | e Disco de pruebas LD n.# 17.000 (Servo de TRKG: cerrado)
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste e VR7 del conjunto FTSB

® Posicion de medicién | ® CN102-1 del conjunto FTSB (error de TRKG), CN102-3 (ganancia de TRKG)

Diagramas de conexion

Osciloscopio

Generador de X: 0,2V/div, entrada de CC,
AF 3kHz/16Vp-p Y: 10mV/div, entrada de CC,
X Y
~ modo X-Y
Conjunto FTSB l
PR
CN102 | 100K |

——oMWWo———-
3 | AP
1

VR7

Procedimientos para el ajuste :

1. Reproduzca un disco de pruebas LD y localice el cua- :

dro n.# 17.000.

2. Conecte el resistor, el generador de AF, y el oscilos- :

copio con CN102 del conjunto FTSB tal como se mue- :

stra en el diagrama.

3. Ajuste la salida del generador de AF a 3kHz/16Vp-p. : =

4. Ponga el osciloscopio en el modo X-Y, y observe las Desaiustado
figuras de Lissajous. : @ ’

5. Ajuste VR7 del conjunto FTSB hasta que las figuras :

de Lissajous sean simétricas en los ejes respectivos X

y Y del osciloscopio. (Foto 12.)

Nota: Sila salida del generador de AF no excede los

16Vp-p, disminuya el valor del resistor ante-

rior (100kR}) hasta que las figuras de Lissa- :

fous sean féciles de observar. (Limite a 33kf2.)

Después del ajuste

Foto 12
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3. AJUSTE DE LA GANANCIA DEL SERVOBUCLE DE FOCS 9.4 Ajustes del conjunto FTSB

® Objetivo: Ajuste de la ganancia del servobucle de FOCS al valor éptimo.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Mala reproduccidén Enfoque incorrecto. (Falta de enfoque inicial,

reproduccién intermitente, etc.)

® Instrumentos y porta-
piezas de medicion

® Posicidn de medicion

® Disco de pruebas y
modo del tocadiscos

® Posicién de ajuste

® Osciloscopio ® Resistor (100k{2) ® Generador de AF

® CN102-5 del conjunto FSTB (error de FOCS), CN102-4 (ganancia de FOCS)

® Funcion suspendida del circuito protector del motor FOCS. e Disco de pruebas LD
n.# 17.000

¢ VR1 del conjunto FTSB

Diagramas de conexion

Osciloscopio

Conjunto FTSB
X: 0,2V/div, entrada de CC,

Y: 10mV/div, entrada de CC,

5 X Y modo X-Y
f 19—
i L
CNi02 Iég} ! oran o Generador de
@l | 100k | ; AF 1,8kHz/16Vp-p
VR‘ 06 | S J

Deajustado Después del ajuste

Foto 13

Procedimientos para el ajuste Jous sean faciles de observar. (Limite a 33k(2.)

1. Conecta la compuerta de Q6 (2SK184) del conjunto :
FTSB a masa para suspender la funcion del circuito :
protector del motor de foco.

. Conecte el resistor, el generador de AF, y el oscilos- :
copio con CN102 del conjunto FTSB tal como se mue-
stra en el diagrama. :

3. Ajuste la salida del generador de AF a 1,8kHz/
16Vp-p. :

. Ponga el osciloscopio en el modo X-Y, y observe las
figuras de Lissajous.

. Ajuste VR1 del conjunto FTSB hasta que las figuras :
de Lissajous sean simétricas en los ejes respectivos X
y Y del osciloscopio. (Foto 13.)

. Desconecte la compuerta Q6 del conjunto FTSB de
masa. :
Nota: Sila salida del generador de AF no excede los '

16Vp-p, disminuya el valor del resistor ante- :
rior {100k} hasta que las figuras de Lissa-
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4. AJUSTE DEL BALANCE DE ERROR DE CD FOCS 9.4 Ajustes del conjunto FTSB

® Objetivo: Asegurar que FOCS mantenga las lentes a una distancia éptima del disco durante la reproduccion de
discos compactos.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Ruido durante la reproduccién de discos compactos

® Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio
piezas de medicion
@ Posicidon de medicion | ¢ CN26-1 del conjunto VSOP (EFM OUT)
® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas CD (YEDS-7)
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste e VR3 del conjunto FTSB

Diagramas de conexion

Osciloscopio

50mV/div,
_ 0,5useg/div,
Conjunto VSOP . entrada de CA
Conjunto FTSB
VR3
©®
CN26
8
118
11
1 LT

Procedimietos para el ajuste

1. Reproduzca un disco de pruebas CD. :

2. Conecte el osciloscopio con CN26-1 (EFM-OUT) del
conjunto VSOP, y observe la sefial EFM (configuara- :
cion visual).

3. Ajuste VR3 del conjunto FTSB hasta que la sefial EFM
alcance la amplitud mdxima. (Foto 14.) :

Foto 14. Sefal EFM
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9.5 AJUSTE DEL CONJUNTO VSOP
1. AJUSTE DE LA POSICIAON DE LA COMPUERTA
DE SINCRONIZACION CROMATICA 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (TBC, CONT)

® Objetivo: Ajuste de la posicion de la compuerta de sincronizacién cromética.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Reproduccién iniciada a partir de la mitad (no desde el principio
del disco), falta de color o color irregular, bandas finas

® Instrumentos y porta- | ¢ Osciloscopio
piezas de medicién
® Posicion de medicién | ¢ Q415 (emisor) del conjunto VSOP, alfiler 20 de CI102 (PA5012)
® Disco de pruebas y | e Disco de pruebas LD, PLAY
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste ¢ VR101 del conjunto VSOP

Diagramas de conexion

Conjunto VSOP Osciloscopio

IC102 @
20 /E\ Y
}3 & X

@ Q415

VR101

Procedimientos para el ajuste

1. Reproduzca un disco de pruebas LD. :

2. Conecte la entrada X (CH-1) del osciloscopio con el :
emisor de Q415 del conjunto VSOP, y la entrada Y

: : L ior: Emisor Q415
(CH-2) con el alfiler 20 del CI102 (PA5012). i W Parte superior (Tmé?{”DEO)

3. Ajuste VR101 del conjunto VSOP hasta que el flanco Parte inferior: Alfiler 20

|
posterior de la salida de MMV se retrase aproximada- : : del C1102
mente 1,54 seg con relacion al flanco posterior de sinc- ‘I : .
ronizacion H de la videoseifial. (Foto 17.) : Il
MMYV: Multivibrador monoestable e
1,5 seg
Foto 17




2. AJUSTE DE 17,734475 MHz DE REF.

CLD-1200

9.5 Ajustes del conjunto VSOP (TBC, CONT)

® Objetivo: Ajuste de frecuencia del reloj de referencia

® Sintomds que indican la necesidad del ajuste: Aberracién cromatica, fallo en la fijacion del servo de eje

® Instrumentos y porta-
piezas de medicion

¢ Posicion de medicién

® Disco de pruebas vy
modo del tocadiscos

® Posicién de ajuste

® Frecuencimetro

® Base de R3 del conjunto VSOP (o CI1, alfiler 21)
¢ Alimentacién conectada sin reproducir ningin disco.

* VC1 del conjunto VSOP

Diagramas de conexion

R3
21

Ic1 @ vot

(17.734475MHz)

R

{4.4336187MHz)
Conjunto VSOP

Frcuencimetro

Procedimientos para el ajuste :
1. Conecte la alimentacion, y conect eel frecuencimetro :
a la base de R3 del conjunto VSOP.

2. Ajuste VCI1 del conjunto VSOP hasta que la frecun- :
cia del reloj de referencia sea de 4,4336187MHz. :
Nota: Siesta frecuencia fuera dificil de ajustar, repro-
duzca un disco de pruebas LD, y ajuste VC1 del '
conjunto VSOP para obtener un frecuencia de '
17,734475MHz en el alfiler 21 del CIT i
(TCY015P) durante la reproduccion. :
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3. AJUSTE DE LA FRECUENCIA DE OSCILACION INICIAL 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (TBC, CONT)

® Objetivo: Ajuste de la frecuencia del reloj de referencia a 3,75SMHz.

©® Instrumentos y porta- | ® Frecuencimetro
piezas de medicion
® Posicion de medicion | e Alfiler 29 de CI101 (PD6064A) del conjunto VSOP
® Disco de pruebas y | ® Alimentacién conectada sin reproducir ningin disco
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste e VC101 del conjunto VSOP

Diagramas de conexion

IC101

A vC101

Conjunto VSOP

Frecuencimetro

Procedimientos para el ajuste

1. Conecte la alimentacién :

2. Conecte el frecuencimetro con el alfiler 29 (TSSO) del
CI101 (PD6064A) del conjunto VSOP. Ajuste a :
15,6250kHz +0,1Hz con VCI101. :
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4. AJUSTE DEL NIVEL DE VIDEO RETARDADO 1H 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

® Objetivo: Ajuste de la amplitud de la sefial de video retardada 1H a la misma amplitud de la sefial de video principal.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Considerable cdida al blanco y desplazamiento de H (lineas hori-
zontales de la pantalla) cuando el nivel 1H es grande, y considera-
ble caida al negro cuando el nivel 1H es pequefio.

® Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio de seguimiento doble
piezas de medicién
® Posicién de medicidén | ® Conjunto VSOP e Alfiler 40 y alfiler 42 del C1401 (PAS010)
® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas cap. n.# 11
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste ® VR401 del conjunto VSOP

Diagramas de conexion

Conjunto VSOP

Osciloscopio

X: 60mV/div, entrada de CC,
Y: 50mV/div, entrada de CC,

10useg/div
g9
VR401 | 1 !
4|o CHI CH2
42
—]—]—] 1IC401

Procedimientos para el ajuste :
1. Reproduzca un disco de pruebas LD, y localice el cap.
n.# 11.
2. Conecte la entrada X (CH-1) del osciloscopio con el
alfiler 40 del CI401 (PA5010) del conjunto VSOP, y
la entrada Y (CH-2) con el alfiler 42. Observe simul-
taneamente las formas de onda de la sefial de video :
principal y la sefial de video retardada H1.
3. Ajuste VR401 del conjunto VSOP hasta que la am- : _,
plitud desde la punta de sincronizacion hasta el nivel : 1H
de blanco de la seiial de video retardada 1H (CH-2)
sea la misma que la amplitud de la sefial de video prin-
cipal (CH-1). (Foto 18.) :

1 Serial de video principal

Sefal de video retardada 1H
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5. AJUSTE DE LA FRECUENCIA CENTRAL VCO 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

® Objetivo: Mejoramiento del tiempo de retardo de CCD para compensacion del error de base de tiempo.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Fallo en la fijacion de color. Fijacion lenta del color después de
una operacion de busqueda.

® Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio de seguimiento doble
piezas de medicidn
® Posicién de medicién | ® Emisor Q412 y emisor Q413 del conjunto VSOP
® Disco de pruebas y
modo del tocadiscos ¢ Disco de pruebas LD cap. n.# 11
® Posicidn de ajuste ® VR402 del conjunto VSOP

Diagramas de conexién

Conjunto VSOP X: 20mV/div, entrada de CA,
Y: 20mV/div, entrada de CA,
buseg/div
Osciloscopio
Q413 E
ez @ (~)
X Y
° 3
E@ Q412 ]
r? Accionar con Y (CH-2)
11
| S g —
Procedimientos para el ajuste ;
1. Reproduzca un disco de pruebas LD, y localice ¢l cap. :
n.# 11. : CHA
2. Copecte la entrada X (QH-I) del osciloscopio con el : | Sefial de video posterior
emisor de Q413 del conjunto VSOP, y la entrada Y : W_IJ ! a la compensacion

(CH-2) con el emisor de Q412. Accionar con CH-2, : !
y observar simultdneamente las formas de onda de la : : P CH-2
sefial de video antes y después de la compensacién del [ Sefial de video anterior

. }
error de base de tiempo. : i a la compensacion
3. La sefial de video de la siguiente compensacion de error : :

de base de tiempo del CH-1 contiene vibraciones. Aju- b TH—r—
ste VR402 del conjunto VSOP para retardar la parte : 4pseg
central de la vibracién en 68useg (1H + 4puseg) desde : Foto 19

el flanco posterior de la sefial de sincronizacién hori- :
zontal (H-sync) de la sefial de video antes de compen- :
sacion de error de base de tiempo en CH-2. (Foto 19.)
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6. AJUSTE DEL RELOJ DECORD 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (TBC, CONT)

® Objetivo: Ajuste de la frecuencia normal del reloj.

® Instrumentos y porta- | ® Frecuencimetro
piezas de medicion

® Posicion de medicion | e Alfiler 3 del CI10 (PA0011) del conjunto VSOP

® Disco de pruebas y | ¢ Alimentacion conectada ® Ajustado al modo de pruebas.
modo del tocadiscos

® Posicidn de ajuste ® VC2 del conjunto VSOP

Diagramas e conexion

& VC2

3
1IC10 Frecuencimetro
(I11T11
; 0

Conjunto VSOP

Procedimientos para el ajuste
1.Conecte la alimentacién. :
2. Conecte el frecuencimetro con el alfiler 3 del CI10.
3. Después de conmutar al modo de pruebas, presione :
las siguinetes teclas del mando de control a distancia:
+ :
* De este modo se consigue la generacion continua de una
sefial DOC INH.
4. Ajuste de manera que la frecuencia de la sefial del
alfiler 3 del CI10 sea de 3MHz +50kHz con VC2.
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7. AJUSTE DEL NIVEL DE SALIDA DE VIDEO 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

® Objetivo: Ajuste de la amplitud de la sefal de video de salida (pedestal < 100% blanco) a 0,7Vp-p.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Reproduccidn iniciada a partir de la mitad debido a una lectura
incorrecta de los datos. Pantalla demasiado brillante o demasia-

do oscura.

@ Instrumentos y porta- | ® Osciloscopio
piezas de medicion

® Posicion de medicion | ® Terminales de salida de video

® Disco de pruebas y | ® Disco de pruebas LD cap. n.# 11
modo del tocadiscos

® Posicidn de ajuste * VR403 del conjunto VSOP

Diagramas de conexién

Conjunto VSOP

Panel posterior

Monitor de TV

Terminal de salida de video
[ © VR403

Osciloscopio

S

Procedimientos para el ajuste :
Nota: Conecte el terminal de salida de video del toca-
discos con un monitor e video, y terminar el :
monitor internamente con 75 ohmios. Si utiliza
un televisorsin terminal de entrada de video, ter-
minar el terminal de salida de video del tocadis- :
cos con 75 ohmios. :

1. Reproduzca un disco de pruebas y localice el cap. n. #
11.

2. Conecte el osciloscopio con el terminal de salida de :
video del tocadiscos, y observe la forma de onda de
la sefial de video de la reproduccidn.

3. Ajuste VR403 del conjunto VSOP hasta que la :
amplitud del nivel de pedestal al nivel de blanco de
la forma de onda de la sefial de video de la reproduc- :
cion alcance 0,7V +5%. (Foto 20.) :

Nivel del blanco
] ‘ 0.7Vp-p
- Nivel de pedestal
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8. AJUSTE EL NIVEL DE SEAL DE ERROR DE FASE DE COLOR 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

® Objetivo: Mejoramiento de la cantidad de sefial de error de fase de color que debe aplicarse en la etapa de com-
pensacidn de fase de color.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Irregularidades notables de color

® Instrumentos y por- * Monitor de TV
tapiezas de medicién
® Posicidn de medicién | ® Ajuste mientras se observa la pantalla del monitor.
® Disco de pruebas y ¢ Disco de pruebas LD cap.n. # 14
modo del tocadiscos
® Posicion de ajuste ° VR406 del conjunto VSOP

Diagramas de conexion

Conjunto VSOP

VR406

Procedimientos para el ajuste
1. Reproduzca un disco de pruebas LD y localice el cap.
n. #14 :
2. Ajuste VR406 del conjunto VSOP para reducir las :
irregularidades de color magenta de la pantalla.
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9. AJUSTE DEL NIVEL DETECTOR 9.5 Ajustes del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

® Objetivo: Mejoramiento de la tension de entrada aplicada al comparador del detector de velocidad del motor del eje.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Fallo en la fijacidn del servo del eje. Aberracion de la imagen.

® Instrumentos y por- ® Voltimetro digital
tapiezas de medicién
® Posicién de medicion | ® Alfileres 6 y 7 del CI403 (NJM2903S) del conjunto VSOP
® Disco de pruebas y ¢ Disco de pruebas n.# 3.001
modo del tocadiscos
® Posicidon de ajuste ¢ VR405 del conjunto VSOP (VDEM, ADEM)

Diagramas de conexion

Conjunto VSOP

IC403 (T11T]
+—0O
Voltimetro digital
7
VR405

|8 gy ey

Procedimientos para el ajuste :
1. Reproduzca un disco de pruebas y localice el cuadro
n.# 3.001. :
2. Conecte el voltimetro digital con el alfiler 7 del C1403
(NJM2903S) del conjunto VSOP. Mida y registre la
tension de referencia del comparador del detector de
velocidad del motor del eje.
3. Conecte también el voltimetro digital con el alfiler 6 :
del mismo CI y mida la tension de salida del detector
de velocidad. Ajuste VR403 del conjunto VSOP para '
obtener una tension de +260mV *20mV mayor en |
el alfiler 6 que en el 7. :
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9.6 AJUSTES DEL CONJUNTO 2FSB
1. AJUSTE DE LA FRECUENCIA PROPIA DE VCOX 9.6 Ajustes del conjunto 2FSB

® Objetivo: Ajuste de la frecuencia del generador de cristal utilizado en el descodificador de EFM al valor 6ptimo.

@ Instrumentos y por- ® Frecuencimetro
tapiezas de medicién
® Posicién de medicion | ® Hilo conductor R137 del conjunto 2FSB

® Disco de pruebas y ® Disco de pruebas CD — reproducion de cualquier pista
modo del tocadiscos
® Posicion de ajuste ¢ VR501 del conjunto 2FSB

Diagramas de conexidon

Conjunto 2FSB

VR501
Frecuencimetro
o—W—
R137 —’ 111
O

4.2336MHz = 200Hz

Procedimientos para el ajuste :
1. Reproduzca una pista cualquiera del disco de pruebas :
CD. :
2. Conecte el frecuencimetro con el hilo conductor de
R137 del conjunto 2FSB y observe la frecuencia pro- :
pia de VCOX.
3. Ajuste la frecuencia a 4,2336MHz +200Hz ajustan- :
do VR501 del conjunto 2FSB. :
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2. AJUSTE DE LA FRECUENCIA PROPIA DE PLL 9.6 Ajustes del conjunto 2FSB

® Objetivo: Ajuste de la frecuencia propia de PLL VCO utilizado en el descodificador de EFM al valor dptimo.

® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: No hay sonido digital, o sonido digital intermitente.

Instrumentos y porta- | ® Voltimetro digital
piezas de medicidén
Posicion de medicién | o Alfiler 1 del CI102 (NJMO082D) del conjunto 2FSB

Disco de pruebas y | e Disco LaserVision con disco de sonido digital (LDD) — reproduccién de cualquier cuadro
modo del tocadiscos
® Posicidn de ajuste ¢ VL101 del conjunto 2FSB

Diagramas de conexion

Conjunto 2FSB

v1 lﬂ Voltimetro digital
CI 1113
0 e
1

iC102

Procedimientos para el ajuste

1. Reproduzca cualquier cuadro del disco LDD.

2. Conecte el voltimetro digital con el alfiler 1 del CI1102
del conjunto 2FSB y mida la tensidn de CC de la sefial
de control de VCO.

3. Ajustela tension de CC de la sefial de control de VCO
a 150mV £100mV ajustando VL101 del conjunto :
2FSB. :
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3. AJUSTE DE LA DESVIACION DE VCXO 9.6 Ajustes del conjunto 2FSB 10. HB TYPE
©® Objetivo: Reducir la contratensién de error de fase de VCXO PLL
The CLD-1200/HB type is the same as the CLD-1200/HEM type with the exception of the following sections.
® Sintomas que indican la necesidad del ajuste: Salida intermitente de sonido digital durante la reproduccién de
LDD (salida de ruido sincrénico) Mark Symbol & Description Part No. Remarks
HEM type HB type
* VSOP assembly VWS 1035 VWS1040
(RFMD) {(vwL1010) (VWL1012)
@ Instrumentos y porta- | ¢ Osciloscopio AC power cord VDG1014 VDG1016
i icid Operating instructions {English) c VRB1014
piezas de medicion L .
s ey s . Operating instructions VRE1002
L Pgs1c1on de medicion | e JI'7O del conjunto 2FSB (MDP) ' (English/Dutch/French/Itatian)
® Disco de pruebas y | ® Disco LDD — reproduccion de cualquier cuadro
modo del tocadiscos * The difference of the VSOP assembly between VWS1035 (for HEM type) and VWS1040 (for HB type) is the RFMD.
® Posicidon de ajuste ® VR102 del conjunto 2FSB
Diagramas de conexion
Conjunto 2FSB
Osciloscopio
@ 0.2V/div
o0 .
VRI02 J170 | . 0.2V/div
o (MDP)
Procedimientos para el ajuste
1. Reproduzca cualquier cuadro del disco LDD.
2. Conecte el osciloscopio al conductor de puente J170 :
(MDP) del conjunto 2FSB y observe la sefial de salida :
de error de fase de VCXO PLL.
3. Ajuste VE102 del conjunto 2FSB para reducir la
anchura de los impulsos del lado poitivo o negativo
y poder obtener una forma deonda continua. (Forma
de onda central en la Foto 23.) :
Foto 23
A Forma de onda obtenida cuando VR102 se gira hacia la derecha
: a partir del punto de ajuste éptimo.
1 B Ajuste éptimo
: C Forma de onda obtenida cuando VR102 se gira hacia la izquier-
da a partir del punto de ajuste éptimo.
134
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1. BLOCK DIAGRAM OF VSOP ASSEMBLY (TBC, CONT)
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12. SPECIFICATIONS

CLD-1200

1. General
SYStemM ..o LaserVision Disc system and
Compact Disc digital audio system
LaSEr o Semiconductor laser
wavelength 780 nm
Power requirements .................... AC 220/240 V (Switchable)
50/60 Hz
Power consumption 33 W
Weight ..o, 9.2 kg
Dimensions ...........ocooii, 420(W) x 438(D) x 110(H) mm
Operating temperature .........cccoovieievniniinnnns +5°C — +35°C
Operating humidity ......c.ccooviiiiiiiii, 5% — 90%
{There shouid be no condensation of moisture.)

2. Disc

CDV e, 12 cm, 20 cm, 30 ¢cm
LaserVision ......ccciiiiiiiiiii 30 cm
O 12 ¢cm, 8 cm

3. Video characteristics

FOrmat oo PAL specifications
Video output
Level ....oocoevinnns 1 Vp-p nominal, sync. negative, terminated
Impedance ........coocoiiiiiiiii 75 unbalanced
Terminal ... RCA jack
TV output (PAL-G)
Channel ................ UHF CH.32 — CH.40 (adjustable)
Impedance ......ccovviiiiiiii 75Q unbalanced
Terminal .....oooiiiiiii IEC jack
4. Audio characteristics
Output level
During analog audio output .............cooeoiviveninnnn. 200 mVrms
{1kHz, 40%)
During digital audio output .................cooceeeinil, 200 mVrms
{1kHz, -20dB)
Terminal ... RCA jacks
Number of channels ... 2

Digital Audio Characteristics

Frequency response 4 Hz - 20 kHz {*95 dB)

S/N ratio 98 dB
Dynamic range 95 dB
Channel separation 92 dB
Total harmonic distortion 0.005%

Limit of measurement
(+£0.001% W.PEAK) or less

Wow and flutter

5. Other Terminals

Controf input/output .........cooeviiiiiinin. Both miniature jacks
Headphones ........ccccocvviviiinin Standard stereo jack

6. Accessories

Remote control unit (CU-CLDOTT) ...
Size “AAA’ ({IEC RO3) dry cell battery ...
RF aerial cable ...

Audio connecting cord ...oooiiiiiiiiiiii

Video connecting cord .........ociiiiiiiii 1
Operating inStruCtions ........ooiiiiiiiiiiiiii e 1
Adjustment screwdriver ..., 1
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13. PANEL AND REMOTE CONTROL UNIT FACILITIES

[PLAYER FRONT PANEL]

® @ ® 6 6 ® ® ©O

MPIONEER  cocovomanh CLD-1200 LoserDise ot |zose :‘I_N.J
55885 58888s & il 255 Bt cocchcy N
—

== | Q. |

T—1

(1) POWER button

(2 Door/indicators

When power is switched on, and OPEN/CLOSE button is
pressed, the door opens downward, and at the same time, the
disc table is expelled outward.
(Refer to the "'INDICATORS'".)

TIME DISPLAY button

This is used to change the indication, the on-screen display
and the indicator display.

With discs which do not feature a table of contents (TOC),
this serves as the ON/OFF button for the monitor display. (Refer
to the “INDICATORS"".)

RANDOM PLAY button

This function is limited to Compact Discs and the audio por-
tion of 12 ¢cm CDV Discs. Press the button to start random
playback.

SEARCH/MEMORY button

Search button function:

® Execution of search operation.

® For memory repeat operation.

Memory button function:

This button is also used to input programs for programmed

play.

138

®

DIGIT button (0 — 9)

® This is used for search, track selection and program input.

© Use the DIGIT button during editing to designate the time
in minutes. (This function is limited to Compact Discs and
the audio portion of 12 cm CDV Discs.)

OPEN/CLOSE ( A ) button

This button is used to open and close the disc table. Setting
a disc on the disc table then pressing this button retracts the
disc table in to the player and begins play of the disc. Press-
ing this button during play stops play and extends the table
from the player.

SCAN (<44, PP} buttons

After play has begun, the disc is fast forwarded as long as the
PP button is held down or fast backwarded as long as the
44 button is held down. There are two speeds. The first two
seconds that a button is held down the scanning is at low
speed, then it changes to high speed.

PLAY/PAUSE (P /) button

@ Setting a disc on the disc table then pressing this button
retracts the disc table into the player and begins play of
the disc.

©® Pressing this button while the disc is stopped begins play
of the disc.

® Pressing this button during play pauses the play. Pressing
this button again restarts the play from the point at which
it was paused.

@ Press this button to begin chapter programming.
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SKIP (<, »»i) buttons

® This is used to move to the head of the chapter for Laser-
Vision Discs, or to the head of the track for Compact Discs
or 12 cm CDV Disc.

® During program input of programmed playback, by using
the chapter skip 44 or P» key (also used as PGM COR-
RECT key), the contents of a program already input can
be altered.

Remote sensor window

AUTO PGM EDITING (Auto Program Editing)
button

This function is limited to the Compact Discs and the audio
portion of 12 cm CDV Discs.

Press the AUTO PGM EDITING button to program selections
which can be played within the designated time.

® ©

(i3 PROGRAM button

This button is used for programmed playback, which is play-
back in which the order of chapters or the order of tracks.

PHONES (headphones) jack

When you wish to use headphones, insert the plug for the
headphones into the headphone jack.

PHONES level control knob

Use to adjust the level of sound when using headphones. Turn-
ing the knob to the right increases the sound level.
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™ TV : Lights when the television connected to the 6 TIME
TV output terminal on the back of the play- FRAME . Indicates the elapsed playing time or frame
er is receiving a TV program. number for active play discs (CAV).
Turned off : When a disc is being played back. 7 REMAIN : Indicates the time remaining from the
Turned on : While TV broadcasting is being received. present playing position to the end of play
When the power is turned on initially, the for CDs or the audio portion of 12 cm CDVs.
indicator is not lit. 8- TOTAL . Indicates total number of selections and to-
.22 CD, CDhvV, LD tal playback time {TRACK/CHAP) on the
CcD : Lights while the Compact Disc is being playback side of the disc. Also when play-
played back. ing the LD Discs, TOTAL is not displayed.
Cchv : Lights while the 12 ¢cm CDV Disc is being 9 PLAY : Lights during playback. Flashes when
played back. proceeding to playback and during search.
LD : Lights while the LaserVision Disc is being (0 EDIT . Lights while editing is being performed.
played back. ) RANDOM . Lights along with the REPEAT indicator dur-
LD and CDV  : Lights while the 20 cm or 30 cm CDV Disc ing random play.
is being played back. 127 CX (@) . Lights up when the CX noise reduction sys-
3" DIGITAL tem is operating.
SOUND : Lights while the CDV or CD Disc is being CX is a trademark of CBS Inc. This player
played back. meets the CX EXPANDING SPECIFI-
@ TRACK CATION.
CHAP : Indicates the track no. or chapter no. @ CX is used only when LaserVision Disc
® 'INDEX is being played back.
STEP : Indicates the index no. for the signals in- @ 1/, 2/R : Indicates the audio output channel. 1/L in-

dexed in a music program or the program
step number when a program is being played
back.

dicates the 1st audio channel or left chan-
nel; 2/R indicates the 2nd audio channel or
the right channel.

When the power is turned on, both 1/L and
2/R light {in the STEREO mode).
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REPEAT

A—B

CHAP/TRK

ONE-SIDE

PROGRAM

: Indicates the type of repeat play during play-

back. REPEAT play is selected with the A
or B keys of the remote control unit.

: Indicates when the repeat play of an inter-

val between two points A and B is selected.

. Indicates chapter repeat with LaserVision

Discs or 20 cm or 30 cm CDV Discs; indi-
cates the track (selection number) which is
set for repeat playback with Compact Discs
and 12 cm CDV Discs.

: Indicates that one side repeat play has been

selected.

: Indicates that program repeat play has been

selected.

TIME (FRAME)/REMAIN/TOTAL
Changes when the TIME DISPLAY button or remote control unit
DJSPLAY key is pressed.

In the case of the video portion of CDV Discs:

l—' TIME {(FRAME) — TIME (FRAME)} — TOTAL 1

In the case of CDs and the audio portion of 12 cm CDVs:

r TIME — TIME — REMAIN — TOTAL 1

’: The INDEX is a prerecorded signal which indicates different
points within a selection or between selections.
For discs which have an INDEX signal recorded on them, an
INDEX indication is provided in the instructions.

[REMOTE CONTROL UNIT]

* Refer to fig. on page 2 for inserting batteries in the remote

control unit.

Keys for which no special instructions are given correspond to the
same functions as the buttons of the player. (Refer to the section
{PLAYER FRONT PANEL].)
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(D EJECT (M / A ) key

This key is used to stop playback and remove the disc.
The first time this key is pressed stops the rotation of the disc.
The second time this key is pressed extends the disc table from
the player. If there is no disc on the disc table, the disc table
is extended out from the player the first time this key is
pressed.
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(2 PAUSE (E) key

When this is pressed, the playback is temporarily interrupted.
To release the pause mode, press the PAUSE key again.

(3 REPEAT (A, B) keys

These are used for repeat playback.
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@ AUDIO MONITOR key

Switches the audio channel. When the player is first turned
on, the audio is stereo and the 1/L and 2/R indicators are both
lit up. Each time this key is pressed, the audio channel moves
one step through the sequence: 1/L = 2/R = 1/L and 2/R
(Stereo) = 1/L ... (See page 25 "AUDIO REPRODUCTION
PLAYBACK'".)

CX key

This is the on/off key for the CX noise reduction system.

SCAN (<<«, PP ) keys

This is used for fast forward and fast reverse playback.
DIGIT (0 — 9) keys
CLEAR key

The Clear key is used in the following cases:

@ To stop repeat playback, to interrupt a search, or to cor-
rect input made with the DIGIT keys.

® To erase the last step of the program.

® To end program playback.

® To end random playback.

TV/LDP key

When the aerial is connected to the TV set via the player, this
key switches between disc playback and UHF TV broadcast
reception.

CHAPTER SKIP/TRACK SEARCH,
PGM CORRECT (i««, »») keys

This key has the same functions as the SKIP button on the
front of the player.

(i) PLAY (») key

® Setting a disc on the disc table then pressing this key
retracts the disc table into the player and begins play of
the disc.

® Pressing this key when the disc is stopped starts playback.

® Pressing this key when player is paused restarts normal
playback.

@ Pressing this key after chapter programming starts play for
that chapter program.
(See page 33 ""PROGRAM PLAYBACK’'.)

@ DISPLAY key

This has the same function as TIME DISPLAY button on the
front of the player.

(3 CHAPTER/FRAME-TIME, TRACK/TIME key

This key is used to call up the part of the disc that you wish
to see or listen to (search).
(See page 26 and 29.)

@0 © ©

©
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PROGRAM key

This key has the same functions as the PROGRAM button on
the front of the player.

(5 SEARCH/MEMORY key

This key has the same functions as the SEARCH/MEMORY but-
ton on the front of the player.
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